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Giiltigkeit

Die vorliegende Auflage der
Produktinformation fiir Winden
SHW8 ist ab 02.2015 giiltig und
ersetzt damit alle vorigen Produkt-
informationen.

STAHL CraneSystems steht fiir
Weiterentwicklung, Verbesse-
rung und Innovation. Aus diesem
Grund miissen wir uns Anderun-
gen der technischen Daten,
Male, Gewichte, Konstruktions-
zeichnungen sowie der Lieferter-
mine vorbehalten.

Die Abbildungen dienen der
anschaulichen Information, sind
jedoch nicht verbindlich.
Irrtlimer und Druckfehler sind
vorbehalten.

Wegweiser durch diese
Produktinformation

Zum schnelleren Auffinden von
Daten und Skizzen haben wir
Querverweise aufgenommen.

In der Auswahltabellen wird auf
die Maltabellen verwiesen und in
den MaBtabellen auf die Aus-
wabhltabellen.

Siehe auch "Erkldrung der Sym-
bole" unten.

Erkldrung der Symbole

Maximale Tragfahigkeit [kg]

Hakenweg [m]

Gewicht [kg]

Hubgeschwindigkeit [m/min]

Fahrgeschwindigkeit [m/min]

Abmessungen siehe Seite ..

Siehe Seite ..

Validity

This edition of the Product
Information brochure for SHW8
winches is valid from 02.2015 and
supersedes all previous product
information brochures.

STAHL CraneSystems stands for
further development,
improvement and innovation.
We must therefore reserve the
right to modify technical data,
dimensions, weights, design
drawings and delivery dates.
The drawings serve to illustrate
the products but are not binding.
Errors and printing errors are
excepted.

Guide to this product
information

We have included cross-refe-
rences to enable you to find data
and sketches more quickly.

The selection tables include refe-
rences to the dimension tables
and the dimension tables include

references to the selection tables.

See also "Explanation of symbols"
below.

Explanation of symbols

Maximum working load [kg]

Hook path [m]

Weight [kg]

Hoisting speed [m/min]

Travel speed [m/min]

Dimensions see page ..

See page ..

CraneSystems Ll
Cpox pelicTBuA

Hactoswas  pepakuus  Gpotuiops
Nebeaka  SHWS8,  TexHuyeckoe

onucaHue, peicteyetr ¢ 022015 wu
3ameHseT coboit Bce nmpedbioylive
n3aaHua.

STAHL CraneSystems BbicTynaet
3a [JanbHewllee pa3BuTMe, COBEp-
LIEHCTBOBaHNE M MHHOBALWM.
Bcnepcteue aT10ro, Mbl OCTaBnsiEM
3a coboi npaBO Ha  BHECEHWe
M3MEHEHUA B TEXHWYECKME Xapak-
TEPUCTUKW, pa3Mepbl, BEC, YepTe-
KM U CPOKW mocTaBku. YepTexu
CryXaT NuLb  WUAMiocTpaumeid npo-
aykta M He saBnsiotcs obssare-
NbHbIMK. Bo3mOXHbI OWnbKA 1
onevarku.

®

PyKOBOACTBO Mo ncnosib3oBaHuo

OOKYMeHTa

[ns 6onee ObiCTporo nowcka naH-
HbIX W 3CKW30B, Mbl 3aA€/iCTBOBANH
NepeKPecTHbIe CChINKM.

Tabnuupl BbIGOpPa BKMKOYAKT CCbIf-
Kk Ha Tabnuupl pasmepos, a Tabnu-
bl pa3MepoB BKIIOYAIOT  CChIKN
Ha Tabnuubl Bblbopa. CM. Takke
«YCroBHble 0603HAYEHNSIY HUXKE.

YcnoBHble 0603HaYeHus

MakcumanbHas rpy3onogbemMHOCTb [Kr]

Beicota nogvema [M]

Bec [kr]

CkopocTb nogbema [M/MuH]

CkopocTb nepemeLLeHns [M/MuH]

Paamepbl CMOTPUTE Ha CTPAHULE ..

CMOTpuTE CTpaHuLy ..
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Sie bauen den Kran -
Wir bauen das Hebezeug

Know-how

125 Jahre Tradition, 125 Jahre
Praxisnéhe, Kompetenz und
Erfahrung. STAHL CraneSystems
ist weltweit eine der fiihrenden
Marken. Als Kunde profitieren Sie
von unserem Know-how als Her-
steller von Serienhebezeugen.

Die Hauptkomponenten der
Seilwinde SHW 8 fiir extrem
schwere Lasten stammen aus
dem zuverldssigen SH-Pro-
gramm. Die konsequent modulare
Bauweise dieser Typenreihe
ermdglicht beinahe unbegrenzte
Kombinationen der Baugruppen
fiir individuelle Losungen.

Wie alle unsere Hebezeuge gibt
es die Seilwinde optional in explo-
sionsgeschiitzter Ausfiihrung.

Partnerschaft

STAHL CraneSystems liefert mehr
als nur das Hebezeug. Im Dialog
und Wissensaustausch erarbei-
ten wir gemeinsam mit lhnen indi-
viduelle Losungen. Zu unserem
Leistungsangebot zéhlt ein
umfangreiches Engineeringpaket
welches maBstébliche Zeichnun-
gen fiir die individuelle Winde als
auch eine perfekte Dokumenta-
tion der Elektrik beinhaltet. Die
technischen Zeichnungen kén-
nen problemlos in Ihre Baupléne
tibernommen werden. Auf diese
Weise wird unsere Teamarbeit
zum Synergieeffekt.

You build the crane -
We build the winch

Know-how

125 years of tradition, 125 years of
practical approach, competence
and experience. STAHL Crane-
Systems is one of the world's lea-
ding brands. You as a customer
profit from our know-how as
manufacturer of series hoists.

The main components of the
SHW 8 rope winch for extremely
heavy loads derive from the relia-
ble SH range. The rigorously
modular structure of this range
permits almost unlimited combi-
nations of the components for
individual solutions.

As is the case with all our hoists,
there is the option of a winch in
explosion-protected design.

Partnership

STAHL CraneSystems supplies
more than just the winch. Mutual
dialogue and exchange of know-
how lead to individual solutions.
Our scope of supply includes a
comprehensive engineering pak-
kage. This comprises dimensional
drawings for the individual winch
and faultless documentation of
the electrics. The technical dra-
wings can easily be integrated
into your construction plans. Our
teamwork thus turns into a syn-
ergy effect.

BbI cTpouTe KpaH -
MbI cTpoum nebepky

TexHonorus

125 net Tpaguumi, 125 net npak-
TUYECKOrO MOAXOMa, OMbiTa W 3Ha-
Hun. STAHL Crane-Systems siBns-
€TCS OfHUM U3 BEAYLLMX MMPOBbIX
OpeHpoB. Kak knneHT, Bbl W3Bne-
kaeTe BbIrogy M3 Hallei TEXHOMOorUM
kaK  MpOM3BOAMTENS  CEPUMHbIX
MO bEMHUKOB.

OCHOBHbIE KOMMOHEHTbI KaHaTHOM
nebegkn SHW 8 ans odyeHb Tsxe-
MbIX TPY30B 3aMMCTBOBaHbl 13 Ha-
JexHoir  nporpamMmbl - SH.  Mogpy-
NbHAs KOHCTPYKUMS NO3BONSIET CO3-
[aBaTb NpakTu4ecku ntobble komou-
HaUuy y3noB ANs MHAMBKAYambHbIX
peLUeHnI.

Kak n B cnyyae co Bcemu Hawmmm
nogbemMHUKamW, — €CTb  BapuaHT
nebekn BO  B3PbIBO3ALLMLLEHHOM
WCTIONHEHUN.

MapTHepckasa nporpamma

STAHL CraneSystems npepnaraet
Gonblue, yem npocto nebegky. B
Xofe uanora 1 obmeHa 3HaHUSMMU,
Mbl paspabaTbiBaeM BMECTE C BaMu
VHOMBUOYanbHble  pelleHns. Haw
00beM MOCTaBKW BKMHYaeT B cebs
KOMMMEKT ~ TEXHNYECKON  [OKYMEH-
Taymm.  Cioga BxogsaT rabaputHble
YepTexu ans oTAenbHbIX nebeaok, a
TakKke TOYHAs [OKYMEHTauus no
ANeKTpuKke. TexHUYeckue uepTexu
MOryT BbITb METKO WHTErpUPOBaHbI B
Ball MPOEKT CTPOWUTENLCTBA. TakuM
0bpa3som, Hala coBmecTHas paboTa
NpUBOAUT K CMHEepruyeckomy

adekTy.



Tragféhigkeit bis 160 t

Kompakte Gesamtbauhdhe durch

innovative Konstruktion des Seil-

triebs.

Maximale Flexibilitdt durch modu-

lare Bauweise.

Sicherer und wirtschaftlicher Ein-

bau

e geschraubter Tragrahmen

¢ Steckverbindungen fiir die
elektrischen Komponenten

Einsatz der tausendfach bewahr-

ten Serienkomponenten des SH-

Programms.

Schematischer Aufbau
Beschreibung siehe Seiten 7 ff.

o o
[] o s

©1215v05

Working load up to 160 t

Innovative rope drive design

results in compact overall

headroom.

Modular structure ensures maxi-

mum flexibility.

Safe and economical installation

¢ Bolted supporting structure

¢ Plug and socket connections
for electrical components

Series components from the SH

range are used, proven in thou-

sands of applications

Schematic view
See pages 7 ff for description.

3

,

LA

IpysonogbemHocTb Ao 160 T

WHHOBaLMOHHAs KOHCTPYKUWS KaHaT-
Horo npuBoga obecneymBaeT Kom-
NakTHbIn  oBWMA  3anac  BbICOTHI.
MopgynbHas  KOHCTpyKums  obecne-
UMBaET MaKCUManbHYl  TMBKOCTb.
besonacHas " 9KOHOMUYHAS
yCTaHoBKa

¢ HecyLuas KOHCTPYKUMS Ha GonTax
e |ltekepHble coenvHeHWs Ans
3NEKTPUYECKIX KOMMOHEHTOB

Vicnonb3ayloTc  KOMMOHEHTbI U3
cepum  SH, npoBepeHHble B
akennyarayum.

Cxema

Onucanue cmotpute B Tabnuue 7 ff

7

Hubmotor

Getriebe

Seiltrieb und Trommel
Elektrischer Geratekasten
Frequenzsteuerung (lose)
Getriebeendschalter

Co~NOoOOTEWN —

Hoist motor

Gear

Rope drive and drum

Panel box

Frequency control (not mounted)
Gear limit switch

Cco~NOoOOTAEWN —

1 MoagbeMHbIA NpuBOA

BbIGOpPY)

3 PepykTtop

4 KaHaTHbIi npusog v bapabaH
5 LT ynpaBnexus

6 Perynstop 4acToThl ( He YCTAaHOBMEH )

7 KoHueBoW BbIkntovaTenb pegykropa

Betriebsbremse bis Motor ...H93 / Zweite Bremse ab Motor 4H103 (optional)

Zweite Bremse bis Motor ...H93 (optional) / Betriebshremse ab Motor 4H103
Tonnenkupplung (GetriebegroRe > 35)

Main brake up to...H33 motor / second brake from 4H103 motor (optional)

Second brake up to ...H93 motor (optional) / main brake from 4H103 motor
Barrel-shaped coupling (gear size = 35)

2 OcHoBHoV TOpMO3 Ha fBuratens H93 / BTopoit Topmoa Ha gsuratens 4H103 (no

8 Bropoit Topmo3 Ha auratens H93 (no BeIGopy) / OCHOBHOM TOPMO3 Ha ABUraTenb

4H103

9 Mydba ¢ 6oukoobpasHbiM 3y6om (pasmep peaykTopa = 35)
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Die Technik im Uberblick

Modulare Bauweise

Das Windwerk SHW 8 ist konse-

quent modular aufgebaut und die

Hauptkomponenten sind mitein-

ander verschraubt.

Bei Lieferung in Komponenten ist

die Winde am Bestimmungsort

schnell montiert und die Elektrik

tiber Steckverbindungen ange-

schlossen.

Das Windwerk SHW 8:

¢ Einfach bei der Montage,

¢ Wartungsfreundlich im tagli-
chen Einsatz!

Bewadbhrte Serienkomponenten
Hubmotor, Fahrmotor, Uberlast-
schutzeinrichtung, Getriebeend-
schalter, Kopftrdger, Katzréader
und verzinkte Seile stammen aus
dem zuverldssigen SH-Pro-
gramm. Die technisch ausgereifte
Uberlastabschaltung wird im Her-
stellerwerk voreingestellt.

Flexible Antriebstechnologie
Folgende Antriebsmotoren sind
lieferbar:

zwei polumschaltbare Kurz-
schlusslédufer-Drehstrommotoren
mit zylindrischen Rotor und klei-
ner Schwungmasse fiir Leistun-
gen bis 38 kW/50 Hz und zwei
Geschwindigkeiten im Verhéltnis
1:6 fiir besonders wirtschaftliche
Losungen, sowie

vier frequenzgesteuerte Dreh-
strommotoren mit Leistungen bis
98 kW/ 50 Hz fiir stufenlose
Geschwindigkeitssteuerung (1:20)
fiir besonders grofRen Bedie-
nungskomfort und kleinste Trag-
werksbelastungen. Die Hub-
motoren (ab 4H93) haben IEC-
Flanschanschluss und eine Klau-
enkupplung.

Das Hochleistungsgetriebe
ermoglicht vielseitige Getriebe-
libersetzungen fiir individuelle,
kundenspezifische Geschwindig-
keiten. Die Verzahnungen sind
gehéartet und geschliffen.

Lager und Verzahnungen sind
6lgeschmiert fiir eine lange
Lebensdauer bei minimaler
Wartung.

Technical features at a glance

Modular structure

The SHW 80 winch has a rigo-

rously modular structure and the

main components are bolted toge-

ther.

If supplied in components, the

winch can be assembled quickly

on site and the electrics simply

plugged in.

The SHW 8 winch:

e easyto assemble,

e maintenance friendly in every-
day use!

Tried-and-tested series
components

Hoist motor, travel motor, overload
protection, gear limit switch, end-
carriages, crab wheels and galva-
nised ropes derive from the
reliable SH range. The technically
mature overload cut-off is preset
in the factory.

Flexible drive technology

The following drive motors are
available:

two pole-changing squirrel cage
three-phase motors with cylindri-
cal rotor and low centrifugal mass
for outputs up to 38 kW/50 Hz and
two speeds in a 1:6 ratio for parti-
cularly economical solutions, and
four frequency-controlled three-
phase motors with outputs up to
98 kW/50 Hz for stepless speed
control (1:20) for particularly con-
venient operation and minimum
stress on the supporting struc-
ture. The hoist motors (from 4H93)
have an |IEC flanged connection
and a jaw clutch.

The high-performance gear per-
mits multiple transmission ratios
for individual, customer-specific
speeds. The teeth are hardened
and ground.

Bearings and teeth are oil-lubri-
cated for long lifetime and mini-
mum maintenance.

TexHuyeckue ocobeHHOCTH

MogynbHas KOHCTpyKUUA
Nebepka SHW 80 wumeet mopy-
NbHYI0 KOHCTPYKLMIO, @ OCHOBHblE
KOMMOHEHTbI CKpenneHsl Gontamu.
[ocTaBka KOMMOHEHTOB nebeaku
obecneunBaet GbICTpyto cOOPKY Ha
MecTe. OneKTpuYecKas YacTb nerko
noaKnoYaeTcs.

Jlebegka SHW 8 :

* Jlerkas yctaHoBka

* YpobetBo obcnyxuBaHns  npu
MOBCEAEHEBHOI aKkcnnyaTavmm!

MpoBepeHHbIe U UCMbITaHHble
KOMMOHEHTbI

[MogbeMHbIt  npuBO4 W NPWBOA
nepemeLLeHus, 3awmTa or
neperpysku, KOHLEBOW BbIKMO4aTENb,
XOZ0Bble TE-NEXKM, Koneca TENeXKu
1 OLMH-KOBaHHble KaHaTbl - BCE 3TO
ABnseTCs 4acTbo HapeXHO
nporpammb! SH. TexHnvecku
COBEPELLHHbI neper-py3o4HbIi
BbIKMIOYaTENb YCTaHaB-NMBAETCA Ha
33BO[Ie N3roTOBUTENS.

mbkas TexHomorus npuBoaa
JocTynHbl cnegytowme npuBOaHbIE
JBuraTenu:

OBa TpexdasHbIX KOpPOTKO3aM-
KHYTbIX aCUHXPOHHbIX ABUraTens
C MNepekniyYeHWeM MONCOB C
LMNMHAPYYECKAM POTOPOM W HU3KOW
LieHTPOBEXHON Maccoil C BbIXOAHOM
MoLLHocTbio [0 38 kBT / 50 Ty m ¢
[BYMSI CKOPOCTSIMI B COOTHOLLIEHM
1: 6 ans 0coBeHHO 3KOHOMMYHbIX
peLueHuit, n

YeTblpe TpexdhasHbix ABuratens ¢
perynmpoBKOM YacTOTbl U BbIXOAHOM
MoLLHocTbio Ao 98 kBT / 50 'y ans
BeccTyneHyaTtoro  perynupoBaHus
ckopoctn  (1:20) pana  ocobeHHO
yaobHoi paboTbl 1 MMHUMArbHOM
Harpysku Ha OMOPHYK KOHCTPYKLMIO.
[euratenn nogvema (¢ 4H93)
UMEIT pnaHueBoe coeanHenne [EC
1 KynadkoByto MydpTy.

BbicokonpoussoauTennHas nepe-
pjaya ro3BonseT  UCMoNb3oBaTh
HECKOMbKO MepeAaTOYHbIX YNCEN Ko-
pobkn nepepgay NS MHOWMBMZY-
anbHbIX  CKOpPOCTEA nop  3akas.
LLlecTepHu 3aKkaneHsbl K OTLLAMpOBa-
Hol.  Mopwwnhmku  u  3ybbs
CMa3bIBaoTCS Macrnom ans
obecreyenns ANUTENbHOTO  Cpoka
Ccryx6bl " MUHUMAMBLHOTO
obcnyxmBaHus.
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Die Technik im Uberblick

Bewahrte Bauprinzipien: Die
Getriebe-Hohlwelle in Verbin-
dung mit der Drehmomentstiitze
(bis GetriebegrdBe 31) fiihrt zu
einer sehr einfachen und ver-
spannungsfreien Lagerung. Diese
Verbindung ist praktisch war-
tungsfrei.

Ab GetriebegrofRe 35 kommen
horizontal geteilte Getriebe in
FuBausfiihrung zum Einsatz. Eine
Tonnenkupplung mit Verschlei3-
anzeige zwischen Getriebe und
Seiltrommel sorgt fiir einen ver-
spannungsfreien Betrieb.

Die Einscheiben-Federdruck-
bremse ist gekapselt und hat
ashestfreie Bremsheldge mit sehr
hoher Lebensdauer fiir mindestens
1x 108 Bremsungen. Sie ist bei
Motorleistungen bis 63 kW/50 Hz
am Hubmotor angebaut.

Bei Motorleistungen >63 k\W/50 Hz
kommt standardmaRig eine
selbsteinstellende Doppelbak-
kenbremse zum Einsatz, die am
Getriebe angebaut ist.

Auf Wunsch ist eine Verschlei3-
iberwachung lieferbar.

Die Fahrwerke sind ausgelegt
nach DIN 15018 und mindestensin
H1/B2 eingestuft. Die Laufradein-
stufung nach FEM (IS0) ist gleich/
besser als die Einstufung des Seil-
triebs nach FEM 9.661 (IS0).

Alle Fahrantriebe haben serien-
maRig polumschalthare Motoren
mit zwei Geschwindigkeiten im
Verhéltnis 1:4 und besitzen ein
Saftanlaufverhalten. Als Option
sind auch 4-polige Motoren fiir
eine stufenlose Frequenzsteue-
rung fiir Geschwindigkeiten im
Verhéltnis 1:10 lieferbar.

Fiir beidseitig gleichmaRigen Vor-
trieb sorgen zwei bzw. vier Fahr-
antriebe mit dem bewdhrten
Hohlwellengetriebe mit Drehmo-
mentstiitze. Diese sitzen verspan-
nungsfrei direkt auf den Antriebs-
wellen der Laufrader.

Der Seiltrieb und die Seiltrommel
sind fiir hohe Sicherheit und hohe
Lebensdauer ausgelegt. In der
Standardausfiihrung liegen zwei
Seile auf der Seiltrommel;
dadurch entsteht keine Haken-
wanderung.

Technical features at a glance

Tried-and-tested construction
principles: the hollow shaft gear
in conjunction with the torque
support (up to gear size 31) makes
for extremely simple, stress-free
bearing. This connection is practi-
cally maintenance-free.

From gear size 35, horizontally
divided foot-standing gears are
used. A barrel-shaped coupling
with wear indicator between gear
and rope drum ensures stress-
free operation.

The single-disc spring-pressure
brake is encapsulated and has
abestos-free brake linings with an
extremely long service life for at
least 1 x 108 braking operations. It
is mounted on the hoist motor for
motor outputs up to 63 kW/50 Hz.
For motor outputs >63 kW/50 Hz, a
double jaw brake mounted on the
gear is standard.

A wear monitoring facilitiy is
available on request.

The crabs are designed in accor-
dance with DIN 15018 and classi-
fied in at least H1/B2. The wheel
classification in acc. with FEM
(1S0) is equal to/better than the
classification of the rope drive in
acc. with FEM 9.661 (IS0).

All travel drives have as standard
pole-changing motors with two
speeds in a ratio of 1:4 and
smooth starting characteristic.
4-pole motors for stepless fre-
quency control for speedsina
ratio of 1:10 are available as an
option.

Twoor four travel drives with the
proven hollow-shaft gear with tor-
que support provide for uniform
forward motion on both sides.
They are mounted stress-free
directly on the drive shafts of two
wheels.

The rope drive and the rope drum
are designed for maximum safety
and long service life. In the stan-
dard version, two ropes are fitted
to the rope drum, ensuring true
vertical lift.

TexHnyeckme 0coOEHHOCTU

TpOBEPEHHbIE MPUHLIMAMGI KOHCTPYKLW:
Monbiii Ban pefykTopa B COYETaHMN C
pblyaroM  (uKkcauuM (g0 pasmepa
poegyktopa  31)  obecneunaet
WCKITIOYUTENBHO MPOCTOI MOHTaX. IT0
COBOMHEHME MpaKkTAYeckn He Tpebyet
TEXHU4ECKoro 0BCyKMBaHMS

HaunHas ¢ pasmepa 35, ucnonb3yiotcs
TOPU3OHTANbHO pa3feneHHble HOXHble
MexaHuambl. Mydra ¢ 6o4koobpasHbiM
3yboM C MHOMKaTOpOM M3HOCa Mexay
PEyKTOPOM ¥ kaHaTHbIM GapabaHom
obecneunsaet paboty 6e3 HanpsHKeHNS.

OAHOAUCKOBbIA NPYXWHHbIA TOPMO3
MOA [aBNEHWEM WHKanCynupoBaH W
uveer  BesacbecToBble  TOPMO3HbIE
HaKNaZKu C Ype3BblyaitHO AMMTENbHLIM
CpoKOM CcnyxBbl, Mo kpaiiHeir mepe, 1 x
108 onepauwit  TopmoeHns.  Ow
yCTaHOBNEH Ha [Buratene nogbema
ANS BbIXOJHON MOLUHOCTM fiBUraTens go
63 kBt / 50 Ty [ns BbixopHOW
moLuHocTv auratens> 63 kBt / 50 Iy
CTaHOAPTHbIM  SIBMSETCA  [BOVHOM
TOPMO3, YCTaHOBMEHHbI Ha PeayKTOpE.
CpercTtea KOHTPONS M3HOCA JOCTYMHbI
1o 3anpocy.

Tenexkn paspaboTtaHbl B COOTBET-
ctBum co ctaHaaptom DIN 15018 u
knaccuduumpoBaHbl kak H1 / B2.
Knaccudmkauys konec B COOTB. €O
craHgaptom FEM (ISO) paseH /
nyywe,  4em  Knaccudmkauus
KaHaTHOrO MmpuBoda B COOTB.  CO
craHgaptom FEM 9.661 (ISO).

MpuBoabI nepemelyeHns OCHALLEHbI
CTaHapTHbIMW  ABWraTenamu ¢
Mepeknio4eHemM MoMCcoB C  fBYMS
cKkopocTAMM B COOTHOWeHWH 1: 4 1
NNaBHOM MyCKOBOW XapaKTEPUCTUKOM.
Mo 3anmpocy AOCTYMHbI 4-MOMKOCHbIE
peuraten  gna - Becctynenyaroro
ynpaBneHns 4acToTol BpalleHns B
cooTHoLeHm 1:10.

[lBa unn YeTbipe XOAOBbIX MPUBOAA C
UCTIbITAHHBIM ~ MOMbIM ~ BanoM €
npbl4aroM  Gukcauum - obecneumnsatot
paBHOMEPHOE [BMXEHWe Brepes ¢
obenx  CTOPOH. OHn  nerko
MOHTUPYIOTCS  HEMOCPEACTBEHHO  Ha
MPVBOAHbIE Barbl BYX KOMEC.

KaHaTHbIi npuBog M OGapabaH
npegHasHayeHbl Ans MakcUMarnsHoM
6e30nacHOCTV W ANUTENBHOTO Cpoka
cnyx@el. B cTanpaptHoM ucnon-
HEHWM Ha kaHaTHoM GapabaHe ycTa-
HOBMeHbl [Ba KaHaTa, obecne-
UMBAIOWME TOYHbIM BEPTUKANBHBIN
NoAbEM.
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Die Technik im Uberblick

Das standardméRig aufgelegte
hochflexible, verzinkte Spezialseil
hat einen Sicherheitsfaktor >4.
Die Trommelrillen sind durch Fein-
bearbeitung optimal seilscho-
nend, die Umlenkrollen
verschleilfest. Als Option kann
die Seiltrommel mit einem Uber-
wickelschutz versehen werden.

Die sehr robuste Hakenflasche
mit kleiner Bauhdhe hat einen
groR dimensionierten Lasthaken.

Steckbare Elektrik
Steckverbindungen fiir die elektri-
schen Komponenten (ausgenom-
men Hubmotor und Uberlast-
sensor) ermdglichen den schnel-
len Aufbau vor Ort und verhindern
Fehler beim Anschluss. Bei
Bedarf kénnen die Komponenten
problemlos und wartungsfreund-
lich ausgetauscht werden.

Die Steuerung ist hebezeugspezi-
fisch iibersichtlich in Baugruppen
aufgebaut.

Der Hub-Getriebeendschalter und
die Uberwachungselektronik sind
in die Steuerung integriert.

Hohe Sicherheit ergibt sich durch
den verschweiBfreien Haupt-
schiitz und durch die hohe
Lebensdauer der Schaltschiitze.
Standardschutzart ist IP 55.

Mit Sicherheit viel Sicherheit
SerienméaRige Sicherheitseinrich-
tungen sind der Getriebeend-
schalter fiir die héchste und
tiefste Hakenstellung, die Tempe-
raturiiberwachung der Motoren
und eine Uberlastschutzeinrich-
tung (siehe "Ausstattung und
Option").

Ein dualer analoger Lastsensor
LBD (4-20 mA) erfasst prazise die
Hubwerksbelastung. Bis Getrie-
begroRRe 31 erfolgt die Messung
an der Getriebedrehmoment-
stiitze.

Dadurch ergeben sich Vorteile im
Standardprogramm und insheson-
dere bei kundenspezifischen
Anwendungen.

Technical features at a glance

The special highly flexible galva-
nised wire rope fitted as standard
has a rope safety factor of >4.
The drum grooves are finely
machined to minimise wear on the
rope, the return sheaves are wear
resistant. The rope drum can be
fitted with an overwind protection
as an option.

The extremely robust short
headroom bottom hook block has
a generously dimensioned load
hook.

Plug-and-socket connection
for electrics

Plug-and-socket connection for
the electrical components (apart
from hoist motor and overload
sensor) permit fast assembly on
site and prevent mistakes in con-
nection. Maintenance-friendly,
components can be replaced wit-
hout any problems if it should be
necessary.

The control designed especially
for hoisting applications is arran-
ged clearly in sub-assemblies .
The gear limit switch and monito-
ring electronics are integrated
into the control.

The weld-resistant main contac-
tor and the long lifetime of the
power contactors ensure a high
degree of safety.

The standard protection class is
IP 55.

Positive safety

Standard safety features are the
gear limit switch for top and bot-
tom hook position, temperature
control of motors and overload
protection (see "Equipment and
options").

A dual analog LBD load sensor
(4-20 mA) registers the load on the
winch accurately. Up to gear size
31, load is registered at the gear
torque support.

This provides advantages on the
standard range and particularly in
the case of customer-specific
applications.

TexHnyeckme 0coOEHHOCTU

CneupanbHblil BbICOKOTMOKUA OLMH-
KOBaHHbII TPOC, YCTAHOBMEHHBIN B
CTaHAAPTHON KOMMMeKTauuu, UMeet
Koa(puLMeHT 3anaca  MPOYHOCTM
kaHata > 4. TouHas obpaboTka
Goposg GapabaHa  MUHMMK3MpYET
W3HOC KaHaTa. XomocTble  LUKWBbI
nsHocoyctonumebl. Mo 3anpocy
kaHaTHbli GapabaH MoxeT ObITb
OCHalLLieH 3aLLMTON KaHaTa.

YpesBbl4alHO  MPOYHAS  HUXKHAS
kptokoBasi 060/iMa C HU3KUM 3anacoMm
OCHalleHa  OonblwWM  rpy30BbIM
KPIOKOM.

LTekepHbIe pa3bembl

LitekepHoe pasbeMbl Ans  3neKTpu-
YECKUX KOMMOHEHTOB (KpOMe ABuraTens
nogbeMa U JatyMka  neperpysku)
obecneunBaioT ObICTpylo CcOOpKY Ha
MecTe 1 MpefoTBpaLaloT oLk
NOAKMKYeHs. KOMMOHEHTbI  MPOCTbI B
obcnyxuBaHM 1, Npu HeobXOANMOCTH,
MmoryT ObITb nerko 3aMeHeHb!.

Cuctema ynpaeneHusi, paspaboTaHHas
cneumansHo ans MOAbEMHbIX
YCTPOWCTB, pa3buta Ha noachopky.
KoHueBo# BblKknoyaTenb peayktopa u
KOHTPONMPYHOLLASH SMEKTPOHMKA MHTEr-
pUPOBaHbI B 60K ypaBneHus.
BbicoKokauecTBeHHbIE CINOBbIE
BbIKMI0-YaTeNn 1 CBapHOW [MaBHbIA
KOHTaKTOp  0BECMeYMBalOT  BbICOKMN
ypoBeHb 6e30nacHoCTH.

CreneHb 3awmThbl P 55.

lMoBbIwWeHHbII ypoBEHb
6e3onacHocTH

B CTaHOapTHOM  UCMOHEeHUN
nebegka cHabxeHa Takumu
cpeactami 6e30MacHoOCTH, Kak
KOHLIEBOW BblIKMtovaTenb  Ans
KpalHUX  MO3ULMA  KPHOKa,
TeMnepaTypHbIn KOHTPOSTb
aneKkTpoABUraTenei, sawuTa ot
neperpysa (cm.«ObopyaoBaHue
W ONLuMmY).

[1BOMHOM aHanoroBbIn AATYMK
Harpy3sku LBD (4-20 mA) TouHO
perucTpupyeT  Harpysky Ha
nebepky. Ha mopensx ¢ pas-
MepoM pefyKTopa MeHblue 31,
Harpyska peructpupyetcs C
MOMOLLbIO pblyara ukcaum.
310 obecrneunBaeT npeumy-
LecTBa CTaHOApTHON nporpam-
Mbl, @ TaKKe B Criy4ae U3roToB-
neHus 06opyaoBaHMsS MO 0CO-
ObIM TpeboBaHMAM 3aKa3umka.
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Die Technik im Uberblick

Ab GetriebegroRe 35 befindet sich
die Lasterfassung am Seilfest-
punkt.

Die technisch ausgereifte Uber-
lastabschaltung wird im Herstel-
lerwerk voreingestellt.

Die Hub-Frequenzsteuerung wird
standardméaRig mit Drehzahlriick-
fiilhrung ausgestattet. Ein Drehge-
ber erfasst die Motordrehzahl und
wirkt auf den Frequenzumformer.
Ein zweiter Drehgeber an der Seil-
trommel wird vom STAHL Crane-
Systems Brake Control (SBC)
ausgewertet. Bei Uberschreiten
der eingestellten Grenzdrehzahl
schaltet das SBC das Hauptschiitz
ab.

Hierdurch ist eine hdchstmogli-
che Sicherheit gegen unbeab-
sichtigtes Absenken der Last
gegeben.

Eine Zweite Bremse (als Halte-
bremse) auf der Antriebswelle
des Getriebes ist optional liefer-
bar.

Bis 63 kW, 50 Hz als Doppelbak-
kenbremse, tiber 63 kW, 50 Hz als
Einscheiben-Federdruckbremse
am Motor.

Vielseitige Optionen

Fiir die Winde SHW 8 steht eine

grofRe Anzahl an Optionen zu Ver-

fligung:

e Spannungsumschaltbare
Motoren,

* Einfachhaken,

o Uberwickelschutz,

* Betriebs-Hubendschalter,
direkt von der Hakenflasche
betétigt

* Handliiftung der Bremse,

e Obergurtfahrwerk begehbar,

* LastgroRanzeige,

e Lastsummierungsgeréte,

* Fahrendschalter sowie Sicher-
heitsfahrschaltungen und
vieles andere mehr.

Lieferung

Die Winde SHW 8 wird in die
Hauptkomponenten zerlegt gelie-
fert. Dies istim Normalfall aus
Transportgriinden notwendig.
Hakenflasche und Seil auf Haspel
werden in jedem Fall lose beige-
stellt.

Technical features at a glance

From gear size 35 upwards, the
load is registered at the rope
anchorage.

The technically mature overload
cut-off is pre-set in the factory.
The frequency control for the
winch is equipped as standard
with speed feedback. A rotary
transducer registers the motor
speed and acts on the frequency
inverter.

A second rotary transducer on the
rope drum is evaluated by the
STAHL CraneSystems’ Brake Con-
trol (SBC). If the limit speed set is
exceeded the SBC disconnects
the main contactor.

This ensures the greatest possible
safety against accidental
lowering of the load.

A second brake (as holding brake)
on the gear drive shaft can be
supplied as an option.

Up to 63 kW, 50 Hz this is a double
jaw brake, above 63 kW, 50 Hz it is
a single-disc spring pressure
brake on the motor.

Varied options

A wide range of options is availa-

ble for the SHW 8 winch:

¢ Dual voltage motors,

* load hooks,

e overwind protection,

e operational hoist limit switch
directly activated by the bot-
tom hook block,

* manual brake release,

¢ double rail crab accessible for
maintenance,

* large-format load display,

¢ load cumulation devices,

» travel limit switches, abstacle
avoidance circuity, and much
more.

Delivery

The SHW 8 winch is supplied dis-
mantled into its main components.
This is normally necessary to per-
mit it to be transported. The bot-
tom hook block and the rope on a
reel are always supplied separa-
tely.

TexHnyeckme 0coOEHHOCTU

Ha mopensx c¢ pasvepom pe-
AyKTOpa cBbile 35, Harpyska peruc-
TPUPYETCH C MOMOLLBIO KpEnexen
kaHaTa. TexHUYeckN COBEPLUEHHbINA
neperpy3oyHbIii BbIKNKYaTenb ycTa-
HaBNMBaeTCS Ha 3aBOAE M3roTo-
BuTens. Perynsatop vactoTbl Ans
nebepkn B CTaHAApTHON KOMMMeEK-
Tauum ocHalueH obpaTHOW CBA3bIO
no ckopoct.  [peobpa3soBatens
KDYroBbIX MEepeMELLEH A  perucT-
pUpyeT  CKOpoCTb ABuratens U
BO3[eicTBYeT Ha npeobpa3soBaTenb
4acToTbl.

Bropoii npeobpasosatens  kpyro-
BbIX MEPEMELLEHNA Ha KaHATHOM
GapabaHe paboTaeT B COOTBET-
CTBWM C CUCTEMON KOHTPOMS TOPMO-
xenus  STAHL  CraneSystems
(SBC). Ecnu ycTaHoBneHHbIit npe-
JeNn  CKOpOCTM  MpeBblLLAETCS,
cuctemMa  OTKMKYAeT  MMaBHbIA
BbIKIIOYaTENb.

OT0 0becneunBaeT MakcuManbHO
3alNTy OT CMyYalHoro OmyckaHus
rpysa.

Mo 3ampocy BO3MOXHA MOCTaBKa
BTOpOro TOpMO3a (B kKayecTse
YOEPXMBAIOLLEro0) Ha Bany NpuBoAa.
[o 63 kBt, 50 Iy - 3at0 ABOWHON
KynaykoBbl TOPMO3, Bbille 63 kBT,
50 Ty - 93T0 OQHOAMCKOBBLIN
NPYXUHHbIA HAXWUMHOW TOPMO3 Ha
ABuratene.

Opyruve onuuu

Ona nebepkn SHW 8 pocTyneH

LUMPOKMIA BbIGOP ONLMiA:

* aBuratenb C NepekmioyeHnem Ha
ABa HanpsxeHns

*  [PY30BbIe KPIOKH,

* 3aWyTa kaHaTa

*  KOHLIEBOW BbIKIioYaTerb
nofbeMa, KOTopbIit aKTUBMPYeTCS
HWKHEN KPHOKOBOY 0601 MO

*  py4Hoe 0cBOBOXAEHNE TOPMO3a
*  LIMPOKOOPMATHbII MOHUTOP
3arpyskm,

*  YCTPOWCTBA HAKOMMEHNs Harpysky,

*  [IByXPemnbCOBbIE TENEXKM,
AOCTYNHble Ans 06CyXMBaHMS,

*  KOHLEBbIE BbIKMIOYaTENH, CXEMbI
obxoaa npensTCTBUI 1 MHOTOE
Apyroe.

[ocTaBka

JNlebepka SHW 8 nocrtaBnsietcs B
pa3obpaHHoM Buge. ITo Heobxoau-
MO 151 yaobcTBa TpaHCNOpPTUPOBKM.
HwkHss kptokoBast oboiima 1 kaHaT
Ha KaTyLLke nocTaBnsKTCA
0TAeMbHO.
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Frequenzumrichter

Ein Frequenzumrichter ist
vorteilhaft

* Wenn noch groBere Umschlag-
leistungen gefordert werden.
Das zeitraubende und auBer-
dem gefdhrliche Lastpendeln
wird stark reduziert und Korrek-
turschaltungen (Tippbetrieb)
minimiert.

¢ Wenn ruckfreies Anfahren und
sicheres Positionieren notwen-
dig sind.

¢ Wenn eine sehr kleine Feinhub-
geschwindigkeit gefordert wird.

¢ \Wenn eine Reduzierung der
dynamischen Belastung
gewiinscht wird. Dies bedeutet
z.B. noch lédngere Lebensdauer
fiir Hubmotor und Hubgetriebe.

¢ Die Produktivitdt durch einen
erweiterten Geschwindigkeits-
bereiche erhdht werden soll
(hohere Geschwindigkeit bei
Teillast).

Hinweis:

Die Stromzufiihrung ist kleiner
dimensionierbar, da der Anlauf-
strom geringer ist als bei polum-
schaltbaren Motoren. AuBerdem
istder Maximalstrom elektronisch
begrenzt und kann individuell
(abhéngig vom Netz) eingestellt
werden.

Gleichzeitig schonen frequenzge-
regelte Hebezeuge durch sanftes
Anfahren die Anlagen weil sie
auftretenden Belastungskrafte
auf Kran, Kranbahn und Gebaude
reduzieren.

Das Resultat ist eine langere
Lebensdauer, ein geringerer Ener-
gieverbrauch und niedrigere War-
tungskosten {iber den gesamten
Lebenszyklus.

Frequency inverter

A frequency inverter is of advan-
tage

e If higher handling output is
required. Time-consuming and
also dangerous load swing is
greatly reduced and corrective
switching operations (inching
operation) are minimised.

¢ |f smooth starting and safe
positioning is required.

 |f avery slow creep speed is
required.

e |f areduction of the dynamic
stress is desired. This means
for example longer service life
for hoist motor and hoist gear.

e |f productivity is to be
increased by m eans of exten-
ded speed ranges (higher
speed with partial load).

N.B.:

The power supply can be of smal-
ler size as the starting current is
lower than with pole-changing
motors. In addition the maximum
current is electronically limited
and can be adjusted individually
(dependent on the mains power
supply).

At the same time, frequency-con-
trolled hoists reduce the stress on
systems by means of smooth star-
ting, as they reduce the load
forces effective on crane, crane
runway and building.

This results in a longer service
life, lower energy consumption
and lower maintenance costs
over the whole life cycle.

YacToTHbIi npeobpasoBatenb

MpeumywecTsa 4acToTHOro

npeoGpasoBarens

e Ecnn TpebyeTca xopowwmii OTK-
nuk. CHUXaeTcs packauvBaHue
rpy3a 1 KOpPEKTUpYHLLME MaHEB-
poeble onepauuu (pabota B
TONYKOBOM PEXMME) MUHUMM3M-
pytoTCs.

o Ecnu TpebyeTcs nnaeHbIN cTapT
1 Be3onacHoe No3MLMOHNPOBaHKE.

o Ecnn TpebyeTtcs o4eHb Hu3kas
CKOPOCTb.

e ECM HyXHO CHU3UTb [uHaMu-
yeckoe HanpskeHue. 310 yBenu-
YMBAET CPOK CIyXObl 3MEKTPO-
ABvratenedt [Ans nogbema U
nepemeLLeHus!.

e Ecrin HYXHO MOBbICUTb NPOU3-
BOAMTENBHOCTH C MOMOLLLIO pac-
LIMPEHHOTO [ManasoHa CKopoc-
Ten (bornee BbiCOKas CKOPOCTb C
YaCTUYHON HarpysKoit).

[MpumeyaHme:

MCTOUHMK MWTaHMS MOXET WMeTb
MeHblume rabapuTbl, Tak Kak MyckoB-
OA TOK HUXE YeM Yy ameKTpo-
ABuraTenel  C  MepeknioyeHnem
nontocoB. Kpome TOro Makcumanb-
HbIA TOK 3NEeKTPUYECKN NUMUTMPOBaH
1 MOXeT ObITb 3adaH MHAMBMAYaNbHO
(B3aBMCUMOCTH OT SNEKTPOCETH).

B 70 e Bpems, rebeaku ¢ YaCTOTHbIM
PEerynupoBaHNEM CHUXAIOT Harpyaky
Ha C1CTeMy NoCpeaCTBOM MNaBHOro
crapTa. CmsryaeTcs AuHammyeckoe
BO3eii-CTBME Ha KpaH, NOLKPaHOBbII
nyTb W 30aHe. BeneacTsue Bcero
9TOr0 YBE-NNYNBAETCS CPOK CNYXDbl,
CHWXaeTcs aHepronoTpebnexne
3aTparthbl Ha TEXHUYECKoe
obcnyxmBaHve.

"
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Weitere Merkmale frequenzgere-
gelter Winden:

¢ Volldigitalisierter Frequenzum-
richter - aber auch Analogein-
gdnge vorhanden.

¢ Parametrierung und Auslesen
von Daten {iber das integrierte
Bedienfeld mit Display, alter-
nativ iber Software.

Other characteristics of
frequency-controlled winches:

* Fully digitalised frequency
inverter - but analog inputs are
also provided.

* Parametrisation and data
read-out via the integrated
control panel with display,
alternatively via software.

a SHW 8 Winch
Ne6enka SHW 8 Crane Systems
Frequenzumrichter fiir Heben  Frequency inverter for YacToTHbI NnpeobpasoBatenb
hoisting Ans nogbema
SFH Technologie im Uberblick SFH technology at a glance TexHuyeckne 0co6EHHOCTH
Frequenzumrichter setzen Span-  Frequency inverters convert YacToTHble npeobpasosatenu
nung und Frequenz des Dreh- voltage and frequency of the KOHBEPTUPYIOT ~ HampskeHue U
stromnetzes in ein neues three-phase A.C. power supply yacToTy TpexasHOro WCTOYHMKA
Dreiphasensystem um. Durch stu- into a new three-phase system. NUTaHWS  NEPEMEHHOTr0  ToKa.
fenloses Verandern der Motor- The speed of the hoist motor is CkopocTb aneKkTpoaBUraTens
spannung und Motorfrequenz infinitely adjustable from the perynupyetcs BeccTyneHyarto
lasst sich die Drehzahl des Hub- stepless modification of motor MOCPEACTBOM W3MEHEHUS 4acTOTbl
motors stufenlos einstellen. voltage and motor frequency. W1 HaNpsHKEHWs NUTaHNs aBUraTens.
Ansteuerung von "Heben" "Hoist" control YnpaeneHue nogLeMoOM
Die Ansteuerung erfolgt iiber Activation is from a two-step con-  AkTvBauysi NpOMCXOAUT C MOMOLLbH
einen zweistufigen Steuerschalter  trol pendant via the so-called [JBYXCTYMEHYaToro MynbTa ynpasneHust
iiber die sogenannte "Motorpoti-  "motor-activated potentiometer” yepes Tak HasbiBaemyl  (yHKLMIO
Funktion. function. "TloTEeHUMOMETP aKTUBHOTO ABUraTens’”.
1. Stufe: Mindestdrehzahl oder 1st step: minimum speed or 1 3Tan: MUHUManbHask CKOPOCTb
Drehzahl halten hold speed WM CKOpOCTb  OXMAaHWS
2. Stufe: Beschleunigen 2nd step: accelerate 2 aTan: yckopeHue
Wird der Drucktaster des Steuer-  If the pushbutton on the control Ecrv KkHoMka Ha MmymbTe OTMyCKaeTcs,
gerdts losgelassen, so bremstder  pendant is released, the fre- TOpMO3a  4acTOTHOro npeo6pa-
Frequenzumrichter selbstandig quency inverter brakes automati-  sosatens  aBTOMaTMYecKM  nepeso-
nach einer vorgegebenen Rampe  cally according to a pre-set ramp.  ngrca HavanbHylo no3nLuio
ab.
N . = Geschwindigkeiten mit Frequenzsteuerung
v [m/mln] Vmax,. e Frequency controlled speeds
YacToTHo perynupyemble CKOPOCTH
[rm—m e —m — i — \
] \ o
N At S aai . P Geschwindigkeiten mit polumschaltbarem Motor
I . \ Speeds with pole-changing motor
" ............ ). G VR, > 2, \ CkopocTu ABuratens ¢ nepeknioYeHeM nomiocoB
——a T N ?.‘:\ \
I N x = beliebige Geschwindigkeit zwischen v min. und v max.
N 2 \/'min . ! x = any speed between v min. and v max.
s > X = niobas CKOPOCTb B AnanasoHe V MUH. - V Makc.

[pyrue xapaktepuctukn nebesok ¢
YaCTOTHOW PErynupPOBKON:

¢ Ludposoit npeobpasosatens
Y4acCToTbl, HO €CTb X aHanoroBsble
BXOfbl.

¢ [lapameTpusauns U CYMTbIBaHWE
[JaHHbIX C MOMOLLBI BCTPOEHHOM
NaHenu ynpasneHus ¢ Auchreem
WM C MOMOLLBID MPOrPaMMHOTO
obecrneyeHus.

02.15
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4-poliger Hubmotor mit Fremd-
beliiftung, Phasentrennung fiir
die Motorwicklung und mit
Inkrementalgeber (1024
Impulse/Umdrehung).

Motornennfrequenz 50 bzw.
60 Hz.

Die SFH Frequenzumrichter
sind zwangsbeliiftet und besit-
zen eine hohe Uberlastungsfa-
higkeit.

Zulassige Umgebungstempe-
ratur -10°C ... +40°C.

Relative Luftfeuchtigkeit max.
90%, auf Betauungsfreiheit ist
zu achten.

Aufstellhdhe:
max. 1000m @.N.N.

Netzspannungen:
380-415V oder 500-525V, 50Hz
440-480V oder 575-600V, 60Hz

Die Beschleunigungs- und
Verzégerungsrampen lassen
sich nahezu beliebig flach ein-
stellen. Die minimal mdgliche
Hochlauf-/Riicklaufzeit betragt
ca. 1,5sec.

Koppelung (Synchronisation)
von bis zu 4 Hubwerken optio-
nal mdglich.

Die Frequenzsteuerung istin
einem Geréatekasten in Durch-
stecktechnik eingebaut, vor-
eingestellt und gepriift.
Lieferung lose zum bauseitigen
Anbau.

Durchstecktechnik:

4-pole hoist motor with forced
ventilation, phase separation
for motor winding and with
incremental encoder (1024 pul-
ses/rotation).

Rated motor frequency 50 or
60 Hz.

The SFH frequency inverters
have forced ventilation and
high overload capacity.

Permissible ambient tempera-
ture -10°C ... +40°C.

Relative humidity max. 90%,
non-dewing must be ensured.

Altitude of installation:
max. 1000m above sea level.

Mains voltages:
380-415V or 500-525V, 50Hz
440-480V or 575-600V, 60Hz

Acceleration and deceleration
ramps can be set practically
as flat as required. The mini-
mum acceleration/decelera-
tion times possible are approx.
1.5 sec.

Coupling (synchronisation) of
up to 4 hoists available as an
option.

The frequency control is instal-
led in a panel box with through
panel mounting, preset and
tested. Supplied separately for
mounting by customer.

Through panel mounting:

[P 21]

4-x  MOMIOCHOM  NOABEMHbIA
npuBog  C  MPUHYAWUTENbHOM
BEHTUNSA-LMeN, pasgeneHnem das
W VHKPEMEHTarbHbIM  [aT4MKOM
(1024 wmnynbcos/o6opoT).

HomuHanbHas vyactoTa
anekrpogguratens 50 unm 60 Iy

YactoTHble  wHBepTepsl  SFH
nmetoT NPUHYANTENBHYIO
BEHTUNALMIO " BbICOKYHO

YCTONYNBOCTb K NEperpyskam.

Honyctumas Temnepatypa
okpyxatowen cpegpl - 10°C ...
+40°C.

OtHocutenbHas BnaxocTs 90%.
JomkHo  ObiTb  0becneyeHo
OTCYTCTBUE KOHAEHCaTa.

BbicoTa ycraHoBky:
makc. 1000 ™M Hag YpoBHEM
MOpSi.

HanpsixeHna anekTponuTaHma:
380-415B unun 500-5258, 507y
440-480B nnn 575-6008,, 60y,

JInHeitHoe yckopeHue u 3amenne-
HME MOXET ObITb TOYHO HACTPOEHO
B COOTBETCTBUM C TpEﬁOBaHMHMM.
MuHMManbHO BO3MOXHOE Bpems
yCKOpeHusi/3ameanenus  npubnu-
auTenbHo 1,5 cek.

Mo 3anpocy BO3MOXHO COean-
HeHWe (CMHXpOHM3aumus) Ao 4-x
MOAbEMHMKOB.

YacToTHoe ynmpaBnexue, ycTa-
HOBNEHHOE B LUWT YNpaBreHus,
HaCTPOEHO  WMMPOTECTUPOBAHO.
lMocraBnsetcs 3aKa34mKkom
OTAENbHO A1 MOHTaxa.

YCTaHOBKa B LUMTE YNpaBeHus:

IP 54 .
Bremswiderstand
4] Brake resistor
(S Topmo3Holit peancTop
[] Frequenzumrichter
L— .
1 Frequency inverter
YacToTHbIN NpeobpasoBatenb
c1657v01
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Funkentstorfilter
Netzdrossel
Umrichter
Bremswiderstand

Radio interference suppression filter
Line reactor

Inverter

Brake resistor

1 chunbTp NoaaBneHNs paavonomex
2-X NNHENHbIA peakTop

3 NuBepTop

4 Topmo3HoW pesncTop

14

Qualitat und Sicherheit

¢ Kurz- und erdschlusssicher

¢ Entspricht den relevanten
Richtlinien fiir die Leistungs-
elektronik

¢ Netztransientenschutz

¢ Galvanisch getrennte Steuer-
eingédnge

¢ Elektronischer Motorschutz

¢ Funkentstort, Klasse A1 nach
EN 55011, Umgebung 2 nach
EN 61800-3

¢ Schaltschrankschutzart nach
EN 60529: IP 54

¢ Bremswiderstand Schutzart
nach EN 60529: IP 21

¢ Alle Frequenzumrichter besit-
zen weltweite Zulassungen
(EN, IEC, UL, CSA)

¢ Fiir die Funkentstorung wird ein
EMV-Filter eingesetzt

¢ Entwicklungs- und Herstellpro-
zess zertifiziert nach DIN I1SO
9001

SFH Dynamic Control

Frequenzsteuerung mit Block-
und Uberdrehzahlschutz mit aus-
gezeichnetem Regelverhalten.
Ausgelegt fiir den Einsatz in der
Halle, optional fiir den Einsatz im
Freien.

Drehzahlregelung (n-Regelung)
mit Drehzahlriickfiihrung als Stan-
dard.

Hubgeschwindigkeitshereich
2...100%.

SPS-kompatibel zu {ibergeordne-
ten Systemen (optional).

Kommunikations- und Schnittstel-
lenbaugruppen (optional).

Jede SFH Dynamic Control wird
am Priifstand optimal eingestellt.

Die Ansteuerung bzw. Sollwert-
vorgabe kann bei der SFH Dyna-
mic Control mit analogen und
digitalen Signalen erfolgen.

Quality and safety

* Inherently short-circuit and
earth-fault proof

¢ Meets the relevant directives
for power electronics

¢ Mains transient protection

¢ Galvanically separated control
inputs

¢ Electronic motor protection

¢ Radio interference
suppression, filter class A1l in
accordance with EN 55011,
environment 2 in accordance
with EN 61800-3

¢ Panel box protection in accord-

ance with EN 60529: IP 54

* Brake resistor for hoist
protection in accordance with
EN 60529: IP 21

* All frequency inverters have
world-wide approvals (EN, IEC,
UL, CSA).

e An EMC filter is used for radio
interference suppression

* Development and manufactu-
ring processes certified to DIN
1S0 9001

SFH Dynamic Control

Frequency control with unit and
overspeed protection with excel-
lent control performance. Desi-
gned for indoor use, outdoor use
optional.

Speed control (n-control) with
speed feedback as standard.

Hoisting speed range
2...100%.

PLC compatible with higher-level
systems (optional).

Communication and interface
modules (optional).

Every SFH Dynamic Control is
optimally adjusted on the test
bench.

With SFH Dynamic Control, con-
trol can be effected with analog
and digital signals.

KauecTtBo 1 6e30nacHocTb
* YCTOMYNBOCTb K KOPOTKOMY 3aMbl-
KaHWIO U 3aMblKaHUIO Ha 3eMI0

CooTBeTCTBME HOPMaM Ans
CMIIOBOW 3MNEKTPOHWKM

CeTeBas 3alyuTa OT NepexofHbIX
MpoLieccoB

l"anbBaHW4eCKM pa3BsidaHHble
YNpaBIsioLLMe BXOAbI
OneKTpOHHas 3aluTa ABUraTens

Monasnexue paguo-nomex,
cunbTp knacca A1 B cooTs. ¢ En
55011, cpefbl 2 B COOTBETCTBUN C
En 61800-3

e 3awura wwuTta ynpaBneHns B
cootB. ¢ EN 60529 creneHb
3awmbl: IP 54

¢ TopmMo3HOM pesucTop  And
3awmtel B cooTB. ¢ EN 60529: IP
21

e Bce uvacToTHble npeobpa3oBa-
TENM “MeloT MWpOBbIE
ceptudmkatsl cootBeTCTBUS(EN,
IEC, UL, CSA).

®unbtp SMC nenonbayertcs ans
NOAAaBMNEHNS PaAMoONoOMex
Mpouecchl paspaboTkm 1 npous-
BOACTBA COOTBETCTBYIOT CTaH-
aapty DIN 1SO 9001

[unHamunyeckoe YnpaBnenue SFH

YacToTHoe ynpaBrneHue ¢ 3aluTon
OT MpeBbILIEHNS YacTOTbl BpaLle-
HAS M 3awuTon  3Heprobroka
MMEET OTNIUYHbIE XapPaKTepPUCTUKN
perynupoBanus.  [pegHasHayeHo
ana MCNOJIb30BaHNA B
noMeLleHnm

YnpaeneHne  ckopocTblo  (n-
ynpaeneHne) ¢ obpaTHO CBA3bIO
(3amkHyTas neTns)

[vnana3oH ckopocTu nogbema 2 ...
100%

PLC coBmectum ¢C cuctemMamu
fonee  BbLICOKOTO ~ ypOBHS (MO
3anpocy).

Mogynu cBssu 1 uHTEpdeiica (no
3anpocy).

[uHamuueckoe Ynpaenenne SFH
ONTUMarnbHO HaCTPOEHO B
VCnbITaTenbHON Cpese.

[vHamnyeckoe Ynpasnexne SFH
nossonsiet OCYLUECTBNSATL
ynpaBnexue c MOMOLLbIO
aHanoroBbIX M LMGPOBbLIX CUrHAmoB.

02.15
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Frequenzumrichter fiir Fahren  Frequency inverter for travel ~ YactoTHbIli npeo6pasoBarens
Ansa nepemelleHus
Der Frequenzumrichter fiir die The frequency inverter for the tra- . 6
Fahrbewegung ist am Fahrmotor ~ vel motion is mounted on the tra- HactorHein npeobpasosarer AN
nepemeLleHns  ycTaHaBnMBaeTcs
angebaut. vel motor.
Ha 3NeKTpofBUraTenb Ans
¢ Alle international {iblichen ¢ All common international mains MEPEMELLISHIA.
Netzspannungen von 380 V bis voltages from 380 V to 690 V are * MoanepuuBaloTcs BCE OCHOB-
690 V werden abgedeckt. covered. Hele, ynoTpebniemsie B Mupe,
¢ U/f-Kennlinienfrequenzsteue- e U/f characteristic frequency Hanpsoxerus ot 380 B Ao 690 B.
rung {iber vorgegebene Ram- control via set ramps, speed *  U/f xapaktepuctuka 4acToTHoro
pen, Stellbereich Standard 1:10, range standard 1:10, up to 1:30 ynpaBreHus 3afaétca HacTpoii-
bis 1:30 auf Anfrage. on request. KO CoyHKUMM;  CTaHAAPTHBIA
o SPS-kompatibel zu iibergeord- * PLC compatible with higher- AvanasoH ckopocteit - 1:10, no
neten Systemen (optional). level systems (optional). sanpocy - 1:30.
e Eine serielle Schnittstelle am  Aserial interface on the basic ~ « MK coBmecTum ¢ cucTemamm
Grundgerét (RS 485) und device (RS 485) and interface Gonee BbICOKOrO ypOBHs (MO
Schnittstellenbaugruppen sind modules are available. 3anpocy).
verfi]g'bar. * Integrated brake c.hopper and [lOCTyMH6I  MOCREA0BATENbHbIA
¢ Integrierter Bremsschppper external brake resistor (IP 20). MHTEPEIIC HA OCHOBHOM YCTPOIH-
und externer Bremswiderstand cTBe (RS 485) U uHTepdeiicHble
(P 20). Moy M.
e [HTerpupoBaHHbIA  TOPMO3HOIA
npepbiBateflb M BHELUHWNA
TOpMO3Hoii peaucTop (IP 20).
Parametrierung der Frequenzum-  Parameter assignmentfor “travel" HasHauenne napametpoB ans
50/60 Hz richter "Fahren" frequency inverter 4acTOTHOro npeobpasoBarens
2,5...25 m/min 4...40 m/min Netzfrequenz [Hz] Mains frequency [Hz] nepemeLLeHms
47 56 Fahrgeschwindigkeiten [m/min] Travel speeds [m/min] YactoTa cet [I'L]
37 A Minimale Hochlaufzeit [s] Minimum acceleration time [s] CkopocTyt nepemeLLeHmns [M/MUH]
Minimale Riicklaufzeit [s] Minimum deceleration time [s] MuHIManbHOE Bpems yckopeHus [c]
MuHumansHoe Bpems 3ameaneHus [c]
Ansteuern von "Fahren" "Travel” control YnpaBnenue nepemeLlyeHuem
Die Ansteuerung erfolgt {iber Activation is from a two-step con-  Aktusauust  MpOMCXOQUT C  MOMOLLbIO
einen zweistufigen Steuerschalter trol pendant via the so-called [BYXCTYNEHYATOro NynbTa ynpasneHns
tiber die sogenannte "Motorpoti'-  "motor-activated potentiometer” Yepes TaK HasbiBaeMylo  (DyHKLMIO
Funktion. function. "TOTEHLMOMETP aKTUBHOTO ABMraTens’”.
1. Stufe: Mindestdrehzahl oder st step: minimum Speed or 1  aTan:  MUHWMManbHas CKOPOCTb
Drehzahl halten hold Speed WM CKOPOCTb OXUAAHMS
2. Stufe: Beschleunigen 2nd step: accelerate 2 aTan: yoKopeHue
Wird der Drucktaster des Steuer-  If the pushbutton on the control ECTM KHOMKA Ha nynbTe OTNyCKaeT-
gerdts losgelassen, so bremst der pendant is released, the cA, TOpMO3A 4acToTHOro npeobpa-
Frequenzumrichter selbsténdig frequency inverter brakes 30BaTenss  aBTOMATMYECKN  MeEpeso-
nach einer vorgegeben Rampe ab. automatically according to a pre- [ATCH HaYanbHylo NosMLio
set ramp.
4 v[m/min] V max
------- "\ x = beliebige Geschwindigkeit zwischen v min. und v max.
/" \/'min . x = any speed between v min. and v max.
S » X = ntobas CKOPOCTb B AnanasoHe vV MUH. - V Makc.
c0996a09 t [S]
Einschaltdauer Duty cycle KoappuumeHt  mcnonb3oBaHusA
Hohere %ED beim Hubmotor auf ~ Higher %DC for hoist motor on Bonee  BbicokMit  KO3hdULMEHT
Anfrage. request UCTIONb30BAHMS  ANs  [BuUraTens

02.15
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Einstufung nach FEM (IS0)

Classification to FEM (1S0)

Knaccudmkauus no FEM (I1SO)

Typ Hubge- FEM 9.661 FEM 9.511 FEM 9.683
Type triebe (ISO) (ISO) (ISO)
@ Tun Hoist gear Seiltrieb Triebwerk Motor
MogbemHbil|  Rope drivg Mechanism Motor
kgl MexaHuam KaHaTHbIi MexaHnam [lpuratens
4/2-1 8/2-1 12/2-1 npBoA
25.000 50.000 SHW 8125-.. 31 3m (M6) 4m (M7)
SHWF 8125-..
63.000 SHW 8100-.. 31 3m (M6) 4m (M7)
SHWF 8100-..
32.000 63.000 SHW 8160-.. 31 2m (M5) 2m (M5)
SHWF 8160-..
80.000 SHW 8125-.. 35 3m (M6) 5m (M8) 4m (M7)
SHWF8125-. [ 31 2m (M5) 2m (V5] !
40.000 80.000 SHW 8200-.. 31 1Am (M4) 1Am (M4)
SHWF 8200-..
100.000 SHW 8160-.. 35 2m (M5) 4m (M7)
SHWF 8160-.. 31 1Am (M4) 1Am (M4)
125.000 SHW 8200-.. 35 1Am (M4) 2m (M5)
SHWF 8200-..
160.000 SHW 8250-.. 40 1Bm (M3) *2 2m (M5)
SHWEF 8250-..

Einscherung 1/1, 2/1, 4/1 etc. auf
Anfrage.

Hohere FEM (ISO) Einstufungen
auf Anfrage.

Auswahl nach FEM (I1SO)

Fiir eine einsatzgerechte Auswahl
einer Winde muss vorab die
jeweilige Triebwerksgruppe
bestimmt werden. Diese ist
abhéngig von der Laufzeitklasse
und dem Lastkollektiv.

Einflussfaktoren der Laufzeit-
klasse:

e Mittlerer Hakenweg "HW" (m)
¢ Hubgeschwindigkeit "V" (m/min)
* Arbeitsspiele/Stunde "ASP"

¢ Arbeitszeit je Tag "AZ"

Bestimmung der Laufzeitklasse
Ermittlung der mittleren Laufzeit je
Arbeitstag (tm):

tm= (2xHWxASPxAZ) : (60xV)

Lastkollektiv

Abschétzen, welches der unten
gezeigten Lastkollektive dem
jeweiligen Einsatzfall entspricht:

"leicht", "mittel", "schwer", "sehr
schwer".

*1 Polumschaltbare Hubmotoren der
SHW 8..in 3m wegen Kurzzeitbetriebs-
anforderung.

*2 :_ast)haken 1Bm (M3), Seiltrieb 1Am

M4).

1/1,2/1, 4/1 etc. reeving on
request.

Higher FEM (ISO) classifications
on request.

Selection to FEM (1SO)

To enable a suitable winch to be
selected for the application, to
begin with the respective mecha-
nism group must be determined.
This is dependent on the opera-
ting time group and the load
spectrum.

Factors influencing the operating
time group:

¢ Average hook path "HW" (m)
* Hoisting speed "V" (m/min)

* Cycles/hour "ASP"

e Working hours per day "AZ"

Determining the operating time
group

Determination of average
operating time per working day (tm):
tm= (2xHWxASPxAZ) : (60xV)

Load spectrum

Estimate which of the load spec-
tra shown below corresponds to
the particular application:

Light”, ,medium”, ,heavy”, ,very
heavy”.

*1 SHW 8.. hoist motors in 3m due to short-
time duty requirement.

*2 Load hook 1Bm (M3), rope drive 1Am
(M4).

3anacoska 1/1, 2/1, 4/1 n gp. no
3anpocy

Boree BbicOKas  knmaccudukaLms
FEM (ISO) no sanpocy

Mop6op no FEM (1S0)

Ytobbl  mpaBunbHO  BbiBpaTh
nebepky, ansa Havana Heo6xoaMMo
OnpedenuTb  COOTBETCTBYHOLLYIO
Tpymnny MexaHu3MOoB.

3T0 3aBUCUT OT rpynnbl BpeMeHu
aKcnnyartaumm " cnekTpa
Harpysku.

dakTopbl BO3OENACTBYHOLME Ha
rpynmny BpeMeHM akcnmnyaTaumm :
+ CpegHuit nyTb kptoka "HW" (m)
+ CkopocTb nogbema "V" (M/MuH)
* Luknbifvac "ASP"

+ Konnyectso pabounx yacos B
AeHb "AZ"

Onpepenexve rpynnbi BpeMeHM

aKcnyaTaumm
PacyeT  cpegHero  BpeMeHu
3Kcnnya-Tauum 3a paboumin OeHb
(tm):

tm= (2xHWxASPxAZ) : (60xV)

CnekTp Harpysku

OueHka cnekTpa Harpysks, B
COOTBETCTBUN C NMPUBELEHHBIMM
HUXe:

JIETKNIAY,  ,CPeHUR®, ,TSXenbIi®,
,O4EHb TXKENbINA",

*1 peuratens SHW 8 .. B 3 m u3-3a
KpaTKOBPEMEHHOTO pexiMa padoTbl.

*2 I'py3sosoit kptok 1Bm (M3), kaHaTHbIi
npueog 1Am (M4).
02.15
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STAHL

N

Winde SHW 8 l

SHW 8 Winch a
CraneSystems Ne6epka SHW 8
Auswahl nach FEM (I1S0) Selection to FEM (IS0) MNop6op no FEM (IS0O)
Triebwerksgruppe Mechanism group Ipynna mexaHusma
y% 100 leicht light nerkuit
Nur sehr selten Hochstbeanspru- Only very rarely loaded to maximum, MakcumansHas — Harpyska B O4eHb
chung, mittlere Totlast medium dead load peakux cnyvasx, cpefHas ctatudeckas
Harpyska
© tm: (h/Tag) tm: (h/day) tm: (yacos/aeHb)
1-2 1Bm (M3) 2-4: 1Am (M4) 1-2: 1Bm (M3) 2-4: 1Am(M4) 1-2: 1Bm (M3) 2-4: 1Am (M4)
wg = = B 4-8: 2m (M5) 8-16:  3m (M6) 4-8: 2m (M5) 8-16:  3m (M6) 4-8: 2m (M5) 8-16:  3m (MB6)
% 100 mittel medium cpeaHuit

y

73—

47

20

0 77167 333 50 100 X %
¥% 100
2

0 5 100 x%
¥% 100
80

0 90 100 x%

02.15

Seltene Hochstheanspruchung, lau-
fend geringe Beanspruchung, mittlere
Totlast.

tm: (h/Tag)

05-1: 1Bm(M3)1-2: 1Am (M4)
2-4 2m (M5) 4-8:  3m (M86)
schwer

Héufige Hochstbeanspruchung, lau-
fend mittlere Beanspruchung, grofRe
Totlast.

tm: (h/Tag)
0,25-0,5: 1Bm (M3)0,5-1:  1Am (M4)
1-2 2m (M5)  2-4: 3m (M6)

sehr schwer
RegelmaRige Hochstbeanspruchung,
sehr grofe Totlast.

tm: (h/Tag)
0,125-0,25:1Bm (M3) 0,25-0,5:1Am (M4)
05-1: 2m(M5) 1-2: 3m (M6)

x = % der Laufzeit
y =% der Last

Beispiel:

Tragféhigkeit: 80.000 kg

Hubhdhe 10 m
Hubgeschwindigkeit ca. 2,5 m/min
Mittlerer Hakenweg 5 m
Arbeitsspiele/Stunde: 3
Arbeitszeit/Tag: 8 Stunden
Lastkollektiv: "mittel"

Berechnung:
tm= (2x5x3x8):(60x2,5)=1,6 h/Tag

Das Lastkollektiv "mittel" und die
mittlere Laufzeit tm = 1,6 h/Tag
ergeben die Triebwerksgruppe
1Am (M4).

Auf Seite 16 in der Spalte FEM
9.511/9.661 (1S0), 80.000 kg kann
die geeignete Winde ausgewahlt
werden: z.B. SHWF 8200-10 8/2-1.

Rarely maximum load, constant low
load, medium dead load

tm: (h/day)

05-1: 1Bm(M3)1-2: 1Am (M4)
2-4 2m (M5) 4-8:  3m(M6)
heavy

Frequent maximum load, constant
medium load, high dead load

tm: (h/day)

0.25-0.5: 1Bm (M3) 0.5-1:  1Am (M4)
1-2 2m (M5) 2-4: 3m (M6)
very heavy

Regular maximum load, very high dead
load

tm: (h/day)
0.125-0.25:1Bm (M3) 0.25-0.5:1Am (M4)
05-1: 2m(M5) 1-2: 3m (M6)

x = % of operating time
y = % of maximum load

Example:

Working load: 80.000 kg

Height of lift 10 m

Hoisting speed approx. 2.5 m/min
Average hook path 5 m
Cycles/hour: 3

Operating time/day: 8 hours
Load spectrum: "medium"”

Calculation:
tm= (2x5x3x8):(60x2,5)=1.6 h/day

The load spectrum ,medium” and
the average operating time tm =
1.6 h/day result in mechanism
group 1Am (M4).

On page 16 a suitable winch can
be selected from the FEM 9.511/
9.661 (1S0), 80.000 kg column:
e.g. SHW 8200-10 8/2-1.

MakcumarnbHast Harpyska B pegkux chny-
yasix, MOCTOsSHHAsi HU3Kas Harpyska,
CpenHsis cTaTuyeckas Harpy3ka

tm: (Yacos/aeHb)

05-1: 1Bm(M3)1-22  1Am(M4)
2-4 2m (M5) 4-8:  3m(M6)
TSKENbI

Yacras makcumanbHas Harpyska, nocrto-
AHHaA CpedHAA Harpyska, BbICOKaA
cTatnyeckas Harpyska

tm: (Yacos/geHb)
0,25-0,5: 1Bm (M3) 0,5-1:
1-2 2m (M5) 2-4:

1Am (M4)
3m (M6)

OYeHb TAXeNbIN
PerynsipHas MakcuMarbHasi Harpyska,
0YeHb BbICOKasi CTaTUyeckast Harpyska

tm: (4acos/aeHb)
0,125-0,25:1Bm (M3) 0,25-0,5:1Am (M4)
05-1 2m(M5) 1-2 3m (M6)

X = % OT BPEMeHM aKcnnyaTaLmm
Yy = % OT MaKcMarnbHo Harpyaku

Mpumep:

IpysonogbemHocTb: 80.000 kr
Bbicota nogbema 10 M

CkopocCTb Nogbema okomo 2,5 M/MUH
CpepaHuit nyTb Kkptoka 5 M
Linknos/yac: 3

Bpewms akcnnyatauun/geHs: 8 4
CnekTp HarpyxeHust: "cpegHuin"

Pacuer:
tm= (2x5x3x8):(60x2,5)=1,6 4/neHb

CnekTp HarpyxeHus "cpegHnii" n
cpefiHee Bpems aKcnnyaralum tm =
1,6 4/geHb roBopsIT 0 TOM, YTO
rpynna mexanuama 1Am (M4).

Ha ctpaHuue 16 MoxHo BbiGpaTh
noaxopsLLyto nebeaxy 13 KonoHkm
FEM 9.511/9.661 (1ISO), 80.000 «r:
Hanpumep, SHW 8200-10 8/2-1.

17
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SHW 8 Winch
Ne6enka SHW 8
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SHWF 8 200- 20

18

1

23

4

8/2-1 12

5

6

Auswahl nach FEM (I1S0)

In der Auswabhltabelle der Seite 22
sind noch weitere Parameter wie
Hubhdhe, Hubgeschwindigkeiten
und Ausfiihrungen festzulegen.

Bei Fragen zur Einstufung wenden
Sie sich bitte an unseren Vertrieb.
Wir sind lhnen bei der Ermittlung
der korrekten Einstufung gerne
behilflich.

Typenbezeichnung

1 Baureihe Winde SHW mit polum-
schaltbarem Hubmotor.
SHWF mit 4-poligem Motor fiir
Frequenzsteuerung

2 BaugrofRe Winde SHW 8

3 Trommelzugkraft x 100 [daN]

4 max. Trommelgeschwindigkeit in
m/min bei Netzfrequenz 50 Hz

5 Einscherung

6 Trommellédnge

Selection to FEM (1SO)

Further parameters such as
height of lift, lifting speed and
designs can be determined in the
selection table on page 22.

For questions relating to classifi-
cation, please contact our sales
staff. We will be pleased to assist
you in deciding on the correct
classification.

Type designation

1 SHW winch range with pole-
changing hoist motor.
SHWF with 4-pole motor for
frequency control

2 Frame size of winch SHW 8

3 Drum pull force x 100 [daN]

4 Max. drum speed in m/min at
mains frequency 50 Hz

5 Reeving

6 Drum length

Mopoop no FEM (ISO)

[pyrue napameTpel (BbicoTa
rnogbema, ckopocTb nofgbema u
WCTONMHEHNE) MOryT ObITb B3ATHI U3
Tabnuy Bbibopa Ha cTp. 22.

Mo Bonpocam, CBs3aHHBIM  C
knaccudmkaumeit, obpallaiitecb B
Haw otaen npogax. Mel 6ygem
pagbl NoMoyb Bam pasobpartses ¢
Knaccudukawmen.

0603HayeHue TMNa

1 [Ouana3son nebegok SHW ¢ gsuratenem
Nofbema C MepekmnioyeHneM MomoCoB.
SHWF ¢ 4-nontocHbiM fBuratenem Ans
perynupoBKY 4acToTbl.

2 Pasmep pambl nebeakm SHW 8

3 Yennue Tsrv 6apabana x 100 [gaH]
4 Makc. ckopocTb 6apabaHa B M / MUH
npu vactote cet 50 'y

5 3anacoBka
6 invHa 6apabaHa

02.15
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STAHL 1" Ssowen [ 1]
SHW 8 Winch ’
Crane Systems Ne6epka SHW 8 v
Bestimmung von dynami- Determining dynamic PacueT guHamnueckux
schen Beiwerten coefficients koadpuumeHToB
Bestimmung des dynamischen Determining dynamic coefficient PacueTt guHamuyeckoro

(Pz = (pZ,min+BZ' Vi

M

@, min, B2

Vh

Beiwerts ¢ nach EN 15011

Beim Anheben einer unbehinder-
ten Lastvom Boden sind die dabei
verursachten dynamischen
Effekte durch Multiplikation der
Gewichtskraft der Hublast mit
dem Beiwert @ zu beriicksichti-
gen.

=f (Steifigkeitsklasse HC)
- siehe Tabelle 1 und 2

Charakteristische Hubgeschwin-
digkeit [m/s]
- siehe Tabelle 2und 3

Tabelle 1:
Bestimmung der
Beiwerte @ min B2
Quelle: EN 13001-2: 2014

@y to EN 15011

When lifting an unobstructed load

from the ground, the dynamic
effects generated must be facto-

red in by multiplying the weight of
the hoisted load by coefficient @,.

=f (stiffness class HC)
- see Tables 1and 2

Characteristic lifting speed [m/s]
- seeTables2and 3

Table 1:

Determining

coefficients @y mins B2
Source: EN 13001-2: 2014

Kkoachchuumenta @ no EN 15011

Mpn cBobogHOM mogbeme rpysa OT
3EMNM  BO3HWKAIOLLMIA  ANHAMUYEC-
K appekT  yuuTbiBaETCS B
npou3BeaeHNn Beca, NoAHNMaeMoro
rpy3a, 1 koadduumueHTa @ 2.

=f (Knacc xéctkoctn HC)
- cMmoTpuTe Tabnuuy 1 m 2

YCTaHOBMBLLASCS CKOPOCTb
nogbema [m/c]
- cMmoTpuTe Tabnuuy 2 m 3

Ta6bnuua 1:

Onpepenexue
K03(hpMLNEHTOB @) min: B2
Mctounuk: EN 13001-2: 2014

Steifigkeitsklasse Beiwert @ min Beiwert 3,
Stiffness class Coefficient @ min Coefficient By
Knacc x€ctkocti KoatduLeHT @ min KoachcuumeHT By

Hubwerks-Betriebsart (siehe Tabelle 2)
Hoist duty type (see table 2)

Tun npueoda MexaHnama nogbema (CMoTpuTe Tabnuly 2)

HD1 HD2 HD3 HD4 [s/m]
HC1 1,05 1,05 1,05 1,05 0,17
HC2 11 11 1,05 1,1 0,34
HC3 1,15 1,15 1,05 1,15 0,51
HC4 1,2 1,2 1,05 1,2 0,68

Bestimmung der Steifigkeits-
klasse HC nach EN 15011 fiir

Briicken- und Portalkrane

Bestimmung der Steifigkeits-

klasse HC
nach EN 15011 - Tab. 2

Determining stiffness class HC as
per EN 15011 for bridge and portal
cranes

Determining stiffness class HC

as per EN 15011 - Tab. 2

Onpepenenne Knacca ecTKOCTH
HC no EN 15011 gns nopTtanbHbIx
¥ MOCTOBbIX KPaHOB

Onpegenenue knacca xectkoctu HC

cornacHo EN 15011 - Tabnumua. 2

@t < 1,07+ 0,24+ vy rax

1,07 + 0,24 * vjy max <@t < 1,12+ 0,41 * Vpy may
1,12+ 0,41 * vy max <@t < 1,17 + 0,58 * vy max
1,17 + 0,58 * vh max <@t

~ HC1
~ HC2
_ HC3
_ HC4

Erklarung der Abkiirzungen sie
Seite 21.

02.15

he

Explanation of abbreviations see
page 21.

Paciumdposky 0603Ha4eHunin cMoTpuTe

Ha cTpaHuue 21.
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Tabelle 2:

Bestimmung der Betriebsart des

Hubwerks

Quelle: EN 13001-2: 2014

Table 2:

Determining hoist duty type

Source: EN 13001-2: 2014

Tabnuua 2:
Onpepenexne TMna npusoga

MeXxaHU3Ma nogbema
Mctounmk: EN 13001-2: 2014

Betriebsart Beschreibung STAHL CraneSystems GmbH
Duty type Description
Tun npusopa Onucanue

HD1 Kein Feinhub vorhan- | No creep speed MpuBog nogvema rpy3a |Winde 2-stufig 2-step winch 2-x cTyneHyatas nebeaka
den oder Beginn des |available or lifting He MoxeT paboTatb Ha
Hubvorgangs ohne  |process can be star- |3ameaneHHoi ckopocTu
Feinhub maglich ted without creep

speed

HD2 Beginn des Hubvor- | Lifting process can  |[TpuBog MOXeT Hauu- -
gangs nur mit Fein-  |only be started with |HaTb noagbem Tonbko Ha
hub maglich, wobei |creep speed, a preset | 3ameaneHHON CKOPOCTH,
eine vorgegebene minimum duration is |Heobxoguma HavanbHas
Mindestdauer erfor- |required YCTaHOBKA ~ MUHUMANb-
derlich ist HOW ANUTENBHOCTM

HD3 Beibehaltung des Creep speed maintai- |3amegnenHas ckopoctb |Winde 2-stufig mit | 2-step winch with 2-x cTyneHyatas nebeaka
Feinhubs durch die  |ned by hoist drive noanepxuBaeTcs - Hubgeschwindig- |- Lifting speed - CkopocCTb nogbema
Hubantriebssteue- control until load has |Grokom ynpaenenus | keit <10m/minund | <10m/min and <10M/MUH 1
rung, bis die Last vom |been lifted from npuoga moka rpy3 He [- SMC22 mit ALC- |- SMC22 with ALC - SMC22 ¢ pyHKumei
Boden angehoben ist |ground NOAHAT C 3eMnn Funktion (nicht function (cannot be |ALC (Henb3s 0TMeH!Tb)

abwahlbar) deselected)

HD4 Stufenlose Huban- Stepless hoist drive | Becctynenyatoe ynpas- |Winde mit Frequen- |Winch with frequency [flebegka ¢ 4acToTHbIM
triebssteuerung mit | control with steady | nenve npusogom |zumrichter inverter npeobpasoBatenem
stetigem Hochlaufen |speed increase nogbemMa C  MrasHbIM
der Geschwindigkeit MOBbILLEHUEM CKOPOCTU

~ 2.8 Vi max Bestimmung des theoretischen Determining theoretical dynamic OnpepeneHue TeopeTuyeckoro
Gy = 14 T rR.T dynamischen Beiwerts @y coefficient ¢y AMHaMU4ecKoro KoadduumeHTa @y
0,45+ 1mb~% nach EN 15011 - 5.2.1.3.2.2. a) inacc. with EN 15011 -5.2.1.3.2.2.a)  cornaco EN 15011 -5.2.1.3.2.2. a
a
Seildaten siehe C100. Rope data see C100. XapakTepucTuku kaHata cm. C100.
Alternativ kann die Berechnung auch  Alternatively calculation accordingto  Taike BO3MOXeH pacyeT B COOTB. C
gemaR Anhang C der EN 15011 erfol- ~ Annexe C of EN 15011 is possible. MpunoxeHnem ctaHgapta C EN 15011.
gen.
ne F » 1000 Mit tatsdchlichem Nutzungsbei- With actual coefficient of use of ~ C  dakTuyeckum  koadduLmeHTom
Z, = ﬁ wert des Seils Z,. rope Z. WCMonb30BaHNA kaHata Z,.
Tabelle 3: Table 3: Tabnuua 3 :

20

Bestimmung der cha

schen Geschwindigkeit vy,

Quelle: EN 13001-2

rakteristi-

Determining characteristic
speed v,

Source: EN 13001-2

OnpeAeneHMe yCTaHOBMBILIeVICiI

CKOPOCTH noabeMa vy,
McTounmk: EN 13001-2

N

Lastkombination
Load combination
KomBuHaums Harpysok

Hubwerks-Betriebsart
Hoist duty type

Tun npueoAa MexaHu3ma nogbema

Beiwert @ nach Formel (1)
Coefficient @ as per fomula (1)
KoadbcmumeHT @ no dopmyne (1)

HD1 HD2 HD3 HD4
A1, B1 Vh,max Vh,CS Vh,CS 0,5 * Vi max P(A1,81)
C1 - Vh,max - Vh,max ®(c)

Erklarung der Abkiirzungen siehe

Seite 21.

Explanation of abbreviations see
page 21.

Paclumdposky 0603Ha4eHuin cMoTpuTe
Ha cTpaHuue 21.

SHW.FM
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Winde SHW 8
SHW 8 Winch l

']
NeGenka SHW 8 LY

— a
(p‘jv,res =1 +(ppv‘ (pﬁv.a

_ a
(p‘jh,res - (pph° (pﬁh.a

Avv = Vh,max _Vh,CS

02.15

0,15s
0,25s
10s
a, = 0,2m/s
®
©2,min
Bt
By [s/m]
Fy [kN]
g =1(981) [m/s2]
Iy [m]
mp [kg]
n
R, [N/mm2]
Vh [m/s]
Vh,CS [m/s]
Vh,max [m/s]
Z,

Bestimmung des dynamischen
Beiwerts @5 yps nach EN 15011

Lasten durch Beschleunigungen
oder Verzégerungen aufgrund von
Antriebskréften kdnnen mit starr-
kdrperkinetischen Modellen
berechnet werden. Die Lastein-
wirkung ist unter Verwendung des
Beiwerts @5 ros zu berechnen.

Heben/Senken

Fahren

@5y, siehe EN 15011 - Tab. 3
@5, siehe EN 15011 - Tab. 4
@ siehe EN 15011 - Tab. 5

Beschleunigung Heben/Senken

Umschaltzeiten Aty
2-stufig nicht-ex
2-stufig ex
Frequenzumrichter

Beschleunigung Fahren

(Richtwert, genaue Berechnung siehe
Produktinformation "Fahrantriebe".)

Erklarung der Abkiirzungen

Dynamischer Beiwert
Mindestbeiwert

Theoretischer dynamischer Beiwert
Beiwert

Rechnerische Seilbruchkraft

Erdbeschleunigung

Lénge eines Seilstrangs beim Anheben
einer auf dem Boden ruhenden Last
Masse Hublast

Anzahl der Seilstrange
Seilfestigkeitsklasse nach EN 12385-4

Charakteristische Hubgeschwindigkeit
Stetige Feinhubgeschwindigkeit
Maximale stetige Hubgeschwindigkeit

Tatsachlicher Nutzungsbeiwert des
Seils

Determining dynamic coefficient
@s5,res in acc. with EN 15011

Loads arising from acceleration
or deceleration due to drive
forces can be calculated with
rigid body kinetic models. The
load action is to be calculated
using coefficient @s s

Lifting/lowering

Travel

@5, see EN 15011 - Tab. 3
@5, see EN 15011 - Tab. 4
@ see EN 15011 - Tab. 5

Acceleration during lifting/
lowering

Switching times At,:
2-step non-ex
2-step ex
Frequency inverter

Acceleration during travel

(Guide value, you will find a detailed
calculation in our Product information
"Travel drives".)

Explanation of abbreviations

Dynamic coefficient

Minimum coefficient
Theoretical dynamic coefficient
Coefficient

Calculated rope breaking force

Acceleration due to gravity

Length of one rope fall when lifting a
load resting on the ground

Mass of hoisted load

Number of rope falls
Rope strength class as per EN 12385-4

Characteristic lifting speed
Constant creep speed
Maximum constant lifting speed
Actual coefficient of use of rope

Onpepnenexne aMHaMn4ecKkoro
Ko3(pthuLmeHTa @ ro5 COFNACHO
EN 15011

Harpysky, BO3HUKatOLLNE B
pesynbTate  YCKOpeHust unm
3ameqfieHnst Mo BO3JenCTBUEM
ABUXYLEA CUMbl, MOryT  BbiTb

NOCYUTAHbI, UCXOAA U3 KMHEMATUKK
TBEpLOro Tena. [encTtene Harpysku
A0MKHO onpeaendatbca C y4eToM

KO3PULMEHTA @5 rgs.

Mogbem/onyckarue

MepemeLierme

@sp cM EN 15011 - Tabnuya 3
@5, cm EN 15011 - Tabnuua 4
@ cm EN 15011 - Tabrmua 5

YckopeHne BO Bpems nogbema/
onycKaHust

Bpems nepexntoyeHnsAt,, :

- BBYXCTYMeHYaTbIi,
HEB3PbIBO3ALUMLLEHHbIN

- [ABYXCTYNeHYaTbIN,
B3PbIBO3ALLMLLEHHBIN

YacToTHbIin npeobpasosaTent
YckopeHue BO BpeMs nepemeLLeHns

(OpneHTUPOBOYHOE 3HAYEHME.
MogpobHbIA  pacyeT MOXHO HaWTu B
Halwelt BpoLutope TexHuyeckoe onucaxme
"[iBuratenn nepemeLLenmns".)

PacwmcpoBka 0603HaueHMI

[OuHammnyecknin koapuLmeHT
MWHUManbHbIA JUHAMUYECKUiA KO3d.
TeopeTnyeckuin AMHAMUYECKMIA KOS.
Koacbcpuument

PacueTHas pa3pbiBHas Harpyska kaHata
YckopeHue coboaHOro nageHus
[innHa opHol BeTBM KaHaTa npu nomnoxe-
HWM NOAHUMAEMOTO Ipy3a Ha 3emne
Macca nogHumaemoro rpy3aa
Konuuectso BeTBel kaHaTa

Knacc npoyHocTu kaHaTa cornacHo EN
12385-4

YCTaHoBMBLLASCA CKOPOCTb NOfbeMa
Manasi nocTosiHHas CKopocTb
MakcumanbHast NOCTOsHHas CKOPOCTb
dakTndeckmit koapduLmeHT
1CMIONb30BaHWs! kaHaTta

21



Winde SHW 8 STA H L
l -I SHW 8 Winch
© | nedenka SHW 8 Crane Systems L
Einsatzgebiet: Als stationéres Applications: as stationary lMpuMeHeHMe: B CTaLMOHAPHOM MC-
Hub- oder Zuggerat oder ange- hoisting or towing equipment or MOmHeHUM, B KayecTBe OYKCMPHOrO
baut an ein Zweischienenfahr- mounted on a double rail crab. 00opyaoBaHus, yCTaHoBka Ha ABYX-
werk. Die sehr kompakte The extremely compact construc-  penbcoBoil Tenexke. Ype3sblyainHo
Bauweise ermdglicht eine opti- tion with minimal hook approach ~ KOMNakTHas KOHCTPYKUMS C MUHM-
male Raumausnutzung durch and headroom dimensions ena- ManbHbIM MOABLEMOM Kptoka 1 raba-
geringe Anfahr- und Bauhohen- bles the space available to be PUTHBIMWA  pa3Mepamy  MO3BONSET
male. Die Seiltrommel ist zweiril-  exploited to the full. The rope NCronb30BaTh AOCTYMHOE MPOCTPaH-
lig fiir Strangzahlen 4/2-1, 8/2-1 drum is double-grooved for 4/2-1, ctBo B nomHol Mepe. KaHaTHbIiA
und 12/2-1. 8/2-1 and 12/2-1 reevings. GapabaH [BYyxKaHaBOYHbIA C 3ana-
Generell zwei Fahrgeschwindig- Two travel speeds: 5/20 m/min coekoit  4/2-1, 8/2-1 n 12/2-1. [ee
keiten: 5/20 m/min (50 Hz) bzw. (50 Hz) or 6.3/25 m/min (60 Hz) as  ckopocTb nepemeLerus: 5/20 M/MuH
6,3/25 m/min (60 Hz). Auf Wunsch  standard. Other speeds are possi- (50 'y) unm 6,3/25 m/mux (60 Tu) B
sind auch andere Geschwindig- ble on request, see A140. CTaH4apTHOM ucnonHeHuu. [pyrie
keiten mdglich, siehe A140. Higher %DC for SHWF on request.  ckopocTv AOCTYMHbI MO 3anpocy, CM.
Hohere %ED fiir SHWF auf A140. Bonee BbICOKMIA KOIPPMLK-
Anfrage. €HT WCMOnb30BaHMA Ana ABuratens
nogbema o 3anpocy
Auswabhltabelle Selection table Tabnuua Bbibopa
FEM
IS0 @
‘@" HT/\/ 50 My Spurweite
@ (60 I'y) o Track gauge o
2 Typ Hubge- * WLl | Wupnka 5/20 e
¥ Type triebe nym (6,3/25)
Tun Host gear| *5 " [M/mMuH] #5
MogbemH
bln
[kr] [m] [m/min] npuBog, [kB] [kr] [mm] [kB] [kr]
25.000 3m 26 0,8/5 SHW 8125-10 L2 31 3,8/24,0 12/2H73 3800 27 2240 5300 32
M6 40,4 (1/6) 4/2-1 L3 (4,5/28,8) 4400 3150 5900
54,4 L4 5000 4000 6500
3m 26 1/6,3 SHW 8125-12 L2 31 4,6/30,0 24/4H92 4000 27 2240 5500 32
M6 40,4 (1,2/7,5) 4/2-1 L3 (5,5/36,0) *2 4500 3150 6000
54,4 L4 5100 4000 6600
3m 26 04..8 SHWF 8125-16 L2 31 38,0 4H82 3900 27 2240 5400 32
M6 40,4 (0,48..9,6) 4/2-1 L3 (46,0) 4400 3150 5900
54,4 L4 5000 4000 _ 6500
3m 26 0,63..125 | SHWF8125-25 L2 31 63,0 4H93 4000 27 2240 S 5400 32
M6 40,4 (0,75...15) 4/2-1 L3 (76,0) 4500 3150 2 6000
54,4 L4 5100 4000 = 6600
3m 26 0,8...16 SHWF 8125-32 L2 31 78,0 4H103 4200 27 2240 ff 5700 32
M6 40,4 (0,95...19) 4/2-1 L3 (94,0 4800 3150 = 6300
54,4 L4 5400 4000 < 6900
3m 26 1,0..20 SHWF 8125-40 L2 31 98,0 4H113 4500 27 2240 § 6000 32
M6 40,4 (1,2...24) 4/2-1 L3 (118,0) 5000 3150 ;‘ 6500
54,4 L4 5600 4000 ° 7100
32.000 2m 26 0,6/4 SHW 8160-8 L2 31 3,8/24,0 12/2H73 3800 27 2240 § 5300 32
M5 40,4 (0,8/4,8) 4/2-1 L3 (4,5/28,8) 4400 3150 ~ 5900
54,4 L4 5000 4000 % 6500
2m 26 1/6,3 SHW 8160-12 L2| 31 56/380 | 24/4H92 | 4000 | 27 2240 @ 5500 | 32
M5 40,4 (1,2/7,5) 4/2-1 L3 (6,8/46,0) *2 4500 3150 6000
54,4 L4 5100 4000 6600
2m 26 0,32...6,3 SHWF 8160-12 L2 31 38,0 4H82 3900 27 2240 5400 32
M5 404 | (0,38..7,5) 4/2-1 L3 (46,0) 4400 3150 5900
54,4 L4 5000 4000 6500
2m 26 0,5...10 SHWF 8160-20 L2 31 63,0 4H93 4000 27 2240 5400 32
M5 40,4 (0,6...12) 4/2-1 L3 (76,0) 4500 3150 6000
54,4 L4 5100 4000 6600
*1 Hubmotortyp *1 Hoist motor type *1 Tun anekTpogsuratens
*2  Mit Fremdbeliiftung *2 With forced ventilation *2 C npuHyaMTENbHON BEHTUNSLMEN
*4  Standard, andere Spurweiten auf Anfrage *4 Standard, other track gauges on request *4 CraHpapT, Apyras WMpMHa NyTv no 3anpocy
*5 Gewicht ohne Steuerung siehe A010 *5 For weight without control, see A010 *5 Bec 6e3 ynpaenenus cm. A010
22 02.15
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SHW.FM

STAHL

Winde SHW 8

SHW 8 Winch a
CraneSystems Ne6eaka SHW 8
FEM
ISO
, @,
‘h’ Y 50y Spurweite
(60 Tu) o Track gauge o
2 Typ Hubge- *] o | Wapnna | 5y NEp
 Z Type triebe nym (6,3/25)
Tun Host gear *5 " [M/muH] *5
MoabemH
bl
[kr] [m] [m/min] npuBog, [kBI [kr] [mm] [xB] [kr]
32.000 2m 26 0,63..125 | SHWF8160-25 L2 31 78,0 4H103 4200 27 2240 5700 32
M5 40,4 (0,75...15) 4/2-1 L3 (94,0) 4800 3150 6300
54,4 L4 5400 4000 6900
2m 26 08...16 SHWF 8160-32 L2 31 98,0 4H113 4500 27 2240 6000 32
M5 40,4 (0,95...19) 4/2-1 L3 (118,0) 5000 3150 6500
54,4 L4 5600 4000 7100
40.000 1Am 26 0,8/5 SHW 8200-10 L2 31 5,6/38,0 24/4H92 4000 21 2240 5500 32
M4 404 (1/6) 4/2-1 L3 (6,8/46,0) *2 4500 3150 6000
54,4 L4 5100 4000 6600
1Am | 26 025.5 | SHWF8200-10 L2 31 38,0 4H82 3900 | 27 2240 5400 | 32
M4 | 404 | (03..6) 4/2-1 L3 (46,0) 4400 3150 5900
54,4 L4 5000 4000 6500
1Am 26 04..8 SHWF 8200-16 L2 31 63,0 4H93 4000 27 2240 5400 32
M4 40,4 (0,48...9,6) 4/2-1 L3 (76,0) 4500 3150 6000
54,4 L4 5100 4000 6600
1Am 26 0,5..10 SHWEF 8200-20 L2 31 78,0 4H103 4200 27 2240 5700 32
M4 40,4 (0,6...12) 4/2-1 L3 (94,0 4800 3150 6300
54,4 L4 5400 4000 6900
1Am | 26 [063.125 | SHWF8200-25 L2| 31 98,0 4H113 4500 | 27 2240 6000 | 32
M4 | 404 | (075..15) 4/2-1 L3 (118,0) 5000 3150 6500
54,4 L4 5600 4000 7100
50.000 3m 13 0,4/25 SHW 8125-10 L2 31 3,8/24,0 12/2H73 4700 28 2240 ‘g 6300 33
M6 20,2 (0,5/3) 8/2-1 L3 (4,5/28,8) 5400 3150 © 7000
21,2 L4 6100 4000 IS 71700
3m 13 0,5/3,1 SHW 8125-12 L2 31 4,6/30,0 24/4H92 4900 28 2240 8 6500 33
M6 20,2 (0,6/3,7) 8/2-1 L3 (5,5/36,0) *2 5500 3150 h 7200
27,2 L4 6200 4000 = 7800
3m 13 02.4 SHWF8125-16 L2| 31 38,0 4H82 4700 | 28 2240 =) 6400 | 33
M6 | 202 |(024..48) 8/2-1 L3 (46,0) 5400 3150 = 7100
27,2 L4 6100 4000 3 7700
3m 13 0,32..6,3 SHWF 8125-25 L2 31 63,0 4H93 4800 28 2240 % 6400 33
M6 20,2 (0,38...7,5) 8/2-1 L3 (76,0) 5500 3150 2 7100
27,2 L4 6200 4000 % 7800
3m 13 04..8 SHWF 8125-32 L2 31 78,0 4H103 5100 28 2240 @ 6700 33
M6 20,2 (0,48...9,6) 8/2-1 L3 (94,0 5800 3150 7400
27,2 L4 6500 4000 8100
3m 13 0,5..10 SHWF 8125-40 L2 31 98,0 4H113 5300 28 2240 7000 33
M6 20,2 (0,6...12) 8/2-1 L3 (118,0) 6000 3150 7600
21,2 L4 6700 4000 8300
63.000 2m 13 0,3/2 SHW 8160-8 L2 31 3,8/24,0 12/2H73 4700 28 2240 6300 33
M5 20,2 (0,4/2,4) 8/2-1 L3 (4,5/28,8) 5400 3150 7000
21,2 L4 6100 4000 71700
am | 13 0,5/3,1 SHW8160-12 L2| 31 56/380 | 24/4H92 | 4900 | 28 | 2240 6500 | 33
M5 | 202 | (06/37) 8/2-1 L3 (6,8/46,0) ) 5500 3150 7200
21,2 L4 6200 4000 7800
2m 13 0,16...3,2 SHWF 8160-12 L2 31 38,0 4H82 4700 28 2240 6400 33
M5 20,2 (0,19...3,8) 8/2-1 L3 (46,0) 5400 3150 7100
21,2 L4 6100 4000 7700
2m 13 0,25..5 SHWF 8160-20 L2 31 63,0 4H93 4800 28 2240 6400 33
M5 20,2 (0,3...6) 8/2-1 L3 (76,0) 5500 3150 7100
27,2 L4 6200 4000 7800
2m 13 0,32...6,3 SHWF 8160-25 L2 31 78,0 4H103 5100 28 2240 6700 33
M5 20,2 (0,38...7,5) 8/2-1 L3 (94,0 5800 3150 7400
27,2 L4 6500 4000 8100

*1 Hubmotortyp

*2 Mit Fremdbeliiftung

*4 Standard, andere Spurweiten auf Anfrage
*5 Gewicht ohne Steuerung siehe A010

02.15

*1 Hoist motor type
*2  With forced ventilation
*4 Standard, other track gauges on request

*5 For weight without control, see A010

*1 Tun anexTpoasuratens

*2 C npuHyauTenbHOM BeHTUNALEN

*4 CTaHgapT, Apyras W1pHHa nyTv no 3anpocy

*5 Bec 6e3 ynpasnenus cm. A010
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1] s STAHL
a SHW 8 Winch
Ne6eaka SHW 8 Crane Systems
FEM
1SO
, &,
‘h/ W 50y Spurweite
@ (60 Iy) o Irackgauge o
4 Typ Hubge- *1 Ll | Wapnka 5/20 RE
¥ Type triebe nym (6,3/25)
Tun Host gear *5 " [M/MuH] 5
MoabemH
- bliA
[kr] [m] [m/min] npuBoA [kB] [kr] [mm] [kB] [kr]
63.000 2m 13 04..8 SHWF 8160-32 L2 31 98,0 4H113 5300 28 2240 7000 33
M5 20,2 | (0,48...9,6) 8/2-1 L3 (118,0) 6000 3150 7600
27,2 L4 6700 4000 8300
3m 11,9 0,35/2,1 SHW 8100-12 L2 31 3,8/24,0 12/2H73 5900 29 2240 7700 34
M6 18,2 (0,4/2,5) 12/2-1 L3 (4,5/28,8) 6700 3150 8500
24,3 L4 7600 4000 9500
3m 11,9 0,5/3 SHW 8100-19 L2 31 5,6/38,0 24/4H92 6000 29 2240 7900 34
M6 18,2 (0,6/3,6) 12/2-1 L3 (6,8/46,0) *2 6900 3150 8700
24,3 L4 7800 4000 9600
3m 11,9 0,15..3,1 SHWF 8100-19 L2 31 38,0 4H82 5900 29 2240 7800 34
M6 18,2 | (0,19..3,7) 12/2-1 L3 (46,0) 6700 3150 8600
24,3 L4 71700 4000 9500
3m 11,9 0,25..4,9 SHWF 8100-32 L2 31 63,0 4H93 6000 29 2240 7800 34
M6 18,2 0,3..5,9) 12/2-1 L3 (76,0) 6800 3150 8600
24,3 L4 7700 4000 9600
3m 11,9 0,31...6,2 SHWF 8100-40 L2 31 78,0 4H103 6300 29 2240 8100 34
M6 182 | (0,37..7,4) 12/2-1 L3 (94,0 7100 3150 8900
24,3 L4 8000 4000 9900
3m 11,9 0,38..7,7 SHWF 8100-50 L2 31 98,0 4H113 6500 29 2240 8300 34
M6 18,2 | (0,46..9,2) 12/2-1 L3 (118,0) 7300 3150 9200
24,3 L4 8300 4000 10100
80.000 1Am 13 0,4/2,5 SHW 8200-10 L2 31 5,6/38,0 24/4H92 4900 28 2240 6500 33
M4 20,2 (0,5/3) 8/2-1 L3 (6,8/46,0) *2 5500 3150 - 7200
27,2 L4 6200 4000 % 7800
1Am 13 0,12..25 SHWF 8200-10 L2 31 38,0 4H82 4700 28 2240 S 6400 33
M4 20,2 (0,15...3) 8/2-1 L3 (46,0) 5400 3150 S 7100
21,2 L4 6100 4000 e 7700
1Am 13 02.4 SHWF 8200-16 L2 31 63,0 4H93 4800 28 2240 \;—r 6400 33
M4 20,2 | (0,24..4,8) 8/2-1 L3 (76,0) 5500 3150 > 7100
27,2 L4 6200 4000 i 7800
1Am 13 0,25..5 SHWF 8200-20 L2 31 78,0 4H103 5100 28 2240 <§( 6700 33
M4 20,2 (0,3...6) 8/2-1 L3 (94,0) 5800 3150 2 7400
21,2 L4 6500 4000 3 8100
1Am 13 0,32...6,3 SHWEF 8200-25 L2 31 98,0 4H113 5300 28 2240 E 7000 33
M4 20,2 | (0,38..7,5) 8/2-1 L3 (118,0) 6000 3150 o 7600
27,2 L4 6700 4000 8300
2m 11,9 0,25/1,5 SHW 8125-9 L2 31 3,8/24,0 12/2H73 5900 29 2240 7700 34
M5 18,2 (0,3/1,8) 12/2-1 L3 (4,5/28,8) 6700 3150 8500
24,3 L4 7600 4000 9500
2m 11,9 0,4/2,5 SHW 8125-15 L2 31 5,6/38,0 24/4H92 6000 29 2240 7800 34
M5 18,2 (0,5/3,0) 12/2-1 L3 (6,8/46,0) *2 6900 3150 8700
24,3 L4 7800 4000 9600
2m 11,9 0,12..2,3 SHWF 8125-15 L2 31 38,0 4H82 5900 29 2240 7800 34
M5 18,2 | (0,14..2,8) 12/2-1 L3 (46,0) 6700 3150 8600
24,3 L4 71700 4000 9500
2m 11,9 0,19..39 SHWF 8125-25 L2 31 63,0 4H93 6000 29 2240 7800 34
M5 18,2 | (0,23...4,6) 12/2-1 L3 (76,0) 6800 3150 8600
24,3 L4 71700 4000 9600
2m 11,9 0,25..4,9 SHWF 8125-32 L2 31 78,0 4H103 6300 29 2240 8100 34
M5 18,2 0,3..5,9) 12/2-1 L3 (94,0 7100 3150 8900
24,3 L4 8000 4000 9900
2m 11,9 0,31..6,1 SHWF 8125-40 L2 31 98,0 4H113 6500 29 2240 8300 34
M5 182 | (0,37..7,4) 12/2-1 L3 (118,0) 7300 3150 9200
24,3 L4 8300 4000 10100
3m 9,6 0,4/2,5 SHW 8125-15 L2 35 5,6/38,0 24/4H92 7400 30 2240 11500 35
M6 15,6 (0,5/3,0) 12/2-1 L3 (6,8/46,0) *2 8300 3150 12400
21 L4 9400 4000 13400
*1° Hubmotortyp *1 Hoist motor type *1 Tun anekTpopsuraTens
*2 Mit Fremdbeliiftung *2 With forced ventilation *2 C npuHyouTenbHON BEHTUNALMENR
*4 Standard, andere Spurweiten auf Anfrage *4 Standard, other track gauges on request *4 CraHpapT, Apyras W1pyHa MyTy no 3anpocy
*5 Gewicht ohne Steuerung siehe A010 *5 For weight without control, see A010 *5 Bec 6e3 ynpaBnenus cm. A010
24 02.15
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SHW.FM

STAHL

Winde SHW 8

SHW 8 Winch a
CraneSystems Ne6epka SHW 8
FEM
IS0 @
q
‘h’ HTN 50 My Spurweite
@ (60 T'y) o Trackgauge o
2 Typ Hubge- *1 ol | Wwpuva 5/20 o
¥ Type triebe nym (6,3/25)
Tvn Host gear *5 " [M/mMuH] -
MogbemH
b
[kr] [m] [m/min] np1Boa [kB] [kr] [mm] [kB] [r]
80.000 3m 9,6 0,12..2,8 SHWF 8125-16 L2 35 38,0 4H82 7300 30 2240 11400 35
M6 15,6 (0,15...2,9) 12/2-1 L3 (46,0) 8200 3150 12300
21 L4 9300 4000 13300
3m 9,6 02.4 SHWF 8125-25 L2 35 63,0 4H93 7400 30 2240 11500 35
M6 15,6 (0,24...4,8) 12/2-1 L3 (76,0) 8300 3150 12300
21 L4 9300 4000 13400
3m 9,6 0,25..4,9 SHWF 8125-32 L2 35 78,0 4H103 71700 30 2240 11800 35
M6 15,6 (0,29...5,9) 12/2-1 L3 (94,0 8600 3150 12600
21 L4 9600 4000 13700
3m 9,6 0,31...6,3 SHWF 8125-40 L2 35 98,0 4H113 7900 30 2240 12000 35
M6 15,6 (0,38...7,5) 12/2-1 L3 (118,0) 8800 3150 12900
21 L4 9800 4000 13900
100.000 | 1Am 11,9 0,35/2,1 SHW 8160-12 L2 31 5,6/38,0 24/4H92 6000 29 2240 7800 34
M4 18,2 (0,4/2,5) 12/2-1 L3 (6,8/46,0) *2 6900 3150 8700
24,3 L4 7800 4000 9600
1Am 11,9 0,09..1,9 SHWF 8160-12 L2 31 38,0 4H82 5900 29 2240 7800 34
M4 18,2 0,11..2,3) 12/2-1 L3 (46,0) 6700 3150 8600
24,3 L4 7700 4000 9500
1Am 11,9 0,15..3,1 SHWF 8160-20 L2 31 63,0 4H93 6000 29 2240 7800 34
M4 18,2 (0,19..3,7) 12/2-1 L3 (76,0) 6800 3150 8600
24,3 L4 7700 4000 9600
1Am 1,9 0,19..3,8 SHWF 8160-25 L2 31 78,0 4H103 6300 29 2240 8100 34
M4 18,2 (0,23...4,6) 12/2-1 L3 (94,0) 7100 3150 - 8900
24,3 L4 8000 4000 g 9900
1Am 11,9 0,25..4,9 SHWF 8160-32 L2 31 98,0 4H113 6500 29 2240 S 8300 34
M4 18,2 (0,3..5,9) 12/2-1 L3 (118,0) 7300 3150 S 8200
24,3 L4 8300 4000 8 10100
2m 9,6 0,3/1,8 SHW 8160-11 L2 35 5,6/38,0 24/4H92 7400 30 2240 \::—r 11500 35
M5 15,6 (0,35/2,1) 12/2-1 L3 (6,8/46,0) *2 8300 3150 > 12400
21 L4 9400 4000 i 13400
2m 9,6 0,1..19 SHWF 8160-12 L2 35 38,0 4H82 7300 30 2240 <§( 11400 35
M5 15,6 (0,12...2,3) 12/2-1 L3 (46,0) 8200 3150 2 12300
21 L4 9300 4000 § 13300
2m 9,6 0,16...3,2 SHWF 8160-20 L2 35 63,0 4H93 7400 30 2240 E 11500 35
M5 15,6 (0,19...3,9) 12/2-1 L3 (76,0) 8300 3150 2 12300
21 L4 9300 4000 13400
2m 9,6 02.4 SHWF 8160-25 L2 35 78,0 4H103 7700 30 2240 11800 35
M5 15,6 (0,24...4,8) 12/2-1 L3 (94,0 8600 3150 12600
21 L4 9600 4000 13700
2m | 96 | 025.49 | SHWF8160-32 L2| 35 98,0 4H113 7900 | 30 | 2240 12000 | 35
M5 | 156 | (03..59) 12/2-1 L3 (118,0) 8800 3150 12900
21 L4 9800 4000 13900
125000 | 1Am | 96 | 025/15 SHW8200-9 L2| 35 56/380 | 24/8H92 | 7400 | 30 | 2240 11500 | 35
M4 | 156 | (03/1,8) 12/2-1 L3 (6,8/46,0) *) 8300 3150 12400
21 L4 9400 4000 13400
1Am 9,6 0,08..1,5 SHWF 8200-10 L2 35 38,0 4H82 7300 30 2240 11400 35
M4 15,6 (0,09...1,8) 12/2-1 L3 (46,0) 8200 3150 12300
21 L4 9300 4000 13300
1Am 9,6 0,13..2,6 SHWEF 8200-16 L2 35 63,0 4H93 7400 30 2240 11500 35
M4 15,6 (0,16...3,1) 12/2-1 L3 (76,0) 8300 3150 12300
21 L4 9300 4000 13400
1Am 9,6 0,16...3,2 SHWF 8200-20 L2 35 78,0 4H103 7700 30 2240 11800 35
M4 15,6 (0,19...3,9) 12/2-1 L3 (94,0 8600 3150 12600
21 L4 9600 4000 13700
1Am | 96 02.4 | SHWF8200-25 L2| 35 98,0 4H113 7900 | 30 | 2240 12000 | 35
M4 | 156 |(0,24..4,8) 12/2-1 L3 (118,0) 8800 3150 12900
21 L4 9800 4000 13900

*1 Hubmotortyp

*2 Mit Fremdbeliiftung

*4 Standard, andere Spurweiten auf Anfrage
*5 Gewicht ohne Steuerung siehe A010

02.15

*1 Hoist motor type
*2  With forced ventilation
*4 Standard, other track gauges on request
*5 For weight without control, see A010

*1 Tun anexTpoaBuratens
*2 C npuHyauTenbHON BEHTUNALMEN

*4 CTaHgapT, apyras Wnp1Ha nyTv no 3anpocy
*5 Bec 6e3 ynpasnexus cm. A010
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T S STAHL |\
a SHW 8 Winch
Ne6eaka SHW 8 Crane Systems
FEM
ISO
; &,
6 oW 50y Spurweite
@ (60 Iu) o Trackgauge o
Iy Typ Hubge- *] Jol| Wwpnka | 5 s
4 Type triebe nyt (6,3/25)
Tun Host gear *5 " [M/muH] *5
MNoabemH
bl
[kr] [m] [m/min] npuBoA [kB] [kr] [Mwm] [kB] [kr]
160.000 | 1Bm 8,2 0,2/1,2 SHW 8250-8 L2 40 5,6/38,0 24/4H92 7800 31 2240 11900 36
M3 13,5 (0,24/1,5) 12/2-1 L3 (6,8/46,0) *2 8300 3150 - 12900
18,2 L4 10300 4000 g 14400
1Bm 8,2 0,06...1,2 SHWF 8250-8 L2 40 38,0 4H82 7700 31 2240 S 11800 36
M3 13,5 (0,07...1,5) 12/2-1 L3 (46,0) 8700 3150 S 12800
18,2 L4 10200 4000 8 14300
1Bm 8,2 0,1..2 SHWF 8250-12 L2 40 63,0 4H93 7800 31 2240 \:E—r 11900 36
M3 13,5 (0,12...2,4) 12/2-1 L3 (76,0) 8300 3150 S 12900
18,2 L4 10300 4000 3 14400
1Bm 8,2 0,12..2,5 SHWF 8250-16 L2 40 78,0 4H103 8100 31 2240 ;( 12200 36
M3 13,5 (0,15...3) 12/2-1 L3 (94,0) 9100 3150 2 13200
18,2 L4 10600 4000 § 14700
1Bm 8,2 0,15..3,1 SHWF 8250-20 L2 40 98,0 4H113 8300 31 2240 E 12400 36
M3 13,5 (0,19...3,7) 12/2-1 L3 (118,0) 9300 3150 2 13400
18,2 L4 10800 4000 14900
*1 Hubmotortyp *1 Hoist motor type *1 Tun anextpogBuratens
*2  Mit Fremdbeliiftung *2 With forced ventilation *2 C npuHyauTenbHOM BeHTUNALEN
*4 Standard, andere Spurweiten auf Anfrage *4 Standard, other track gauges on request *4 CTaHpapT, Apyras LWWpWHa nyTy no 3anpocy z
*5 Gewicht ohne Steuerung siehe A010 *5 For weight without control, see A010 *5 Bec 6e3 ynpaenenus cm. A010 §
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STAHL

N

Abmessungen [mm]
Dimensions [mm]

Winde SHW 8 l

SHW 8 Winch .
CraneSystems Paamepbl [Mm] Ne6eaka SHW 8 v
SHW 8 Stationar Stationary CrauuoHapHas
Trommellénge W1 X Y Hubgetriebe
D length Hoist
25000 KI - 3m (M6) ﬂnMLl;mGae;agGaHa ﬂo,q'be(llvllflbllglenaprMBOﬂ
4/2-1 32.000 Kr - 2m (m5) [Mm]
L2 2120 861 670 31
40.000 Kr - 1Am (M4) I3 0% | 855 | o83
L4 3880 810 1310

GE-S

125

A e -||IIIIIIII|lll|||IIIIIII|llll||IIIIIlllllllllllllllllllllllllllllllllll|||
o= e g =
= WE_ \,
(]
g j
N 180 242
475 345 659
2039
X 1210
1140 |35
175500
40 355 ||250 033 *
“‘1; . §§t 1 ;j;;;;;jfiii:::,g _ ?i
> 21| 100 RN SIS
s
S o508 |
L =
495 | |
| 033
Qoo [l
o gg¢ = S 7
o ] N 9--—-—o-fo—-—-1-—
355 1[250 =ER
175 500 ||.35
570 c1371v01

*1 Bei Hubmotor H103 und H113. Bei anderen Hubmotoren

optional, siehe A120
S Schwerpunkt

02.15

motors, see A120

S Center of mass

*1 For hoist motor H103 and H113. Optional for other hoist

BMIOB NpuBoAaa, cm A120
S LleHTp Maccbl

*1 [ins npusogos H103 n H113. OnuuoHansHo Ans Apyrix

27




Winde SHW 8 Abmessungen [mm] ST A H L ®
l .I SHW 8 Winch Dimensions [mm] I
o NeGeaka SHW 8 Paswepsi [wv] Crane Systems
Stationar Stationary CrauuoHapHas
SHW 8
Trommellédnge W1 X Y Hubgetriebe
1 Drum6lenggh 0 Hoist gear
nuHa bapabaxa 0ABEMHBIV NPUBOA
50.000 Kr - 3m (m6) o
8/2-1 63.000 Kr - 2m (m5)
L2 2120 710 748 31
80.000 K - 1Am (m4) 13 3030 | 746 | 1086
L4 3880 723 | 1428

o
:l"_
(e@)
s
405 | 415 659
2039
X
T
il
|| ===
> =
S

*1 Bei Hubmotor H103 und H113. Bei anderen Hubmotoren
optional, siehe A120
S Schwerpunkt

28

motors, see A120
S Center of mass

35

250

80

300

50
120
210/

W1

220

©¢1371v02

*1 For hoist motor H103 and H113. Optional for other hoist ~ *1 [ins npueogos H103 u H113. OnuuoHanbHo Ans Apyrux

BWOB NpuBoaa, cM A120
S LleHTp macchl

SHW.FM

02.15



SHW.FM

STAHL

N

® Abmessungen [mm]
Dimensions [mm]

Winde SHW 8
SHW 8 Winch l

']
ebenka
CraneSystems Pa3mepb! [MM] Ne6enka SHW8 | ©
SHW 8 Stationar Stationary CrauuoHapHas
Trommelldnge w1 X Y Hubgetriebe
Drum length Hoist gear
63.000 Kr - 3m (M6) finua Gapabatia MogbemHbIii npuBoa
[mm]
12/2-1 80.000 Kr - 2m (m5)
L2 2120 760 831 31
100.000 Kr - 1Am (M4) s ol e
L4 3880 722 | 1572
Qﬂ"_\,) ~
| al =
ST s 8
CIR B i o
=L 3
i 659 | 266
L0
&
i i U 450-12
p— 95 = ‘ = 242
385 495 W1+900
1210
X 1140 35
205 500
5 -] 385 250 o
IR 5 88
of 1o Z o [ S
e Ry Te———opie— i —
I I é i | : o
> I H i | & @»7:% : 3 033 2
e | | | [j 50 || |
I \ﬂET | | = i | !
AR | S : ;
g \H i ‘ | 1 g610 i
Il | I !
S = .
! :\ Il ! | | : i i : g
LR TIATIN | ‘ © T
Mt | N | | !
e o
T ::\ | 520 i i } @33
- I 3] %—T»; ! /
T —1_ . L 3 ‘
° [ e © 6. o
o oll |o ° & Yl N
GE-S 3 250 3 &
385 205 500 35
570 c1427v01

*1 Bei Hubmotor H103 und H113. Bei anderen Hubmotoren

optional, siehe A120
S Schwerpunkt

02.15

motors, see A120
S Center of mass

*1 For hoist motor H103 and H113. Optional for other hoist

*1 [ins npusogos H103 1 H113. OnumoHansHo Ans Apyrix

BWAOB NpuBoaa, cm A120
S LleHTp macchl

29



Winde SHW 8 Abmessungen [mm] ST A H L ®
l .I SHW 8 Winch Dimensions [mm]
O | ne6enka SHW 8 Pasvepsi [wv] Crane Systems L
SHW 8 Stationar Stationary CrauuoHapHas
Trommellénge W1 X Y Hubgetriebe
Drum length Hoist gear
80.000 Kr - 3m (Me6) [nvHa 6apabata MofbeMHblit npuBop
12/2-1 100.000 Kr - 2m (m5) [Mu]
L2 2145 | 1025 | 882 799 35
125.000 Kr - 1Am (a) 13 3055 | 1480 | 864 | 1023
L4 3905 | 1905 | 840 1521
' @ 1 oleEs
o 1 ‘ IO\ I 6| GE-
3= - Lo
N~ //3 i ([
‘ P o
I L 1 |
125
_ ]
L L @) U 451-12
W2 371
153
545 495 W1+831
1315
970
40 515 485 815 155
X 345 505 5
50 50 190|135
S
) o ‘ 3
o[F = T[ee M o = | % é
m ||ee| WML — o I =2
Lad] 1= = < ! =]
- TH Il ll_ - g g @24 o Ew @24 @ N
1 TS S ~
n o i
- | |
S/JH ‘\‘\%ﬁ 2010 _
e = Il = ; =
! %"ﬁ |
i %‘H‘ @610
lul
-
o I I -
TR NIES 8
(T T‘_ RN
ool [ o =)
eell Ul" = >
ool — _[j|ee
5 |[0 50 S
50 485 | 300
515 | | 600 _||.50
350
1390 ¢1428101

*1 Bei Hubmotor H103 und H113. Bei anderen Hubmotoren

optional, siehe A120
*2 Leisten bauseits
S Schwerpunkt

30

motors, see A120
*2 Shims by others
S Center of mass

*1 For hoist motor H103 and H113. Optional for other hoist

*2 Mpoknagku
S LieHTp maccl

*1 [inst npusogos H103 n H113. OnuuoHanbHo Ans Apyrix
BMAOB NpuBoaa, cM A120

02.15
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ST A H L ® Abmessungen [mm] Winde SHW 8
Dimensions [mm] SHW 8 Winch l i I
Crane Systems L Paaveps! [Mm] Ne6enka SHW 8 |_©
SHW 8 Stationar Stationary CrauuoHapHas
Trommelldnge w1 X Y Hubgetriebe
Drum length Hoist gear
[nuHa 6apabaHa lMogbemHbIi npuBoa
12/2-1 160.000 Kr - 1Bm (M3) L]
L2 2145 | 1025 | 894 762 40
L3 3055 | 1480 | 875 983
L4 3905 | 1905 | 831 1494
#_%\mu T T 1
| O, = B @D -GE-S
_ § I * i I L i \\‘\ Hmﬁ Il e
SHER == N i o
E [T &“f\\‘//jui\\‘//‘}‘lﬂﬂ o
L1l L R 1 Ll
T B i
TR R 125
S L1 T
&
L L U 452-12
W2 371
153
L__/ W1+831
545 495
2087
1470
1047
892 155
(40) 515 485 582
50 50, 265 (212 o
o
2
o el g
had [ il
24 ]
- RS 5l g P
I @ I F—————
E ) [j o 1402
; 2
=
3610
[de)
- &
g24 3
o o
& 2
&
50 50 50
50 485 _| 300
(40) 515 600 50
1390 ¢1429001

*1 Bei Hubmotor H103 und H113. Bei anderen Hubmotoren

optional, siehe A120
S Schwerpunkt

02.15

motors, see A120
S Center of mass

*1 For hoist motor H103 and H113. Optional for other hoist

*1 Anst npusogos H103 1 H113. OnuuoHansHo Ans apyriux
mogenei npusoaa, cm A120
S LienTp maccbl
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Winde SHW 8 Abmessungen [mm] S ®
I SHW 8 Winch Dimensions [mm] TA H L I‘

1305

||
O | ne6enka SHW 8 Pasvepsi [wv] Crane Systems
Zweischienenfahrwerk Double rail crab DByxpenbcoBas Tenexka
SHW 8 OE-S10 OE-S10 OE-S10
Trommellange Spw X Y Hubgetriebe
Drum length Hoi
25.000 Kr - 3m (m6) ﬂnM:g%aepggﬁaHa Eﬁ&fﬁaﬂuﬁﬁ ﬂonbefnlst,%er?gweon
4/2-1 32.000 Kr - 2m (ms) [w]
40.000 Kr - 1am e : A
L4 4000 1184 | 1399
182
; ||I|Illlllllllllllllllllllllllllllllllllllllllllllllll|| H

860 510 - | = 158
455 1850 455 690 Spw 230 L
2760

@400

max. 193

- o e :
] o O m[ ‘ J
> R12 = —="1 R = wl
= ] | 175 =TT
= | 5Y
S ; b1
*3 - !
‘ N
b1*2 | 65 | 75 | 85 | -*4 | -*4 | -*4
k 50 60 70 80 90 100
i
ol —_— =l Tragféhigkeit Radlasten
o ol 1l I ] Working load Wheel loads
Pabouyas KonecHast Harpyska
amwz - R22 L TGE-S R21 Harpyska R11 [ R12 | R21 [ R22
[kr] [kH]
25.000 89,8 71,8 79,8 68,6
32.000 109,6 92,4 98,8 83,3
40.000 1321 109 121,2 | 100,1

Bei Hubmotor H103 und H113. Bei anderen Hubmotoren ~ *1  For hoist motor H103 and H113. Optional for other hoist ~ *[ns npusoaos H103 1 H113. OnuuoHansHo Ans Apyrux

optional, siehe A120 motors, see A120 mogenen npueoga, cm A120

e a1 13 Gtbersonouss 2 Bpyos o spos

Mit Fiihrungsrolle, MaRe siehe Kopftréger K.L-E 315 *4 With guide roller, for dimensions see endcarriage :3 Pynesbie TAm z

Schwerpunkt K.L-E 315 4 C HanpaBnsIOLLMM PONMKOM, pasmMepbl CM. KOHLIEBYI0 Barnky =
S Center of mass K.L-E 315 &

S LieHTp maccbl 02.15



SHW.FM

® Abmessungen [mm]

Winde SHW 8

STAHL Dimensions [mm] SHW 8 Winch l.'
Crane Systems Paaveps! [Mm] Ne6enka SHW 8 |_©
SHW 8 Zweischienenfahrwerk OE-S10  Double rail crab OE-S10 [ByxpenbcoBas Tenexka
0E-S10
Trommellange Spw X Y Hubgetriebe
Drum length Track gauge Hoist gear
50.000 kg - 3m (M6) AnuHa 6apabata [WnpwnHa nyTn MoLbEMHbIN MPUBOZ
8/2-1 63.000 kg - 2m (m5) [w]
L2 2240 1150 | 787 31
80.000 kg - 1Am (ma) 13 3150 134 | 1142
L4 4000 1118 | 1492
182
Dl
.
8 L]
Q I
pal
X
i I B
(op]
790 510 = ! = 158
455 1850 455 690 Spw 230/
2760
X
\U,, ‘x»,,f’/ NS -
o : i ‘ 8 !
4 ol | | | — S S |
o | g R < T 1T
- o o ‘ | " 1 > ; max. 193
— ° ° | ]] et q |
. R12 ] R11 = - wl
| - BN
% X
} b
*3
b1*2 | 75 8 | -*4 | -*4 | -*a
j k 60*5 | 70*6 80 90 100
= '!==_. —
G — ‘ Tragfahigkeit Radlasten
|: o off | i U }:l Working load Wheel loads
| Paboyas KonecHas Harpyska
wos - R22 L 1GE-S  R21 Harpyska R11 | R12 | R21 | R22
[xr] [kH]
50.000 162,7 | 1333 | 152,1 | 1246
63.000 199,7 | 160,1 | 189,0 | 1515
80.000 2472 | 1960 | 2364 | 1874

Bei Hubmotor H103 und H113. Bei anderen Hubmotoren ~ *1
optional, siehe A120

*2 Andere auf Anfrage *2
*3 Spurstangen *3
*4  Mit Fiihrungsrolle, MaRe siehe Kopftréger K.L-E 315 *4
*5 Max. 50.000 kg
*6 Max. 63.000 kg *5
S Schwerpunkt *6
S
02.15

For hoist motor H103 and H113. Optional for other hoist
motors, see A120

Others on request

Tie rods

With guide roller, for dimensions see endcarriage
K.L-E 315

Max. 50,000 kg

Max. 63,000 kg

Center of mass

*[ins npusogos H103 n H113. OnuuoHansHo Ans Apyrix
mogenei npueoga, cm A120

*2 [ipyroe no 3anpocy

*3 Pynesble T8

*4 C HanpaBnsioLyM PONMKOM, pa3Mepbl CM. KOHLIEBYHO Banky
K.L-E 315

*5 Makeum. 50 000 kr

*6 Makcum. 63 000 kr

S LleHTp maccbl

33




Winde SHW 8 Abmessungen [mm] ST A H L ®
l .I SHW 8 Winch Dimensions [mm]
O | ne6enka SHW 8 Pasvepsi [mv] Crane Systems L
SHW 8 Zweischienenfahrwerk OE-S10  Double rail crab OE-S10 [ByxpenbcoBas Tenexka
QE-S10
Trommellange Spw X Y Hubgetriebe
Drum length Track gauge Hoist gear
63000 kg - 3m (M6) [nuHa 6apabaHa LLnpuHa nytn MogbemHblit NpuBoa
12/21 80.000 kg - 2m (m5) L]
L2 2240 1452 | 865 31
100.000 kg - 1Am (Ma) L3 3150 1438 | 1243
L4 4000 1419 | 1615
182
D
.
3 = GE-S
CV‘_') I
/// k&)d
T
il X
- 3 U 450-12
1060
455 2200 455 149 595 = | = 158
3110 690 Spw 230
X
\\\“/'/ r
y iE
Ll | o |
| o o § CU0] max. 185
|_l o o ! J
> R12 o
,\~ [
NBN
Lk
b1
S bl
*3
b1*2 | 85 B R Y R Y
””””” k 70*5 | 80*6 90 100
_ i Tragféahigkeit Radlasten
% = Working load Wheel loads
|:[ o ol [l "Td I :l Pabouas KonecHast Harpy3ka
| Harpyska R11 | R12 | R21 [ R22
¢1215v06 RZZ L] GE'S RZ] [Kr] [KH]
63.000 188,0 | 181,7 | 1754 | 1747
80.000 2282 | 2249 | 2155 | 2179
100.000 2754 | 2757 | 2628 | 268,7

Bei Hubmotor H103 und H113. Bei anderen Hubmotoren ~ *1

optional, siehe A120

Andere auf Anfrage *2
Spurstangen *3
Mit Fiihrungsrolle, MaRe siehe Kopftrager K.L-E 315 *4
Max. 63.000 kg, max. 25 m/min

Max. 80.000 kg bzw. *5
max. 100.000 kg, max. 25 m/min *6
Schwerpunkt s

For hoist motor H103 and H113. Optional for other hoist
motors, see A120

Others on request

Tie rods

With guide roller, for dimensions see endcarriage
K.L-E 315

Max. 63,000 kg, max. 25 m/min
Max. 80,000 kg or

Max. 100,000 kg, max. 25 m/min
Center of mass

*Ons npueopoB H103 1 H113. OnumoHanbHo Ans Apyrux
mogenei npueoga, cm A120

*2 [ipyroe no 3anpocy

*3 Pynesble T

*4 C HanpaBNsIOLLMM POMUKOM, pa3Mepbl CM. KOHLEBYI0 barky
K.L-E 315

*5 Makcum. 63 000 kr, Mmakcum. 25 M/MUH

*6 Makcum. 80 000 kr unm 100 000 kr, Makcum. 25 M/MUH

S LleHTp maccbl
02.15
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STAHL

N

® Abmessungen [mm]
Dimensions [mm]

Winde SHW 8
SHW 8 Winch l

'}
Crane Systems Paaveps! [Mm] Ne6enka SHW 8 |_©
SHW 8 Zweischienenfahrwerk OE-S99  Double rail crab OE-S99 [ByxpenbcoBas Tenexka
0E-S99
Trommellange Spw X Y Hubgetriebe
Drum length Track gauge Hoist gear
80000 kg - 3m (M6) [inuna 6apabaHa LLnpuHa nytu loabemHbIl npusog,
12/2-1 100.000 kg - 2m (ms) fi]
125.000 kg - 1am (ma) 12 200 | 1270 | 1326 | 907 %
L3 3150 1270 | 1323 | 1291
L4 4000 1330 | 1294 | 1610

*1 Bei Hubmotor H103 und H113. Bei anderen Hubmotoren ~ *1

o
™|
Lo
o
700
1825

o

°

T

R22

R21

&

optional, siehe A120
*2 Andere auf Anfrage

*3 Mit Fiihrungsrolle, MaRe siehe Kopftréger K.L-E 315 *3

*4 Max. 100.000 kg
S Schwerpunkt

02.15

GE-S

motors, see A120
*2 Others on request

K.L-E 315
*4 Max. 100,000 kg
S Center of mass

For hoist motor H103 and H113. Optional for other hoist

With guide roller, for dimensions see endcarriage

-
o ||
Q J max.250
m L
=L
k
b1
b1*2 74 84 94 -*3
k 60 *4 70 80 100
Tragfahigkeit Radlasten
Working load Wheel loads
Pa6ouvas KonecHast Harpyska
Harpy3ka 2xR11 | 2xR12 [ 2xR21 [ 2xR22
[kg] [kN]
80.000 195 | 1176 | 1116 | 1121
100.000 1433 | 1428 | 1355 | 1373
125.000 1732 | 1743 | 1653 | 16838

*[ns npueogos H103 n H113. OnuuoHansbHo Ans Apyrux
mopenei npusoaa, cm A120

*2 [ipyroe no 3anpocy

*3 C HanpasnsioLLyM PONMKOM, pa3Mepbl CM. KOHLEBYI0 Ganky

K.L-E 315
*4 Makcum. 100 000 kr
S LleHTp maccbl

35




*1
*2

36

Bei Hubmotor H103 und H113. Bei anderen Hubmotoren
optional, siehe A120

Andere auf Anfrage

Mit Fiihrungsrolle, MaRe siehe Kopftrager K.L-E 315
Schwerpunkt

*1 For hoist motor H103 and H113. Optional for other hoist

motors, see A120
*2 Others on request

*3  With guide roller, for dimensions see endcarriage

K.L-E 315
S Center of mass

*[ins npusopos H103 n H113. OnumoHansHo Ans Apyrix

Mozeneit puBoaa, cM
*2 [ipyroe no 3anpocy

A120

*3 C HanpaensioLyM ponMKOM, pa3Mepbl CM. KOHLIEBYHO banky

K.L-E 315
S LieHTp maccl

02.15

Winde SHW 8 Abmessungen [mm] ST A H L ®
l .I SHW 8 Winch Dimensions [mm]
O | ne6enka SHW 8 Pasvepsi [mv] Crane Systems L
SHW 8 Zweischienenfahrwerk OE-S99  Double rail crab OE-S99 [ByxpenbcoBas Tenexka
0E-S99
Trommellange Spw X Y Hubgetriebe
Drum length Track gauge Hoist gear
[nuHa 6apabaHa LnpuHa nytn loobemHbIi npusog
12/2-1 160.000 kg - 18m (M3) o
L2 2240 1330 | 1332 | 895 40
L3 3150 1330 | 1329 | 1276
L4 4000 1550 | 1309 | 1655
GE-S
S
®| =
1o« ol
o
o
©
700
1825
276
S A X
- M
D . o i
| — & o 1
! T ST = i
; | ‘ =2 o] | max. 270
= i by L ]
S i K
: b1
b1*2 90 -*3
k 80 100
R22 R21
Y Tragfahigkeit Radlasten
: M : Working load Wheel loads
L Charge Réaction par galets
s GE-S dutilisation [ 2xR11 | 2x R12 | 2x R21 | 2x R22
[kgl [kN]
160.000 2161 [ 2188 | 2087 | 2137

SHW.FM
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Winde SHW 8

ST A H L ® Abmessungen [mm]
Dimensions [mm] SHW 8 Winch u
Crane Systems L Paaveps! [Mm] Ne6enka SHW 8 |_©
Abmessungen bei Frequenz-  Dimensions for frequency Pa3mepb! Ans yactoTHOro
steuerung control ynpaBneHust
Die Geratekésten mit eingebau- Panel boxes with installed fre- LuT ynpaBneHus ¢ yCTaHOBMEH-
tem Frequenzumrichter werden quency inverter are supplied HbIM MpeobpasoBaTenemM YacToThbl
lose geliefert. separately. NOCTaBNATCS OTAENLHO.
Geritekasten
Panel box — 8 L
LnT ynpaBneHus
i | O
(1P 54/21) -
Y ‘
713 A P g
d. e d a b |.a -
Gerédtekasten mit Fiir Hubmotor Abmessungen o
Panel box with For hoist motor Dimensions
LLut ynpaBneHus ¢ [ins pBuratens Pa3mepbl
Frequenzumrichter Bremswiderstand nogbema L H B a b d e *2
Frequency inverter Brake resistor
[MpeobpasoBaTenem 4acToThbl TopMo3HoI pesncTop [mm] Ik
X X 4H82 1000 1000 356 71,5 855 21,5 265 100
X *1 4H93/ 4H103 1000 1500 415 4 915 215 345 144
X *1 4H113 1000 1800 500 715 855 30 420 325

02.15

*1 Abmessungen auf Anfrage
*2 Gewicht ohne Bremswiderstand

*1 Dimensions on request
*2  Weight without brake resistor

*1 Pa3amepbl N0 3anpocy

*2 Bec 6e3 TopmMo3Horo peauctopa
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Winde SHW 8 Ausstattung und Option STA H L
l .I SHW 8 Winch Equipment and Options I‘
¢ Ne6epka SHW 8 O6opynosane n Onumn  Crane Systems
A010 Steuerung Control YnpaBeneHue
Fiir die Winden SHW 8 sind Standard controls are available [na nebemok SHWS8 poctynHo
Standardsteuerungen lieferbar. for SHW 8 winches. CTaHOapTHOe ynpaBrneHue.
Steuerung Hubmotor
yn(;:gjtgwe %gﬁigﬂ;; Je nach Hubmotortyp wird entwe- Depending on the type of hoist B 3aBucKUMOCTM OT TUNA NOABLEMHOMO
npvieos der eine Schiitzsteuerung oder motor, either contactor control or  npuBOAA, NPUMEHSETCH KOHTAKTOPHOE
*1 eine Frequenzsteuerung einge- frequency control is used, either ~ nnu vactotHoe ynpaBneHue, kak ¢
Typ/Type/ Tun Typ/Type | setzt, jeweils ohne oder mit Trafo  with or without transformer and TPaHC(HOPMaTOPOM U KPaHOBbIM
Schiitzsteuerung 12/2H73 und Kranschalterschiitz (siehe crane switch contactor (see KOHTAaKTOPOM Tak M 6e3 Hero (cm.
COK?:T?'SFLCSSSO' 24/4H92  Kranbauersteuerung’ bzw. "Kom-  "Crane manufacturer's control" "YnpaBnieHMe ANS  MPOM3BOMUTENS
ynpaBneﬁme plettsteuerung”, A011 und A012). and "Complete control’, AO11 and  kpaHa", "MonHbii koHTpOnb", A011 u
Frequenz- 4H82 A012). A012).
steuerung 4H93
Frequency control 4H103
HactotHoe 4H113 Frequenzsteuerungen werden Frequency controls are always YacToTHOe ynpaBneHne Bcerga noc-
ynpasnetivie immer lose geliefert. Die Schiitz-  supplied separately. Contactor TaBNISETCA OTAETbHO. KOHTaKTOpHOE
steuerungen sind beim Zwei- controls are mounted on a double  ynpaBnenue MOHTMPYETCA Ha [ByX-
schienenfahrwerk auf diesem rail crab, otherwise supplied PenLCcoBOM TENexXke, B MPOTUBHOM
befestigt, sonst lose. separately. Cryyae NOCTaBNSETCS OTAEMNbHO
Das Steuergeratist nichtim Lie-  The control pendantis notinclu-  MogBecHoi nynbT ynpaBneHus He
ferumfang enthalten (sieche auch  ded in the supply (see also A013).  BknO4eH B NOCTaBKy (CM. Takke
A013). A013).
Wird die Winde "ohne Steuerung"  If the winch is supplied "without Ecnm nebepka noctaensetcs «6e3
geliefert sind die Anschlussklem-  control’, the connection terminals  ynpasneHus», COEAVHUTENbHbIE
men und die Gerite fiir die Uber-  and the devices for overload cut-  knemmbl, neperpy3ouHble BhIkIYaTe-
lastabschaltung und Motoriiber-  off and motor monitoring are 1 W YCTPOIACTBA MOHUTOPUHTA ABUTa-
wachung in einem Gerdtekasten  installed in a panel box. Length of ~ Tens ycraHaenuBaioTcs B LWuTe yn-
eingebaut. Sensorkabelldnge 5m, sensor cable 5 m, otherwise wit-  paeneHus. [inuHa ceHcopHoro kabens
ansonsten ohne Kabel. hout cable. 5 M, B NpoTMBHOM Cryyae - kabens
(Abmessungen des Geréteka- (For dimensions of panel box, see  HeT. (Pa3mepb! LyuTa ynpaBnexus cu.
stens siehe unter "Schiitzsteue- under "Contactor control".) The B pasgene «KOHTakTOpHOe ynpasne-
rung'). Gerétekasten lose bei panel box is supplied separately ~ Hue».) ins ctaunoHapHoit coopkw ne-
stationdren Winden. in the case of stationary winches. 6egok, WWT ynpaBneHus nocTas-
NSETCS OTAEMBHO .
Schiitzsteuerung bzw. "ohne Contactor control or "without KoHTakTopHOe ynpaBneHve unu
Steuerung" control" "6e3 ynpasneHusa"
50 Hz 60 Hz Standard Anschlussspannungen:  Standard supply voltages: CraHpapTHble HanpsHKeHNs
380-415V 440-480 V 3MEKTPONUTAHNS:
50 Hz 60 Hz Standard Steuerspannungen: Standard control voltages: CraHpapTHble ynpaBnstoLme
48 VAC 120 VAC HanpsKeHnst:
Andere Anschluss- und Steuer- For other supply and control [pyrvie HanpsxeHns nuTaHua u yn-
spannungen siehe A014, mégliche voltages, see A014, for possible pasnenns cm. A014, ans BO3MOX-
Motoranschlussspannungen motor supply voltages see A015.  HbIX HanpsXEHWA 3MeKTPONUTaHWA
siehe A015. nsuratens cm. A015.
Abmessung des Geratekastens: Dimensions of panel box: Pa3mepb! WuTa ynpasneHns:
(1P 66) (1P 66) (IP 66)
a a| b| c| d| e| Tire o
F% d n Doors
+\ L [ [mm] | ABepua [kr]
Winde "Ohne Steuerung" 600| 380 | 210| 560| 340 1 15
Winch "without control
®= NeGefika "Ge3 ynpasneHns”
Winde "mit Schiitzsteuerung" 1000{ 760| 210| 960| 720 2 auf Anfrage
* 7 Winch "with contactor control" on request
NeGepxa "c KOHTAKTOPHbIM ynpaBneHrem" no 3anpocy

*1 Zuordnung zum Windentyp siehe Aus-
wahltabelle Seite 22.

*1 For assignment to type of winch, see
selection table page 22.

*1 ing onpefieneHus Tuna nebeaku, cm.
Tabnuubl BbIGopa Ha cTp. 22
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ST A H L ® Ausstattung und Option Winde SHW 8
Equipment and Options SHW 8 Winch l .I
CraneSystems O6opynosarue 1 Onuwm NeGenka SHW8 [ ©

A011 Kranbauersteuerung Crane manufacturer’s control YnpaBneHue ans npoussoauTens
Steuerung (Schiitzsteuerung/Fre-  Control (contactor control/ KpaHa
quenzsteuerung) wie unter AO10  frequency control) as described in  YnpasneHue (koHTakTopHOE/4aCTOT-
beschrieben, ohne Trafo, Kran- A010, without transformer, crane  Hoe) kak onucaHo B A010, 6e3 TpaH-
schalterschiitz und Steuergerdt.  switch contactor and control cchopmaTtopa, KpaHoBOro KOHTaKTopa
Das Auswertegerdt SLE bzw. SMC  pendant. 11 OABECHOTO MyMnbTa yrpaBneHus.
mit den Funktionen fiir die Uber-  The evaluation device SLE or SMC  YcTaHosneHo OLIEHOYHOE  YCTPOIA-
lastabschaltung, Hubmotor-Kalt-  with functions for overload cut- ctBo SLE unu SMC ¢ dhyHKumsMu
leitertemperaturiiberwachung, off, hoist motor PTC thermistor NePerpy3ouHoro BbIKMoYaTens, KoH-
Betriebsstundenzéhler und temperature control, operating TPONs  TemnepaTtypbl TepMucTOpa
Motormanagement ist eingebaut.  hours counter and motor PTC nogbemHoro npueoga, cyeTyu-

management is installed. ka pabouMx 4YacoB U YrnpaBrieHus
JBuraTenem.

A012 Komplettsteuerung Complete control MonHoe ynpaBneHue
Steuerung (Schiitzsteuerung/ Control (contactor control/ YnpaBneHue (KOHTaKTOpHOEe/4acToT-
Frequenzsteuerung) wie unter frequency control) as describedin  Hoe) ans anekTpoaBuraTeneit nogb-
A010 beschrieben fiir Hub- und A010 for hoist and travel motions,  ema 1 nepemeLLeHus, kak OnucaHo B
Fahrbewegung, mit Trafo, Kran- with transformer, crane switch A010, ¢ TpaHcchopMaTopoM, KpaHo-
schalterschiitz, ohne Steuergerédt. contactor, without control BbIM KOHTaKTOpoM, 6e3 noaBecHoro
Das Auswertegerdt SLE bzw. SMC  pendant. nynbTa ynpaeneHus.
mit den Funktionen fiir die Uber-  The evaluation device SLEor SMC ~ YCTaHOBNEHO OLGHOUHOE  YCTPOIA-
lastabschaltung, Hubmotor-Kalt-  with functions for overload cut- ctBo SLE uru SMC ¢ dyHKumamu
leitertemperaturiiberwachung, off, hoist motor PTC thermistor neperpy3o4Horo BbIKNoYaTens, KoH-
Betriebsstundenzahler und temperature control, operating Tpons TemnepaTtypbl TepmucTopa
Motormanagement ist eingebaut.  hours counter and motor PTC nogbemHoro npuBoga, cyeTyu-

management is installed. ka pabouux 4acoB M ynpaeneHus
aBuraternem.
A013 Steuergerat STH STH control pendant MopsecHolt nynbT ynpasnexus STH

02.15

Fiir die Ansteuerung von polum-
schaltbaren Antrieben mit Schiitz-
steuerung als auch von frequenz-
gesteuerten Antrieben wird das
zweistufige, in Schutzart IP 65
ausgefiihrte Steuergerdt STH 1
eingesetzt.

Weitere Infos finden Sie in unse-
rer Produktinformation "Kranelek-
trik".

Folgende Optionen stehen zur

Verfiigung:

- Taster zum Uberbriicken des
Betriebs-Hubendschalters

- Taster Hupe

- NOT-HALT Taster mit Schloss

- Wahlschalter mit 2 oder 3 Stel-
lungen

Zum Ansteuern stehen auch ver-
schiedene Funkfernsteuerungen
(mit Joystick und/oder Tasten) zu
Verfiigung.

Eine ausfiihrliche Beschreibung
finden Sie in unserer Produktin-
formation "Kranelektrik".

The 2-step STH 1 control pendant
in protection class IP 65 is used
for controlling pole-changing
drives with contactor control and
frequency-controlled drives.

You can find further information in
our Product information "Crane
electrics'.

The following options are availa-

ble:

- bridge-over button for testing
the operational hoist limit
switch

- horn button

- EMERGENCY STOP button with
padlock

- selector switch with 2 or 3
positions

Various radio remote controls
(with joystick and/or pushbuttons)
are also available for controlling.

You will find a detailed description
in our Product information "Crane
electrics'.

[IBYXMO3WLMOHHLIA MOABECHON MynbT
STH1 co cTeneHbto 3awmtel P 65
UCMonb3yeTcs ANs ynpaeneHus npu-
BOAAMM C MEPEKITOYEHEM MOMKCOB 1
KOHTaKTOpHbIM yMpaBneHeM W Ans
YaCTOTHO-yNpaBnsiemMbIX MPUBOJOB.

[lononHuTensHyo MHGOPMaLMIO Bbl
CMOXeTe HaliTu B Hawen bpowtope
"OnexTpoobopyaoBaxue KpaHa.
TexHuueckoe onucanme”.

[ocTynHbl  cnepytowye  onuumu:
- kHomka  GnokupoBkM  Ans
npoBepKi paboTbl KOHLEBOTO
BbIKMIOYaTENs

- KHOMKa curHana

- kHonka ABAPUIHbIA OCTAHOB
C 3aMKOM

- nNepeknioyatens ¢ 2 um 3
noaunumusamm

Pa3nnyHble BapnaHTbl AUCTAHLMOH-
HOTO YnpaBneHus(C [KONCTUKOM n/
UMW KHOMKaMM)TaKKke MMEKTCs B
Hanmumuu.

Moapo6Hoe onucaHue Bbl HaaeTe B
OpoLutope"AnekTpoobopynoBaHie
kpaHa. TexHu4yeckoe onucaHme".
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A014

A015

Anschluss- und Steuerspan-
nungskombinationen

Die Schiitzsteuerungen und
Frequenzsteuerungen der Winde
SHW 8 kdnnen fiir die nachste-
hend aufgefiihrten Anschluss-
und Steuerspannungen geliefert
werden.

Andere auf Anfrage.

Supply and control voltage
combinations

Contactor controls and frequency
controls for the SHW 8 winch can
be supplied for the following sup-
ply and control voltages.

Other voltages on request.

KomGuHauuu HanpskeHUM
NUTaHUS 1 ynpaBneHus
KoHTakTOpHOE 1 4acToTHOe ynpaB-
nexvie ans nebepkn SHW 8 moryt
MMETb CreaytoLLMe HanpspKeHs nu-
TaHWs W yNpaBeHus.

[pyrue HanpsbkeHnst No 3anpocy.

50 Hz

60 Hz

Schiitzsteuerung
Contactor control
KoHTakTopHoe
yrpaBnexue

Anschlussspannungen
Supply voltages *1
HanpsxeHue nutaHus

220...240 V| 380...415 V

420...460 V
480..525 V
575...630 V *1
660...720 V

190..210 V | 440...480 V

220..240V

380..415V
550...600 V
660...720 V

Steuerspannungen
Control voltages
HanpsixeHune ynpaenerus

48 VAC
42,110,230 VAC
24VDC *4

120 VAC
48,230 VAC

Frequenz-
steuerung
Frequency control
YactotHoe

Anschlussspannungen
Supply voltages
HanpsixeHue nutanus

380..415V

420..460 V
480..525 V
575..630
660...720 V2

440...480 V| 380...415 V
550...600 V/

660...720 V2

ynpasneHue

Steuerspannungen
Control voltages
Hanpsixerue ynpaenexns

230 VAC
42,48,110 VAC
24VDC *4

120 VAC
48, 230 VAC
24VDC *4

Motoranschlussspannungen
Die Standard-Motoranschluss-
spannung fiir polumschaltbare und
frequenzgesteuerte Motoren ist
380-415V, 50 Hz bzw. 440-480 V,
60 Hz.

Andere Anschlussspannungen
sind ohne Mehrpreis lieferbar,
siehe Tabelle.

Einige Motoren kdnnen span-
nungsumschaltbar geliefert wer-
den (Mehrpreis), siehe Tabelle.

Siehe auch die moglichen
Anschlussspannungen der
Schiitz- und Frequenzsteuerun-
gen (A010 und A014).

Motor supply voltages

The standard motor supply
voltage for pole-changing and fre-
quency-controlled motors is 380-
415V, 50 Hz or 440-480 V, 60 Hz.
Other supply voltages are
available without surcharge, see
table.

Some motors can be supplied
dual-voltage (surcharge), see
table.

See also supply voltages possible
for contactor and frequency con-
trols (A010 and A014).

HanpsikeHus nutanus
anekTpoaBuratens

CTaHgapTHOe nUTaHWe SMeKTpoaBM-
raTenst ¢ nepenioyeHneM nomcos
4acToTHbIM ynpasneHuem 380-415
B, 50 Iy wnn 440-480 B, 60 Iu.
[pyrvie HanpsikeHns Takke AOCTYM-
Hbl (B HEKOTOPbIX Cryyasx 3a
JOMONHMTENBHYKD — nnaty).  Cwm.
Tabnuuy.

Bo3moxHa nocTaBka anekTpoasura-
Tenem AN ABYX  HanpsiKeHui
MUTaHMS.

Cwm. Takke BO3MOXHbIE HaMpskeHWst
NUTaHNS BN KOHTAKTOPHOTO 1
yacToTHoro ynpasneHus (A010 n
A014).

Hubmotoren
Hoist motors
MogbemHbli npuBoa

Anschlussspannungen
Supply voltages
HanpshxeHue nutanus

50 Hz 60 Hz 50/60 Hz
polumschaltbar 220..240V | 380..415V | 420..460V | 190..210V | 440..480V | 380..415V | 230/400V
pole-changing *1 480..525V | 220..240V 550...600 V *3
C NepeKioYeHeM norocos 575...630 V *1 660...720 V
660...720 V
frequenzgesteuert 380..415V | 420..460 V 440..480V | 380..415V
frequency-controlled 480..525V 550...600 V
€ YACTOTHBIM 575..630 V 660..720 V'
yrpaBreH1em 660..720 V2

*1° Nur bei Hubmotor 12/2H73

*2 Nur fiir Motoren ab 4H93

*3 Spannungsumschaltbarkeit; nur der
Hubmotor 12/2H73 und der Fahrmotor
kdnnen spannungsumschaltbar gelie-
fert werden.

*4 Steuerspannung 24 VDC auf Anfrage

*1 Only for hoist motor 12/2H73

*2 Only for motors from 4H93

*3 Dual voltage; only hoist motor 12/2H73
and travel motor can be supplied as
dual voltage motors.

*4 Supply voltage 24 VDC on request

*1 Tonbko ANs nogbemHoro npusoga 12/2H73
*2Tonbko ANs fBurateneit, HaunHas ¢ 4H93

*3 [inst 4BYX HANpsKEHWiA NUTaHWSY; TONbKO ANst
nogbemHoro npusoaa 12/2H73 v asuratens
nepemeLLeHnst (MOryT MoCTaBNATLCS ANS ABYX
HanpshkeHuin)

*4 HanpsbkeHue nutaus 24VDC no 3anpocy
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ST A H L ® Ausstattung und Option Winde SHW 8
Equipment and Options SHW 8 Winch l .I
CraneSystems L O6opynoBaHme 1 Onuum Ne6enka SHW8 |L_©
A018 Temperaturiiberwachung der Motor temperature control KoHTponb Temnepatypbl
Motoren The hoist and travel motors have ~ anekTpoaBurartens

Ag

B4

BA4

Av

02.15

Die Hub- und Fahrmotoren sind
standardmafig mit Kaltleiterfiihler
fiir eine Temperaturiiberwachung
ausgestattet. Das Auslésegerat
SLE bzw. SMC gehort zum Liefer-
umfang.

Hubendschalter

In der Standardausfiihrung ist die
Winde mit einer Not-Hubendab-
schaltung in hdchster und tiefster
Hakenstellung ausgestattet
(Schaltpunkte At und At).
Zusatzlich ist die Winde mit einer
Umschaltung von "schnell" auf
"langsam" (Schaltpunkt Bt 1)
sowie einem Betriebs-Hubend-
schalter zum betriebsméaRigen
Abschalten in hdchster Haken-
stellung (Schaltpunkt B1) ausge-
stattet.

Kontaktbestiickung je Schaltele-
ment: 1 Wechsler.

Zum betriebsméaRigen Abschal-
ten in tiefster Hakenstellung darf
dieser Schalter nicht verwendet
werden (siehe A021).

Zur Uberpriifung des Not-
Hubendschalters befindet sich in
der Schiitzsteuerung der Uber-
briickungstaster S260 (Schalt-
punkt At ). Diese Position kann
durch Betétigen des Tasters S261
verlassen werden.

Optional sind 2 (a) oder 4 (b)
zusétzliche freie Schaltelemente
verfiighar.

PTC thermistor temperature con-
trol as standard. The tripping
device SLE or SMC is included in
the supply.

Hoist limit switch

In standard version, the winch is
equipped with an emergency
hoist limit switch for top and bot-
tom hook position (switch points
At and Al).

In addition, the winch is equipped
with a changeover switch from
“fast"to "slow" (switch point B11 ),
and an operational hoist limit
switch for disconnecting in top
hook position in normal operation
(switch point B1).

Number of contacts per switch
element: 1 changeover contact.

This switch must not be used for
for operational limiting in bottom
hook position (see A021).

Override switch S260 (switch
point At ) for checking the emer-
gency limit switch is situated in
the contactor control. The hoist
can leave this position by acti-
vating switch S261.

2(a) or 4 (b) additional unassigned
switch elements are available as
an option.

Mo ymonyaHuio NoAbEMHbIE MPUBO-
Abl W fiBUraTeny nepemeLleHns oc-
HaweHsl PTC TepmucTopom Ans
KOHTpOna Temnepatypsl. B noctasky
BKIIOYEHbI  OTKIIOYatoLmMe  YCTPOiA-
crea SLE urm SMC.

KoHLeBoW BbIKntoyaTenb
B craHpaptHoii Bepcun nebenka
OCHallleHa aBapUIHBLIM  KOHLEBbIM
BbIKMIOYaTENeM Ans BEpPXHero W
HWKHEro MOMOXEHWUA Kptoka (TOYKM
cpabatbiBaHna AT A | ).

[lononHuTensHo, nebepka
OCHaLleHa nepeknoyarenem
ckopocTn  "ObIcTpo",  "MeaneH-

HO" (TOuka cpabatbiBaHus B 11 ) n
KOHLIEBbIM BbIKIIO4aTeNnem nogbema
Onsi OTKIIYEHMs B BepxHew
MO3MLMK KPioKa B LUTATHOM PEXUME
paboTbl, (Touka cpabatbiBaHus B 1).

Kornn4ectBo KOHTaKTOB ANS OJHOMO
NepeKmYaroLLero areMeHTa:
1 NepeknaHOM KOHTaKT.

[laHHbIN  BbIKNKOYATENL HE AOMKEH
ucnmonb3oBatbes  Ans  pabouero
OTPaHMYEHUs B HWKHEN MO3nLMM
kproka (cm. A021).

Mepekntovatens 6Grokuposkm S260
(Touka cpabatbiBaHus A 1 ) ans
NPOBEPKA  aBAPUIAHOTO  KOHLIEBOTO
BblKIIOYaATENS  pacrioniokeH B
KOHTaKTOpHOM yNpaBneHum.
Nebenka MOXET CABUHYTLCS U3 3TOM
no3nuMu C MOMOLLK) MEpekntova-
Tens S261.

2 (a) um 4 (b) BONOMHUTENbLHBIX
nepeknioyalolLmMx  anemeHToB  6e3
Ha3HaueHus BOCTYMHbI no
3anpocy.

Switch elements of gear limit switch
[MepekntoyatoLLme anemMeHTbl KOHLEBOTO
BbIKMIOYATENS pedykTopa

Schaltelemente Getriebeendschalter

Davon freie Schaltelemente
Incl. unassigned switch elements
[ononHuTenbHble NepexniovatoLLme

anemeHTbl 6e3 HasHaueHus

Gesamtanzahl Schaltelemente
Total number of switch elements
0O6Lee konn4ecTo
NepeKIYatoLLMX 3EMEHTOB

Mo ymonyaHmto 4 0 4
[No 3anpocy a +2 2 6
b +4 4 8

4
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Der nachgeschaltete Not-Hub-
endschalter schaltet die Winde
ab, wenn der Betriebs-Hubend-
schalter nicht geschaltet hat.

Zur Uberpriifung des Not-
Hubendschalters befindet sich in
der Schiitzsteuerung der Uber-
briickungstaster S262 (Schalt-
punkt Al ). Diese Position kann
durch Betétigen des Tasters S261
verlassen werden.

limit switch disconnects the
winch if the operational hoist limit
switch has not reacted.

Override switch S262 (switching
point Al) for checking the emer-
gency limit switch is situated in
the contactor control. The hoist
can leave this position by acti-
vating switch S261.

Winde SHW 8 Ausstattung und Option ST A H L
l .I SHW 8 Winch Equipment and Options I‘
¢ Ne6epka SHW 8 O6opynosatne n Onumn  Crane Systems
Betriebs-Hubendschalter tiefste  Operational hoist limit switch for KoHueBoi Bblkniouatens Ans
Hakenstellung bottom hook position HWKHEro  MOMOXEeHUA  KpHoka
(Option) (option) (no 3anpocy)
Die betriebsmaRige Abschaltung  Operational limiting in bottom KoHLeBOM BbIKMIOYATENb A1 HUX-
in tiefster Hakenstellung (Schalt-  hook position (switching point Bl)  Hero nonoxeHus kptoka (Touka cpa-
punkt B1) erfolgt durch zusétzli-  is performed by additional swit- GaTtbiBaHus Bl ) ocywiectensetcs ¢
che Schaltelemente des ching elements in the gear limit MOMOLLbH0 106aBOYHbIX NEPEKNtoYa-
Getriebeendschalters (siehe switch (see A020). IOLLMX 3MEMEHTOB B  KOHLEBOM
A4 A020). BblkMloYaTene  pegyktopa  (cMm.
Number of contacts per switch A020).
B4 Kontaktbestiickung je Schaltele-  element: 1 changeover contact.
P@\ ment: 1 Wechsler. KonnyectBo KOHTaKTOB AN OJHOMO
B44 The operational hoist limit switch ~ nepekmiovatowero — snemetta: 1
Durch den Betriebs-Hubend- increases the headroom of the MEPEKUAHOM KOHTAKT.
P@\ schalter vergroert sich die Bau-  winch and thus reduces the effec-
BY hohe der Winde wahrend sich der  tive hook path, see sketch. KoHueBoM BbIKMtoYaTens nogbema
P@\ nutzbare Hakenweg verringert, yBenuinsaeTt CTPOUTENBHYIO
A¥ siehe Skizze. The downstream emergency hoist  BbicoTy nebeaku 1 Takum 0bpasom

yKkopaumBaeT pabounit xof Kptoka
(cm. ackua).

ABapuitHbIi  KOHLEBOW  BbIKMIOYa-
Tenb nogbema HUCXoadALero noToka
OTKMtoYaeT nebenky, ecnm
KOHLIEeBOW  BblKMioyaTens paboyero
rnogbema He oTpear1poBan.

Mepekntoyatens Grokuposkn S262
(Touka cpabatbiBanus B | ) ans npo-
BEPK ABApUAHOTO KOHLIEBOTO BbIK-
noyaTens pacnonoXeH B KOHTAKTOP-
HOM ynpaBneHun. JleGegka moxet
COBMHYTbCS M3 3TOM MO3NLMM C
noMoLLbH0 Nepekntodatens S261.

3reMEHTbI KOHLEBOMO
BbIKIIOYaTENSs peaykTopa

Schaltelemente Getriebeendschalter Switch
elements of gear limit switch MepexntoyaroLye

Davon freie Schaltelemente
Incl. unassigned switch elements
[JlononHuTenbHbIe NepekovatoLLme
anemeHTbl 6e3 HasHaueHns

Gesamtanzahl Schaltelemente
Total number of switch elements
0O6Lwee KonmyecTBo
TEPEKITIYaloLLMX S1IEMEHTOB

[o 3anpocy a +2

0

6

b +4

2

8
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Equipment and Options SHW 8 Winch l .I
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A023 Hakenflaschenbetéatigter Hook operated operational hoist KoHueBo# Bbikntoyatenb nogbema,

02.15

A030

A032

Betriebs-Hubendschalter
(Option)

Dieser zusitzliche Hubendschal-
ter sichert die Hubbewegung
zusatzlich in der hdchsten Haken-
stellung ab (nicht maglich in Ver-
bindung mit A021).

Er wird durch die Hakenflasche
betatigt. Die BauhdhenvergroRe-
rung betrégt ca. 50 mm.

Kontaktbestiickung:
1 Offner/ 1 SchlieRer.

Wird die Winde mit Steuerung
und Steuergerat geliefert, ist

im Steuergerit eine "Uber-
briickungstaste" zum Uberbriik-
ken dieses zuséatzlichen Hubend-
schalters vorhanden, damit der
Not-Hubendschalter auf seine
Funktion iiberpriift werden kann
(siehe A013).

Uberlastschutzeinrichtungen

Ein zweikanaliger Lastsensor lie-
fert analoge Signale (lastabh&n-
gig, 4-20 mA).

Die Auswertung {ibernimmt das
Auswertegerat SLE (Standard bei
SHW) bzw. der Multicontroller
SMC (Standard bei SHWF, Option
bei SHW).

limit switch

(option)

This additional hoist limit switch
safeguards the hoisting
movement additionally in top hook
position (not possible in
combination with A021).

Itis activated by the bottom hook
block. The increase in headroom
is approx. 50 mm.

Contacts:
1n.c./1n.o.

If the winch is supplied with
control and control pendant, the
control pendant includes an
additional "bridge-over" button for
bridging the operational limit
switch, so that the function of the
emergency limit switch can be
tested (A013).

Overload devices

A dual channel load sensor supp-
lies analog signals (load-depen-
dent 4-20 mA).

Evaluation is performed by the
SLE evaluation device (standard
on SHW) or SMC Multicontroller
(standard on SHWF, option on
SHW).

NpUBOANMBIA B OENCTBUE KPHOKOM
(no 3anpocy)

OTOT  AOMONHMTENbHBIA  KOHLIEBOM
BbIKMtOYaTENb NOAbEMA [IOMOMHUTE-
NbHO  3alMLaeT MpoUecc MoabeM
rpy3a B BEPXHEM MOMOXEHWM KPHOKa
(HeBO3MOXHO B KOMBMHaLun ¢ A021).
AKTUBMpYETCS B HUXHEN KPIOKOBOM
oboinme. YBenuyeHne 3anaca
BbICOTbI COCTaBNSAET OK. 50 MMm.

KoHTaKTbI:
1 NOCTOSHHO 3aMKHYTbIA /
1 NOCTOSHHO Pa3OMKHYTbIIA.

Ecnn neBenka ocHalligHa NoBECHbIM

NynbTOM YNpaBnieHus, TO MynbT
ynpaBreHust BKMIoYaeT
JOMONHUTENbBHYIO KHOMKy
«OMokvpoBKMY  ANS 3aMblkaHus

paboyero KOHLEBOrO  BbIKMtoYaTens
ONS NPOBEPKA (DYHKLWMM aBapuintHOro
KOHEUHOro Bblikntoyatens (A013).

3awwmra ot neperpysa
[ByxkaHanbHbIA [ATYMK Harpysku
nofaeT aHanoroBble CurHanbsl (B
3aBUCUMOCTM OT Harpysku 4-20 MA).
OueHKka BbIMOMHSETCS C MOMOLLbIO
yctponctea oueHku SLE  (no
ymonyanuio  ansg SHW)  wnm
MynbTukoHTponnep SMC (no
ymonuanmio ans SHWF, no 3anpocy
ans SHW).

Winde Standard-Uberlastabschaltung Optionen
Winch Standard overload cut-off Options
Nebepka CraHaapTHaA 3awumTa oT neperpysa Mo 3anpocy
SHW LBD + SLE LBD + SMC
SHWF LBD + SMC -
Lastsensor LBD LBD load sensor Darumk Harpysku LBD

Lasterfassung an der Getriebe-
drehmomentstiitze bzw. am Seil-
festpunkt durch dualen Scher-
kraftsensor.

Load measurement at gear torque
support or at rope anchorage by
means of dual shear force sensor.

N3mepeHne Harpyskn Ha pbivare
(ukcaumu  pedyktopa  Mnn Ha
KpenneHun kaHata ¢ MOMOLLbIO
BECOM3MEPUTENBHOTO TEH30pesic-
TOPHOTO AaT4MKa.
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A035

Das SLE ist das Basis-Auswerte-

gerdt mit folgenden Merkmalen:

e Entspricht Sicherheitskatego-
rie 2 nach EN 13849

¢ Bedienung und Konfiguration
ohne Zusatzgeréte

¢ Auswertung von analogen
Lastsensoren oder Zugmess-
stab mit Messverstarker und
Abschaltung der Aufwértshe-
wegung bei Uberlast

e Temperaturiiberwachung,
getrennt fiir Hub- und Fahr-
motoren

¢ Motormanagement, z.B.
- Unterdriickung des Tipp-

betriebs

- Anfahren und Bremsen iiber

Feinhub

¢ Betriebsstundenzahler fiir den

Hubmotor

e Aktivierung der Kranpriifung
per Tastendruck

¢ Visualisierung der Meldungen
tiber LED

Multicontroller SMC

Zusitzlich zu den Funktionen des

SLE bietet das SMC folgende

Madglichkeiten:

¢ Ermittlung von Lastkollektiv,
Betriebsstunden, Volllastbe-
triebsstunden, Schaltungen
und zusétzlicher Daten

¢ Programmieren und Auslesen
der Daten mit PC/Notebook

¢ Schlaffseiliiberwachung

¢ Anschluss fiir groBformatige
Lastanzeige bzw. Lastanzeige
im Steuergerat

¢ Kompatibel mit 4-poligen
Motoren

¢ Automatische Lastkontrolle
(ALC) zur Verhinderung dyna-
mischer Uberlastung des
Hebezeugs/Krans bei polum-
schaltbaren Hubmotoren

The SLE is the standard evalua-
tion device and has the following
features:

Corresponds to safety cate-

gory 2 in acc. with EN 13849

Operation and configuration

without additional devices

Evaluation by analog load sen-

sors or strain gauge with

instrument amplifier, upwards

motion is cut off at overload

Separate temperature control

for hoist and travel motors

Motor management, e.g.

- suppression of inching ope-
ration

- starting and braking via
creep hoist

Operating hours counter for

hoist motor

Activation of crane test by

pushbutton

Visualisation of messages via

LED

SMC Multicontroller

The SMC offers the following fea-
tures in addition to the SLE
functions:

Determination of load spec-
trum, operating hours, full load
operating hours, switching
operations and additional data.
Programming and reading data
with PC/notebook

Slack rope monitor
Connection for large-format
load display or load display in
control pendant

Compatible with 4-pole motors
Automatic load control (ALC)
to preventdynamic overload of
hoist/crane with pole-
changing hoist motors.

SLE - ycTpoicTBO OUEHkM Mo

YMOMYaHuio

umeeT  criedyolme

YHKUMM:

CootBeTcTByeT KaT. 6e30nacHocTu
2B coots. ¢ EN 13849
Hactpoitka n  akcnnyataums
©e3 AONONMHNTENbBHBIX YCTPOACTB
AHanu3 gaHHbIX aHanoBoro Unu
TEH30METPUYECKOTO partunka
Harpysku c ycunurenem,
OCTaHOBKa [BIKEHMS BBEPX MpY
neperpyse

PasgenbHbln KOHTPONb  Temne-
paTypbl NOSBLEMHOrO NpMBOAa U
ABUraTens nepemeLLeHms

Ynpasnexue ABUraTenem,
Hanpumep:

- bBrokMpoka  TOMuKOBOrO
pexuma paboTbl

- CTapT M TOPMOXeHWe Ha

3ameqneHHo CKOpoCTy

Cuetumk  BpemeHw
NMOABLEMHOTO NpUBOAaA

ans
3anyck npoBepkm kpaHa ¢
MOMOLLbO KHOMKM

Busyanuaauus coobLLeHuin Ha
LED akpaHe

MynbTukoHTponnep SMC
B pononHexne k SLE SMC obnaga-
€T CrieayoLwuMm QYHKUNSMU:

Onpepenexne cnektpa Harpys-
ku, BpeMeHu paboTbl, BpeMeHu
paboTbl MpW MOMHOM Harpyske,
onepauuu  NEPEKNIYEHUs U
LOMONHUTENbBHbIE AaHHbIE

MporpammupoBaHne U CUUTbIBa-
HWe [daHHbIX ¢ nomowsto [K/
HoyTOyka

KoHTponb HaTskeHus Tpoca
Pasbem Aans  wwupokogopmar-
HOrO MOHWTOpA Harpysku Wnm
otobpaxeHue  Harpysku  Ha
MoABECHOM NynbTe YnpaBneHus
CoBmecTuMOCTb € 4-x
MOMIOCHBIMK [JBUraTeNsMm1
ABTOMaTM4YeCKOE  ympaBneHue
Harpy3koii (ALC) ans npepoTepa-
LEeHNs MHAMUYeCKoro meperpy-
3a nogbemHuka/kpaHa c aBura-
TENeM € MEpeKIoyeHnem
MOIOCOB.
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CraneSystems O6opynoBaHme 1 Onuum
A040 Fahrendschalter Travel limit switch KoHueBoi1 Bbikno4aTenb
(Option) (option) nepeaBuxkeHus (no 3anpocy)
Zur Endbegrenzung der Katzfahrt A travel limit switch can be moun- [Insi orpaHuderusi nonepeyHoro agu-
kann ein Fahrendschalter am ted on the trolley/crab to limitthe  xeHus Ha Temexky MOXeT ycTaHaB-
X 7 Y  Fahrwerk angebaut werden. cross travel. NMBaThHCA  KOHLIEBOW  BbIKIOYATESb

02.15

A0H1

Folgende Ausfiihrungen sind ver-

fligbar:

- Endbegrenzung beider Fahrt-
richtungen

- Umschalten von "schnell’/
‘langsam" (Vorabschaltung)
und Endbegrenzung beider
Fahrtrichtungen

Die Schalterbetétigung, die an der

Laufbahn befestigt wird, muss

bauseits gestellt werden.

Bei Fahren mit Frequenzsteue-

rung wird die Geschwindigkeit auf

1/5 der Nenngeschwindigkeit

reduziert.

Die Schaltkontakte sind fiir
Steuerstrom ausgelegt.
Schutzart IP 66.

X = Halt, links
Y = Halt, rechts
Z = schnell / langsam

Der Fahrendschalter ist elek-
trisch angeschlossen und muss
bauseits am Ausleger des Strom-
zufiihrungsmitnehmers befestigt
werden, siehe auch A150.

Heizung

Die Bildung von Kondenswasser

kann durch Heizen des betreffen-
den Raumes vermieden werden.

Bei den Hub- und Fahrmotoren
wird mit Kleinspannung an einer
Motorwicklung geheizt.

Im Gerétekasten kommt ein Heize-
lement zum Einsatz.

Bei Schutzart IP 66 wird die Hei-
zung der Motoren und Gerateka-
sten empfohlen.

The following versions are availa-

ble:

- Limit switching in both direc-
tions of travel

- Switchover from "fast" to "slow"
(pre-switching) and limit
switching of both directions of
travel

The switch activator mounted on

the runway must be provided by

the customer.

In the case of frequency-

controlled travel, the speed is

reduced to 1/5 of the nominal

speed.

The switching contacts are
designed for control current.
Protection class IP 66.

X = stop, left
Y = stop, right
Z =fast/ slow

The travel limit switch is
electrically connected and must
be mounted by the customer on
the towing arm of the power
supply, see also A150.

Heating
Heating the enclosure can pre-
vent condensation forming.

In the case of hoist and travel
motors, heatis generated by a low
voltage in a motor winding.

A heating elementis used in panel
boxes.

We recommend heating for
motors and panel boxes for IP 66
protection.

nepeaByKeHNs.
CraHpapTHas  Bepeust  BbIMOMHSET
cnegytome yHKLM:

- OrpaHunyeHne aBIKeHNst B 0Bomx
HanpaBneHusIX

- MepekntoyeHrne "GbICTPO",
"MeaneHHo" (Npea-BKOYeHe), a
TaKKe OrpaHUYeHIe ABKEHNS B
060vx HanpaBneHnsX

MoHTax aKkTMBaTopa  KOHLEBOrO
BbIKIIOYaTENs Ha NOAKPAHOBBLIA NyTb
obecneynBaeTcs 3akasumKkom.

B cnyyae uactoTHO-perynupyemoro
X0fAa CKOpOCTb yMeHbLuaeTcs Ao 1/5
OT HOMMHaTbHON CKOPOCTM.

lMepeknioyatoLLe KOHTaKTbI
npeaHasHayeHbl Ans ynpaBneHns
TokoM. CteneHb 3awuTo! IP 66.

X =cron, cneea
Y = cTon, cnpasa
Z = 6bICTPO / MEANEHHO

KoHueBoM BbIKIOYaTENb OBMKEHMS
noAkno4aeTcs c MOMOLLbO
3NEKTPUYECKOro  coeamHermns. [pu

UCMONb30BaHUM  [BYXPEmnbCOBbIX
TENexXeK, KPOHLLTENH 1Sl KOHLIEBOTO
nepeknioyaTens  MOXET  Takke

1CMOMNb30BaThCA B kayecTse
(PECTOHHOTrO NOBOAKA AN MOAAYM
anekTponuTanus (cm. A150).

OGorpes
O6orpeB  kopryca MpensTcTByeT
HaKoMreHuio koHeHcaTa

B nogbemHbIx npuBoaax w gsurate-
nsAx nepemellenns oborpes npowuc-
XOAUT 3a CYET HU3KOTO Hanpske-
HWSl, TEHepupyemMoro Ha obMoTke
JBuratens.

HarpeBatenbHblit aneMeHT
1CMOMb3yeTCs B LWWTE YNpaBneHus.

[ins cooTBETCTBMS CTENeHU 3alLuThl
IP 66, Mbl pekomeHayem oborpesathb
3nekTpoaBuraTent " LuTbI
ynpaBneHus.
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l i SHW 8 Winch Equipment and Options I‘
¢ Ne6epka SHW 8 O6opynosatne n Onumn  Crane Systems
A050 Einsatz unter besonderen Use in non-standard conditions kcnnyarauus B HeCTaHAAPTHbIX
Bedingungen Various off-standard designs are  ycnousx
Hierfiir sind verschiedene Son- available for use in these condi-  [locTynHbl pasnuyHbie
derausfiihrungen verfiigbar. tions. HEeCTaHOapPTHbIE UCTIOMHEHMS.
A051 Schutzart IP 66 IP 66 protection CreneHb 3awuThbl IP 66
(Option) (option) (no 3anpocy)
Die Schutzart IP 66 ist erforderlich  IP 66 protection is required for CreneHb 3awmtbl IP 66 Heobxo-
beim Einsatz im Freien ohne outdoor use if the winch is not anma, ecnm nebegka akcnnyatu-
Schutzdach oder bei Strahl- protected by a roof, or is exposed pyetca BHe nomeweHus Oe3
wasser. to water jets. 3alnTbl  HaBecoM  uUnu - mpu
Bei Auswahl dieser Option wird If this option is selected, we BO3AENCTBUN CTPYI BOAI.
die Heizung der Motoren und recommend heating for motors Mpw BbIBOPE 3TOM ONLMKM PEKOMEH-
Geratekasten empfohlen (A041). and panel boxes (A041). ayetcss  oborpes  Auratenen  u
Das Steuergerdt STH hat die The STH control pendantis in naHene  ynpasnexus  (A041).
Schutzart IP 65. IP 65 protection. MoaBecHol nynbT ynpasnenns STH
Umrichtersteuerungenin IP 66 auf ~ Frequency controls in IP 66 on 1MeeT cTeneHb 3awutbl IP 65.
Anfrage. request. YacToTHoe ynpasreHue npu
cteneln 3awmtel > IP 66 - no
3anpocy.
A052 Abdeck- und Hitzeschutzbleche  Covers and heat protection plates Yexnbl ¥ TennousonAUUOHHbIE
Es stehen verschiedene, teilweise  Various covers are available, 3KpaHbl
abnehmbare Abdeckbleche zum  some of which are removable, to  [ins sawutbl nebeakn ot nagatolei
Schutz gegen herabfallenden protect the hoist from falling dirt ~ rpsau, koTopas MOXeT NPUCOXHYTb
Schmutz, der sich an den Kompo-  which can adhere to the compon- 1 cokpatuts cpok cnyx6bl o6opy-
nenten festsetzen und die Lebens- ents and reduce service life; heat  goBaHus, nocTaensioTCA pasnnyHble
dauer mindern kann, wie auch protection plates are also availa- ~ 4exnbl (CbeMHble W HECHEMHbIE).
Hitzeschutzbleche zur Verfiigung.  ble. Access is still possible for Takke B HamuumM  WUMetoTCA
Die Zugénglichkeit im Wartungs-  maintenance. TeNnon3oNALMOHHbIE 3KkpaHbl. [ocTyn
fall bleibt erhalten. k 00Opy[oBaHWIO Ans TEXHUYECKOTO
0bCnyxv1BaHNS COXpaHSETCS.
A054 Anomale Umgebungstemperatu-  Off-standard ambient tempera- Yexnbl U TENNONU3ONALMOHHbIE
ren (Option) tures (option) 3KpaHbI
In der Standardausfiihrung kann  In standard design the winch B cTaHOapTHOM UCTIOMHEHNN
die Winde im Temperaturbereich  can be used in a temperature nebefka MOXET SKCMyaTMpoBaThCs
von -20°C bis + 40°C (SHWF -10°C  range from -20°C to +40°C (SHWF B crieaytolLiem TemnepaTypHom
bis +40°C) eingesetzt werden. -10°C to +40°C). AnanasoHe: -20°C po +40°C
(SHWF -10°C fo +40°C).
Auf Wunsch sind auch Ausfiih- On request, versions for other Mo 3anpocy AOCTYMHbI UCMOMNHEHUS
rungen fiir andere Temperaturbe- temperature ranges are available  4ns gpyrux TemnepaTypHbIx
reiche lieferbar (-40°C bis +70°C).  (-40°C to +70°C). auanasoHos: (-40°C go +70°C).
Bei SHWF -30°C bis +70°C auf For SHWF -30°C to +70°C on Ins SHWF -30°C oo +70°C no
Anfrage. request. 3anpocy.
Die fiir diese Ausfiihrungen giilti-  Please enquire for the motor data  TEXHUYECKHE XapaKTEPUCTUK anek-
gen Motordaten bitte anfragen. applicable to these versions. TpopguraTens ans AaHHbIX
WUCMONHEHNI  NPeSOoCTaBnioTCs Mo
3anpocy.
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A060

A061

Lackierung/Korrosionsschutz

Standard-Vorbehandlung:

Guss- und Walzprofile gestrahlt
nach DIN EN 1SO 12944-4, Entro-
stungsgrad SA2,5. Bearbeitete
Flachen, Alu- und Tiefziehteile
entfettet. Stahlteile mit Diinn-
schicht-Eisenphosphat konser-

viert.

Grundanstrich: Zweikomponen-

ten-PUR-Grundierung bzw.

SP-Pulver (Polyester-Pulver).

Paint/corrosion protection
Standard pre-treatment:

Cast and rolled sections blasted
to DIN EN ISO 12944-4, degree of
de-rusting SA2.5. Machined sur-
faces, aluminium and deep-drawn
parts degreased. Steel parts pre-
served with thin-layer iron phos-
phate.

Primer coat: two-component poly-
urethane primer or SP powder
(polyester powder).

Anstrich A20 A20 paint system
Polyurethan-Decklack oder Polyurethane top coat or
SP-Pulver (Standard) SP powder (standard)

Zweikomponentenlack oder

SP-Pulver schwarzgrau/gelbgriin

Two-component paint or
SP powder black grey/yellow

RAL 7021/6018. green RAL 7021/6018.
Hakenflasche signalgelb Bottom hook block signal yellow
RAL 1003. RAL 1003.

Einzelheiten siehe Datenblatt

Beschichtungssystem.

Weitere ZusatzmalRnahmen zur
Lackierung sind notwendig, siehe
Anwendungsspezifikationen im
Freien.

Funktionsbedingt sind verschie-
dene Teile der Winde nicht mit
einem Farbanstrich versehen. Je
nach Anwendung kdnnen diese

Teile aus einem bestimmten
Material (wie z.B. Edelstahl)

For details, see data sheet on
paint system.

Further measures are required in
addition to the paint, see outdoor
application guide.

For functional reasons, various
parts of the winch are not painted.
Depending on the application,
these parts may be of a specific
material (e.g. stainless steel) or
have a different coating (e.g. gal-
vanised).

Okpacka/3awuTa ot Koppo3um
CraHpapTHas npensapuTensHas
obpabortka:

JiuTble n kaTaHble CeKuMM nogBepr-
aloTCs NeckocTpyiiHoit obpaboTke B
cooTBeTCTBUM €O cTaHgaptom DIN
EN ISO 12944-4, cTeneHb yaaneHus
pxaBunHbl  SA2.5.  [loBepxHOCTH,
npoweaLwne MexaHuyeckylo obpa-
0oTKy, anioMuWHWeBbIE [AeTanu W
rny6OKOTSHYTbIE AETaNM OYMLLAKTCS
oT cmasku. CranbHble Aetanu
3aLMLLAIOTCH € MOMOLLKO  TOHKOTO
cnos doctara xenesa.
[PYHTOBOYHBIIA CrOit: ABYXKOMMOHEH-
THas MONMWYpeTaHoBasi  IPyHTOBKa
1w nonuacpmpHas cmona (SP).
Cucrema okpacku Tuna A20
BepxHuii cnoi nonnmypetaHoBOK
Kpacku unu SP cmonbl

(no ymonuanutio)
[IByXKOMNOHEHTHas kpacka wnm SP
CMOna, CepO-4EPHOTO/KENTO 3eMeHO-
ro useTa RAL 7021/6018.
HinkHss KptokoBast
curHanbHo-xentas RAL1003.
[etanu yTouHsiTe B cneyudukalmm
CMCTEMbI OKPACKN.

Kpome  nokpackm  HeobxoguMbl
JONONHMTENbHbIE Mepbl. CmoTpuTe
PYKOBOACTBO MO 3KCMyaTauuu Ha
OTKPbITOM BO3ZyXE.

M3-3a  0COOEHHOCTEN KOHCTPYKLK,
HeKoTOpble 3nemMeHTbl nebeakn He
nogsepraioTcs nokpacke. B 3aBu-
CUMOCTW OT Ha3sHaueHusi, 3TU ane-
MeHTbl MoryT ObiTb caenaHbl U3
cneumduyHbIX MaTepuanos (Hampu-

oboima

bestehen oder sie verfiigen liber
eine abweichende Bechichtung
(z.B. verzinkt).

Mep, Hepxaseiika) Unu UMeTb Apyroe
MOKPbITUE (OLMHKOBKA).

DINEN ISO Typ Einsatzbereich / Area of application/ Obnactb npumeHeHns
12944-5* Type Innen / indoors / B nomeLLeHuin AuRen / outdoors / Ha OTKPbITOM BO3[yXe
C2 A20/80 |Produktionsrdumemit | Production areas with |Mpoussoncteentbie nomewennss | Unter Dach, Only with roofing, | Tonbko ¢ Hasecom.
geringer Feuchte, 2.B. |low humidity, e.g. ga:;';'éi:eiﬁg;g:)“’m (cunapel ansonsten in der | otherwise not suita- Sen;;’;l:::fo"f cnysae -
(80 pm) | Lager, Fabrikhallen.  |storage rooms, fac- Regel nicht geeig- |ble as a rule.
Relative Luftfeuchte |tory buildings. Rela- OtH. BriaxHoCTb < 90 %. net.
< 90%. tive humidity < 90%.

C2 A20/120 |Produktionsraume mit | Production areas with |Mponssoacreestibie nowewenns | Atmosphdren mit | Atmospheres with B amvocdepe ¢ vebone-
hoch geringer Feuchte, z.B. |low humidity, e.g. §a:§ﬂﬁiﬁeiﬁ)§§§§"m (cwnapel, | ceringer Verunrei- | slight pollution and gJy"‘x’:Mf;rM",:;:j“:”eM "
high (120 ym) |Lager, Fabrikhallen.  |storage rooms, fac- nigung und trocke- | dry climate. ’

yBENnYeHHast Relative Luftfeuchte |tory buildings. Rela- | OTH. Bnaxsocs < 90 %. nem Klima.
TOMNWMHA < 90%. tive humidity < 90%.
C3 A20/160 |Produktionsrdumemit |Production areas with |Mpoussonctsentsie nowewens | Stadt- und Indu- | Urban and indu- lopoackas v mpombiLL-
hoher Feuchte high humidity < 100% |; 3‘;,:2‘;&:;;32‘1”;5;;2‘)?:,%0/" strieatmosphére, |strial atmospheres, 2;:;;;%@ Zém,.epac
(160 pm) |< 100% und etwas and some air pollution. |sarpsasenven. Kiistenbereich mit |coastal regions WHGOH  KOHLGHTPaLMG
Luftverunreinigung. geringer Salzbela- |with low level of coneit.
stung. saline pollution.

C4 A20/240 |Chemieanlagen, Klar- |Chemical plants, Xumneckue npeanpuatus, | Industrielle Berei- |Industrial areas MlpoMblluneHHble  30HbI
hoch anlagen, Zement- sewage plants, re oo e | che mit hoher with high humidity ~|° :f";‘l'é‘;‘;;“zmgzg’:
high (240 pm) |werke, Bereiche mit | cement works, areas |nocrostHoit korpercauerr u | Feuchte und and aggressive oo, MpHBpENHbe

YBENUYEHHas nahezu stindiger with practically con-  |Bbicokm sarpsanerivem atmoc- | aggressiver Atmo- |atmosphere, coa-  |perorbi co cpenueit kok-
TOMLMHA Kondensation und mit |stant condensation g:)eﬂp;gﬂg'ﬁ"em' Bonvsn MopC- | sphre, Kilstenbe- |stal regions with eHTpaLueit coneit
starker Verunreini- and with high air pollu- reiche mitméaRiger [ moderate level of
gung, Gebaude direkt |tion, buildings in direct Salzbelastung. saline pollution.
an Meerwasser. proximity to seawater.

*

02.15

Andere Schicktdicken auf
Anfrage.

Korrosivitatskategorie / Corrosivity category / Kateropusi kopposun DIN EN 1SO 12944-5 mittel / medium / cpegHsis

Other other film thicknesses on

request.

[pyras TonwyHa cnosi JOCTyMHa no
3anpocy.
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A063

Andere Schicktdicken auf
Anfrage.

Andere Farbtone
(Option)
nach RAL-Karte fiir die in der

Korrosivitatskategorie / Corrosivity category / Kateropusi kopposun DIN EN ISO 12944-5 mittel / medium / cpegHsis

Other other film thicknesses on
request.

Alternative colours
(option)
as per RAL chart available for the

[pyras TonwyHa cnosi JOCTynHa
no 3anpocy.

DOpyrve otTeHku (no 3anpocy)
B COOTBETCTBMM C Tabnmueid RAL
AN KOMMOHEHTOB, OKPALLEHHbIX B

Standardausfiihrung griinen Teile  components painted in green in 3eMeHbI  LBET MO YMOMYaHMIO.
sind lieferbar. standard version. (Kpacku Ans  noaKpallMBaHus
(Farbe fiir Nachbesserung sieche  (Touch-up paint see B090). cmoTpuTe B B090)

B090).

A070 Langeres Drahtseil Longer wire rope YOnvHeHHbI# kaHaT (no 3anpocy)
(Option) (option) Nebeaka moxeT ObITb 0BOpyaOBaHa
Die Winde kann mit einem lange-  The winch can be equipped witha  yanuHeHHbIM kaHaTOM, Hanpumep, ¢
ren Seil bestiickt werden; z.B. longer wire rope; e.g. if the Lenbio yBenuyeHus 3anaca BbICOTbI
wenn die Mindestbauhohe ver- minimum headroom is to be (3a pononmHuTenbHyto Nnary).
groBert werden soll (Mehrpreis).  increased (surcharge).
AO071 Seilsicherheit >5 Rope safety factor >5 KoadcdhmumenT 3anaca npoyHocTy
Falls nicht bereits standardméRig  In cases where this is not stan- KaHata >5 (no 3anpocy)
vorhanden kann eine Seilsicher-  dard, a rope safety factor of =5 Korga pfaHHbIn  KOSPPULMEHT He
heit =5 mit Spezialseilen erreicht  can be achieved using off-stan- SBNAETCA CTaHOAPTHON XapakTepuc-
werden (Mehrpreis). dard wire ropes (surcharge). TUKOW, OH AOCTUrAeTCsi C MOMOLLbIO
1CMONb30BaHMs HECTaHOaPTHbIX
KaHaToB).
A081 Einfachhaken Load hook Mpy3onoabeMHbIi Kprok
(Option) (option) (no 3anpocy)

Anstatt des Standard-Doppelha-
kens kann die Hakenflasche auch
mit einem Einfachhaken bestiickt
werden (Mehrpreis).
Abmessungen siehe B030.

The bottom hook block can be
equipped with a load hook in
place of the standard ramshorn
hook (surcharge).

Dimensions see B030.

HwxHss kptokoBasi oboiima MoXeT
ObITb OCHalLEeHa Ipy30nOgbEMHbBIM
KplokoM ¢ 6e3onacHoi  3alLenkon
BMECTO CTaHOApTHOrO kptoka (3a
aonnary).

Pa3smepbl cm. BO30.

02.15
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A062 Anstrich A30 A30 paint system Cucrema okpacku Tuna A30
Epoxidharzbasis (Option) Epoxy resin based (option) Ha ocHoBe anokcuaHon cMonbl
Farbton: Schwarzgrau/gelbgriin Colour: black grey/yellow green (no 3anpocy)
RAL 7021/6018. RAL 7021/6018. LiBeT:4epHo-cepblit/xenTo-3eneHbin
Weitere Zusatzmalnahmen zur Further measures are required in ~ RAL 7021/6018.
Lackierung sind notwendig, sieche  addition to the paint, see outdoor ~ Kpome nokpacku Heobxomumbl fo-
Anwendungsspezifikationen im application guide. MOMHUTENbHbIE MEPbI 3aLLMUTHI.
Freien. CwmoTpuTe pYKOBOACTBO MO 3KCnAy-
aTauuv Ha OTKPLITOM BO3AYXE.
DINEN ISO Typ Einsatzbereich / Area of application/ Obnactb npumeHeHns
12944-5* T Innen/ indoors /B nomelLLeH1 AuRen / outdoors/ Ha OTKpLITOM BO3ayXe
C4 A30/240 |Chemieanlagen, Klar- |Chemical plants, Xumnyeckve - npeanpusus, Bo- | Nicht geeignet. Not suitable. Henpumetumo
hoch anlagen, Zement- sewage plants, e nree. SaB0Rb
high (240 ym) |werke, GieRBereien, |cementworks, foun-  |obvektsi  s6nuan  mopckoit
yBeNnyeHHas Geb&ude in Meeres- |dries, buildings in BOAbI.
TONWWMHA néhe. proximity to the sea.
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A085

A087

A090

A091

A092

Uberwickelschutz

Zur prézisen Ermittlung befindet
sich an jedem Trommelende ein
N&herungsschalter.

Der Uberwickelschutz verhindert
das Hochsteigen des Seils in die
zweite Wickellage auf der Seil-
trommel; er schaltet das Hubwerk
automatisch ab. Dadurch werden
Schaden am Seil sicher vermie-
den. Der Einsatz wird empfohlen,
wenn ohne Totlast mit starkeren
Lastschwingungen wahrend des
Hubvorgangs zu rechnen ist.

Bauhdhenverkleinerung

Durch den Einsatz eines Lastha-
kens héherer Festigkeit kann die
Bauhdhe weiter verkiirzt werden.
Das Hakenmaul wird kleiner.

Overwind protection

There is a proximity switch at
each end of the drum to permit
precise determination.The over-
wind protection prevents the wire
rope winding itself in a second
layer on the rope drum; it swit-
ches the winch off automatically.
This effectively prevents damage
to the wire rope. Use recommen-
ded if severe swinging of the load
without dead load is to be expec-
ted during hoisting.

Reduced headroom

The headroom can be reduced
further by using a load hook with
higher tensile strength. The hook
aperture is then smaller.

SHW.8...
8/2-1
HakengroRe von ... - ... gedndert 40 - 32 40 - 32
Size of hook reduced from ... - ...
Pa3mep Kpioka yMEHbLUEH C... — ..
Bauhdheverkleinerung [mm] 85 80
Headroom reduction [mm]
CokpalLieHue 3anaca BbICOTb! [MM]

Wegfall der Hakenflasche

Auf Wunsch kann die Winde auch
ohne Hakenflasche geliefert wer-
den (Minderpreis).

Wegfall des Seilfestpunkts und
der Seilumlenkung

(Option)

Auf Wunsch kann die stationére
Winde auch ohne Seilfestpunkt
und Seilumlenkung (oben) gelie-
fert werden (Minderpreis).

Wegfall des Seils

(Option)

Auf Wunsch kann die Winde auch
ohne Drahtseil geliefert werden.
Wird ein Drahtseil bauseits beige-
stellt, muss dieses mindestens
den technischen Parametern des
Original Seiles entsprechen.

Non-supply of bottom hook block
The winch can also be supplied
without bottom hook block on
request (price reduction).

Non-supply of rope anchorage
and return sheave

(option)

The stationary winch can also be
supplied without rope anchorage
and (upper) return sheave on
request (price reduction).

Non-supply of wire rope
(option)

The winch can be supplied on
request without wire rope.

If the wire rope is supplied by the
customer, its technical parame-
ters must meet those of the origi-
nal rope as a minimum.

3awuTa kaHara (no 3anpocy)

Ha kaxgom koHue 6apabaHa uveer-
c GECKOHTAKTHbIA MepekmnioyaTenb
[ONs TOYHOTO M3MEPEHMS.

3awmTa oT nepemoTkn NpepoTBpa-
WiaeT HamaTblBaHWe KaHaTa BO
BTOpO#l croit Ha 6apabaH; OH aBTO-
MaTuyecku oTknovaeT nebeaky. 1o
3hheKTMBHO NpeaoTBpaLlaeT noB-
pexgeHve Tpoca. PekomeHgyetcs
ucnonb3oBaTtb, €CnM  BO  BpeMS
nogbeMa  BO3MOXHO  CUNbHOE
konebaHue rpysa.

3aHnxKeHHas BbicoTa

3anac  BbICOTbI  MOXET  ObITb
JOTOSHATENBHO ~ COKpALLEH nyTem
CMONb30BaHUs TPY30BOMO Kptoka C
fonee BbLICOKUM  paCTArVMBaOLLNM
ycunvem.  OTBepcTie Kproka Toraa
MeHblLe.

MoctaBka 6e3 HWXKHeW KPHOKOBOW
060iMmbI (No 3anpocy)

Mo 3anpocy, BO3MOXHa MOCTaBKa
nebepkn ©€3  HWKHEN  KPHOKOBOWA
0601iMbI. (CHUXEHME CTOUMOCTH).

MocraBka 6e3 kpenexa AnsA kaHaTa
1 HanpaBnALWEro WK1Ba

(no 3anpocy)

Mo s3ampocy, BO3MOXHa MOCTaBKa
cTaLuoHapHoM nebenku Bes
Kpenexa Ons kaHata W (BepXHero)
HanpaBrALLEro LKMBa (CHWKEHMe
CTOUMOCTH).

MocTaBka 6e3 kaHaTa

(no 3anpocy)

Mo 3anpocy, BO3MOXHa NOCTaBKa
nebenku 6e3 kaHaTa.

Ecrm ucnonb3yercs KkaHaTt
3aKas4uka, €ero TEXHUYECKME
XapaKTepuCTUKN [OMKHbI OblTb He
Xyxe yem XapaKTepUCTUKN
OpPUMMHabLHOrO KaHarta.
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A100 Seilabgangswinkel Fleet angle Yron HaknoHa
Der Standard-Seilabgangswinkel ~ The standard fleet angle is CTaHpapTHbIA yron HaknoHa -
ist senkrecht nach unten. vertically downwards. Other fleet  BepTukanbHO BHU3. [pyrue yrrbl
Andere Seilabgangswinkel auf angles on request. HaKIoHa o 3anpocy.
Anfrage.
A110 Handliiftung der Hubwerks- Manual release for hoist brake PyuyHoe ocBOGOXA€EHME TOPMO3a
bremse (option) (no 3anpocy)
(Option) For particular applicationsitmay B  HekoTOpbIX cCrnyyasix MOXeT
Fiir besondere Einsatzfalle kann be necessary for the load to BO3HUKHYTb HeobxoanmocTb
es erforderlich sein, dass auch lowered during a power cut. crycka rpysa npu OTKITIOYEHHOM
bei Stromausfall die Last abge- 3MEKTPONUTaHNM.
setzt werden kann. To meet this requirement, the
. . . [ns atoro nebenka MoxeT ObITb
winch can be equipped with a OCHallieHa YCTPOMCTBOM OCBODOX-
Fiir diese Anforderung kann die brake release device permitting
Winde mit einer Bremsliiftvorrich- the hoist brake to be released ,qumg TOpMo3a,  MI03BONAOLYM
tung ausgestattet werden, die es  manually and the load thus OCBODORWTL  TODMO3 ~ BpYHHYIo 1
. . Takum 00pa3om onycTUTh rpy3 aaxe
erlaubt, die Hubwerkshremse lowered even during a power cut. DM OTCVICTBAM  SMIEKTDOSHEDI M
manuell zu I6sen und so die Last ~ Minimum load of 20% of the maxi- P y POSHEPTV.
. . . Tpebyemas MUHUManbHas Harpyska
auch bei Stromausfall abzusen- mum working load required. - 20% MaKCHMANbHOR T i
ken. o py30mo
Mindestlast von 20% der maxima- ALEMHOCTA.
len Tragféhigkeit erforderlich.
A120 Zweite Hubwerkshremse Second brake Bropoit TOpMO3 (no 3anpocy)
(Option) (option) BTtopoii TOpMO3 - 3TO [OMOMHU-
Die zweite Hubwerksbhremse ist The second brake is an additional ~ TenbHoe TOpMO3HOE  YCTPOICTBO
eine zusétzliche Bremsvorrich- brake device for the SHW 8 ans nebegku SHW 8.
tung fiir die Winde SHW 8. winch. B 3saBucumocT 0T  pa3smepa
Je nach MotorgroBe kommen fol-  Depending on motor size, the [BUraTens MCnonb3ylTcs cregyio-
gen Ausfiihrungen zum Einsatz: following versions are used: LMe Bepcuu:
A121 Zweite Hubwerksbremse bei Second brake on hoist motors up  Bropoit TOpMO3 Ha NOABLEMHbIN
Hubmotoren bis 63 kW, 50 Hz to 63 kW, 50 Hz npueoa Ha 63 kB, 50 'y
(Option) (option) (no 3anpocy)
Die zweite Hubwerksbhremse ist The second hoist brake is an Bropoit TopmMo3 nogbema - 31O
eine zusétzliche Doppelbacken- additional double jaw brake in [IONONHUTENbHBIN [BOWHOM
bremse nach DIN 15435 mit exter- accordance with DIN 15435 with  kynaykoBblii TOpMO3 ¢ BHELLHeil
ner Bremsfeder. Sie ist am external brake spring. Itis flanged  Topmo3Hoii NPYX1HOM B
& =08 o D Hubgetriebe angeflanscht. onto the hoist gear. cootBetctBM ¢ DIN 15435, On
L (hnaHLOoBaH No4 MeXaHn3m nogbema.
? ‘ M@dglich bei den Hubmotoren Possible for hoist motors Bo3mOXHO Ans NogbEMHbIX MPUBOAOB
Il 12/2H73, 24/4H92, 4H82, 4H93. 12/2H73, 24/4H92, 4H82, 4H93. 12/2H73, 24/4H92, 4H82, 4H93.
\ |
S | | Schutzart IP 56, Protection class IP 56,
) |- auf Anfrage IP 66. IP 66 on request. Knacc sawuts! IP 56, IP

50

Anschlussspannung:
...690 V, 50/60 Hz

Umgebungstemperaturen:
-20° C bis +40° C, andere Tempe-
raturbereiche auf Anfrage.

Handliiftung auf Anfrage.

Supply voltage:
...690 'V, 50/60 Hz.

Ambient temperatures:
-20°C to +40°C, other temperature
ranges on request.

Manual release on request.

66 - no 3anpocy.

Hanpsikenue nutaHus:
..690 V, 50/60 Hz

Temnepartypa okpyxatoLLel cpeapl:
-20°C po +40°C, gpyroit
TemnepaTypHbI AMana3oH AOCTYNeH
no 3anpocy.

PyyHoe ocBoBoxaeHue - no 3anpocy.

02.15
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A122

A135

A140

A4

Zweite Hubwerkshremse bei
Hubmotoren ab 78 kW, 50 Hz
(Option)

Die zweite Hubwerksbremse ist
eine zusétzliche Einscheiben-
Federdruckbremse angebaut am
Motor. Betriebshremse ist die am
Getriebe angebaute Trommel-
bremse.

M@dglich bei den Hubmotoren
4H103, 4H113.

Schutzart IP 56,
auf Anfrage IP 66.

Handliiftung auf Anfrage.

Sonderspurweiten fiir Zweischie-
nenfahrwerke

Wenn zum Beispiel bei groBen
Kranspannweiten nur eine ver-
gleichsweise kleine Hubhdhe
erforderlich ist, kann die Spur-
weite des Zweischienenfahr-
werks kundenspezifisch
vergroRert werden.

Auf Anfrage.

Fahrgeschwindigkeiten

In der Standardausfiihrung sind
polumschaltbare Motoren mit
einem Geschwindigkeitsverhalt-
nis 1:4 eingesetzt.

Die Motoren haben eine beson-
ders sanfte Anlauf- und Brems-
charakteristik. Dadurch werden
Lastschwingungen auf ein Mini-
mum reduziert.

Die Standardfahrgeschwindig-
keit betrégt 5/20 m/min bei 50 Hz
und 6,3/25 m/min bei 60 Hz.

Alternative Fahrgeschwindigkei-
ten mit polumschaltbaren Moto-
ren

50 Hz: 2,5/10 und 8/32 m/min,

60 Hz: 3,2/12,5 und 10/40 m/min
(siehe auch C070).

Second brake for hoist motors
from 78 kW, 50 Hz

(option)

The second brake is an additional
single-disc spring pressure brake
mounted on the motor. The main
brake is the drum brake mounted
on the gear.

Possible for hoist motors
4H103, 4H113.

Protection class IP 56,
IP 66 on request.

Manual release on request.

Off-standard track gauges for
double rail crabs

If for example a relatively small
height of lift is required in
combination with a wide crane
span the track gauge of the
double rail crab can be increased
according to customer
specification.

On request.

Travel speeds

Pole-changing motors with a
speed ratio of 1:4 are used on the
standard version.

The motors have particularly
smooth starting and braking
characteristics. This reduces load
swing to a minimum.

The standard travel speed is

5/20 m/min for 50 Hz and

6.3/25 m/min for 60 Hz.

Alternative travel speeds with
pole-changing travel drives
50 Hz: 2.5/10 and 8/32 m/min,
60 Hz: 3.2/12,5 and 10/40 m/min
(see also C070).

Bropoii TopMO3 Ha NOABLEMHbII
npuBog Ha 78 kB, 50 'y

(no 3anpocy)

BTopoit TopmMO3 - 3TO AOMOMHUTENb-
Hbll  O[HOAMCKOBbIA  MPYXMHHBIA
HaXVUMHON TOPMO3, YCTAHOBMEHHbIN
Ha  [BuraTerne. OCHOBHbIM
TOPMO30M siBNsieTcs GapabaHHbIn,
YCTaHOBIEHHbI Ha pefyKTope.

Bo3moxHo ans NoABLEMHbIX
npusogos 4H103, 4H113.

Knacc sawwmTol IP 56, IP
66 - no 3anpocy.

PyuHoe ocBoGOXaeHue - N0 3anpocy.

HecTtaHaapTHas WwupuHa nyTv Ans
[BYX penbCOBOM TENeXKM

Ecru, Hanpumep,  TpebyeTtcs
OTHOCUTENbHO Hebonbluas BbiCOTa
nogbeMa B COYETAHUM C LUMPOKWM
MNponeToM KpaHa, LWMpWUHA MyTW
[BYXPENbCOBOA  TENEXKM  MOXHO
YBENMUYUTL B COOTBETCTBAN C
TpeboBaHNaAMM 3aKasuuka.
lo 3anpocy.

CKopocTyH nepeMeLLeHmns

B craHpapTHOW Bepcun UCMOMb3yio-
TCA [BUraTeny C NEepeKnYeHneM
MOMICOB C MepeaaToyHbiM YUCIIOM
1:4.

[uratenu UMEKT  0CODEHHO
MnaBHble MYCKOBble W TOPMO3HblE
XapaKTepUCTUKM. 310 cBOAMT
Harpy3aky K MUHUMYMY.

CkopocTb nepemeLLeHus no
ymonuanuio  coctasnset 520 w/
MuH anst 50 Ty v 6,3/25 m/MuH gns
60 .

AnbTepHaTUBHbIE CKOPOCTH
nepemelleHUss C ABUraTensmMu
nepemelLeHUsi ¢ NepekntoyeHnem
noncoB

50y : 2,5/10 1 8/32 m/muH,

60 My :3,2/12,5 v 10/40 mM/MuH

(cm. Tarcke C070).
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Fiir die Stromzufiihrung einer
Winde mit Fahrwerk ist ein am
Fahrwerk anzubauender Mitneh-
mer lieferbar.

Der Mitnehmeristin der Hohe und
Ausladung einstellbar und univer-
sell fiir Kabelstromzufiihrung und
Schleifleitung einsetzbar.

Bei Bestellung ist die Anbaustelle
A/B/C/D anzugeben
(C = Standard).

Hinweis: Am Mitnehmer werden
ggf. auch die Fahrendschalter
befestigt, siehe auch A040.

A towing arm for mounting on the
crab is available for the power
supply of a winch with crab.

The height and length of the
towing arm are adjustable and itis
suitable for both festoon cables
and conductor lines.

When ordering, please indicate
mounting position A/B/C/D
(C = standard).

N.B.: Any travel limit switches are
also mounted on the towing arm,
see also A040.

Winde SHW 8 Ausstattung und Option ST A H L
l i SHW 8 Winch Equipment and Options I‘
¢ Ne6epka SHW 8 O6opynosatne n Onumn  Crane Systems
A142 Alternative Fahrgeschwindigkei- Alternative travel speeds with AnbTepHaTUBHbIe CKOpPOCTH
ten mit frequenzgesteuerten frequency-controlled travel nepemMelleHnss C ABUraTensiMu
Motoren drives nepemelleHUsi C  YaCTOTHbIM
Dariiber hinaus sind frequenzge-  Frequency-controlled travel perynupoBaHuem
steuerte Fahrantriebe lieferbar drives are also available with tra-  YacToTHo perynupyemsie Asuratenu
mit Fahrgeschwindigkeiten im vel speeds in a ratio up to 1:10: nepeMelleHnss  Takke  AOCTYMHbI
Verhéltnis bis 1:10: 50/60 Hz: 2,5...25 and 4...40 m/min  co ckopoctamu 1:10 : 50/60 Iu:
50/60 Hz: 2,5...25 und 4...40 m/min  (see also C071). 2,5..25 n 4..40 m/muH (cm. Tarke
(siehe auch C071). Co71).
You will find a detailed description
Eine Ausfiihrliche Beschreibung in our Product information "Crane  Bbl HaiineTe nogpobHoe onucaHue B
finden Sie in unserer Produktin- electrics” and "Travel drives". Hawwen Gpowtope "AnekTpoobopypo-
formation "Kranelektrik” und "Fahr- BaHue KpaHa. TexHuueckoe
antriebe". onucanue" 7 "[Buratenu
nepemeLyeHuns".
A1 50 Mitnehmer fiir Stromzufiihrung Towing arm for power supply MoBogok ansa hecToHHOro

nuTaHuA
[Ona anektponutaHus nebefok ¢
TENEeXKOA WMeeTcs B Hanuuuu
MOBOJOK, MOHTUPYEMbIiA Ha TENEXKY.
BbicoTa W AnMHa  noBofka
HacTpauBalTCs W OH  MOXET
MCNONb30BaTbCA Kak Ans NUTaHWS
yepe3 (PecTOHHbIA Kabenb Tak U
Yyepes TOKOBEAYLLYHO LLMHY.

Mpu 3akase noxanyicta NO3ULMIO
3akpennenms A/BIC/D (C = no
YMOMYaHuio).

lMpumeyaHue: KOHLEBbIE BbIKMHOYaTe-
N1 NepeMeLLEHIs TaKkke KpensaTes Ha
nosogke (cm. A040).

02.15
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CraneSystems KOMNOHEHTbI 1t koMmnexTytoLe Ne6eaka SHW§ |_©
B010 Netzanschlussschalter Main isolator CeTeBoii BbIKMoYaTesnb
3-polig mit VerschlieBeinrichtung ~ 3-pole with locking facility (pad- ~ TpéxnontocHblit  BblknoyaTenb
(Vorhdngeschloss bauseits) lock by others) 3anopHbIM NpycnocobneHnem (3amok

B030

B031

02.15

- ohne Hauptsicherung

- without main fuse

OT 3aKkasuuKa)

- Be3 npepoxpaHuTens

Hubmotor Anschlussspannung Netzanschluss-| Bestell-Nummer
Hoist motor Supply voltage schalter Order number
MogbeMHbiIi HanpsxeHue anektponutanus Main isolator Homep 3akasa
npuBoA 50 Hz 60 Hz CeteBont
220-240V | 380-415V | 480-525V | 220-240 V | 380-415V | 440-480 V | BbIKIlOYaTENb
12/2H73 *1 P3-100 P3-63 *1 P3-100
24/4H92 - P3-100 - P3-100 | P3-100 P3-63 0179018700
4H82 - P3-100 P3-100 - P3-100 P3-100 0179019700
4H93 - D6 - D6 D6 -
4H103 - D6 D7 -
4H113 D7 D7

*1 Auf Anfrage / On request / Mo 3anpocy

Hakenflaschen

Haken nach DIN 15400, frei dreh-
bar und mit Aushédngesicherung.
Farbe: signalgelb RAL 1003.

Hakenflasche 4/2-1

Die Hakenflasche ist wahlweise
mit Doppel- oder Einfachhaken
lieferbar.

Bottom hook blocks

Hooks in accordance with

DIN 15400, rotating and with
safety latch.

Colour: signal yellow RAL 1003.

Bottom hook block, 4/2-1 reeving
The bottom hook block is
optionally available with
ramshorn hook or load hook.

HuxHue KplokoBble 060MMbI
Kptokw B cootsetctBum ¢ DIN
15400, Bpawatowmecs u ¢
NPeSOXpaHUTENbHON  3aLLEnKom.
LigeT: curHanbHbIn xenTbii RAL
1003.

HwxHss kprokoBas o6oiima 4/2-1
HuxHsas kprokoBas 060iiMa MoXeT
ObITb OCHALLEHa [JBOMHBIM KPHOKOM
NN TPY30MOABLEMHBIM KPIOKOM.

4/2_1 ‘. FEM | DIN | Seil [Mm] Bestell-Nummer
@ |(1S0)|15400( Rope o Order number
Typ Karat [ o710 Y b1 | b3 | Gdl Howep sakasa
Type g
Tun
[Kr] [Mm] E D "E" D [kr] B D"
U 450-4 | 25000 | 3m | 20V | 20-22 | 1155 | 1138 | 875 | 858 | 561 | 1144 | 450 | 560 - -
(M6)
32000 | 2m
(M5)
standard| 40000 | TAm
(M4)
U451-4 [ 25000 | 3m | 20V | 20-22 | 1085 | 1068 | 825 | 808 | 600 | 1165 | 450 | 560 - -
(M6)
32000 | 2m
(M5)
40000 | 1Am
(M4)
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B032 Hakenflasche 8/2-1 Bottom hook block, 8/2-1 reeving  HwxHss kpiokoBas o6onma 8/2-1
Die Hakenflasche ist wahlweise The bottom hook block is HwkHss kprokoBas 0borima MoXeT
mit Doppel- oder Einfachhaken optionally available with ObITb OCHALLEHa [BOWHBIM KDIOKOM
lieferbar. ramshorn hook or load hook. NN rpy30MOABEMHBIM KPIOKOM.
8/2_1 “" FEM| DIN | Seil [mm] Bestell-Nummer

7 |(1S0)|15400| Rope o Order number
Typ Kanat el10 h1 p1 b3 |@d1 Homep sakasa
Type [/
Twn
[kr] [mm] ‘E"| "Dl R "D [kr] "E" ‘D"
U 450-8 | 50000 | 3m | 32S | 20-22 |1323|1305|1043|1025| 586 | 170 {1200 450 | 966 | 0143061530 0143062530
(Mg)
63000 | 2m
(M5)
80000 | 1Am
(M4)
U451-8 | 50000 | 3m | 40P | 20-22 |1405|1385|1127{1105| 586 | 170 |1200| 450 | 1062 | 01 4306353 0| 0143064530
(Mg)
63000 | 2m
(M)
80000 | 1Am
(M4)
U452-8 | 50000 | 3m | 32S | 20-22 {1273(1257|1013| 997 | 600 | 153 |1165| 450 | 895 - -
(Mg)
63000 | 2m
(M5)
80000 | 1Am
(M4)
U453-8 | 50000 | 3m | 40P | 20-22 |1352(1330(1092(1070| 600 | 153 [1165| 450 | 1075 - -
(Mg)
63000 | 2m
(M)
80000 | 1Am
(M4)

B033 Hakenflasche 12/2-1 Bottom hook block, 12/2-1 reeving HwxHsn kprokoBas oboiima 12/2-1
Die Hakenflasche ist wahlweise The bottom hook block is optio- HwkHsas kprokoBasi oboiiMa MOXeT
mit Doppel- oder Einfachhaken nally available with ramshorn ObITb OCHaLLEHa ABOMHBIM KPHOKOM
lieferbar. hook or load hook. WUNW rpy30MOABEMHBIM KPIOKOM.
12/2_1 ‘# FEM [DIN ] Seil [MM] Bestell-Nummer

7 [1SO) 15400 |Rope o Order number
Typ Kanat e10 hi 41 b3 |@d1 Homep 3akasa
Type o
Twn
Tl [mm] ‘E" | "'D"| "E'| "Df [kr] “E" ‘D"
U 450-12 | 63000 | 3m | 50P | 20-22 |1455(1430|1195(1170| 600 | 114 |1165| 450 | 1405 - -
(Ms)
80000 | 2m
(M5)
100000( TAm
(M4)
U451-12 | 80000 | 3m | 63P | 20-22 |1605|1577|1345[1317| 600 | 114 |1165| 460 | 1806 - -
(M6)
100000 2m
(M5)
125000( 1Am
(M4)
U452-12 {160000( 1Bm | 63P | 24-25 | - |1577| - |1317|600 | 114 {1165| 450 | 1806 - -
(M3)

SHW.FM
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ST A H L ® Komponenten und Zubehor Winde SHW 8
Components and Accessories SHW 8 Winch l i I
CraneSystems L KOMNOHEHTbI 1t KoMmnexTytoLe Ne6eaka SHW§ |_©
B050 Lasthaken Load hooks Mpy3onoabeMHbIe KpHoKK
Einfachlasthaken Doppellasthaken
Load hook Ramshorn hook
'py3onoabeMHble KpHoKu [1BOIHOM KptoK
Haken-
E_© Haken-
Nr. S® E Nr = o
Hook |2 5 & H .k 2.2 -]
n. [8Eg5 ol ==
Howep [ £ 5 DIN 15401 o 12ES DIN 15402
Kpioka |2 S e [mm] omep | < & [mm]
TT=|al | a3 | bl | b2 | h2 kpioka E = g al | a2 | a3 | b2 | f h z
16 v 140 | 160 | 125 | 106 | 132 | 99 16 v 112 | 90 | 146 | 95 | 471 | 118 | 65
20 160 | 180 | 140 | 118 | 150 | 116 20 125 | 100 | 163 | 106 | 531 | 132 | 72
32 S 200 | 225 | 180 | 150 | 190 | 145 32 160 | 125 | 205 | 132 | 672 | 170 | 95
40 P 224 | 252 | 200 | 170 | 212 | 160 40 P 180 | 140 | 230 | 150 | 754 | 190 | 100
50 250 | 285 | 224 | 190 | 236 | 190 50 200 | 160 | 260 | 170 | 842 | 212 | 138
63 280 | 320 | 250 | 212 | 265 63 224 | 180 | 292 | 190 | 944 | 236 | 157
B060 Umlenkrollenbdcke Return sheave supports Onopb! HanpaBnALWEro WKUBa
Auf Anfrage. Onrequest. Mo 3anpocy.
B061 Seilrollen Rope sheaves KaHaTHble WkuMBbI
b1 @ d1 Seil P [Mm] Lager Werkstoff Bestell-Nr.
@ Rope *2 Bearings Material @) Order no.
\/ KaHat Moawunuuk | Marepuan Homep 3akasa
7] max.
[mm] [mm] [kr] b b1 @d [ @d2 | R DIN 625 [kg]
450 20,0-22,0 | 25000 72 74 | 100 | 520 | 11,7 | 2x6220-2Z |EN-GJL-250 28 0143007530
F+ - 22,5-25,0 14,5 0333070530
440 20,0-22,0 | 20000 74 150 12,0 | 2x6030-2RS 00519490
S = =} 450 24,0-28,0 | 25000 15,0 00519 492
SIS =2
U/ c1426a01
b
B062 Keilendklemmen Rope anchorages Kpenexu ons kanata
Seil [Mm] Bestell-Nr.
c b Rope ‘#’; o Order no.
L9 Kanar kg Homep 3akasa
HRNRES 4]
SHAA - vl | kgl | @ [ b ] c]d]e] f]g] k] i T ]m]on] o]lkd
- o 19,0-20,0| 12500 | 310 [ 225 | 76 | 375|110 | 65 | 32 | 200 (130 | 28 | 149 | 50 | 131 | 32 0843000480
Lid - 22,0 12500 122 | 28 0843001480
0 m © 25,0 12500 116 | 28,5 -

T c1425a01
ﬁ \

02.15

*2 P max = 2x Nenn-Seilzugkraft

*2 P max = 2x nominal tractive force on
rope

* 2 P max = 2X HOMMHanbHoe TAroBoe
ycunve Ha kaHate
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B080

B090

B100
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Fahrbahnendanschlige
Die Fahrwerke sind mit Puffern
ausgestattet.

Die an der Kranbriicke erforderli-
chen Anschlédge sind bauseits zu
stellen.

Lackfarbe

Zum Ausbessern von beschéadig-
ten Lackflachen:
Decklack-Spray, schwarzgrau,
RAL 7021, 400 ml Spraydose.
Bestell-Nr.: 250 009 9

Decklack-Spray, gelbgriin,
RAL 6018, 400 ml Spraydose.
Bestell-Nr.: 250 000 9

Decklack, gelbgriin,
RAL 6018, Gebinde 0,75 kg Dose.
Bestell-Nr.: 32250 14 65 0

Grundierung Epoxid-Zinkphos-
phat, Gebinde 0,75 kg Dose.
Bestell-Nr.: 32250 15650

Ausldsegerite fiir Kaltleiter-Tem-
peraturiiberwachung

Zum Einbau in eine bauseitige
Schiitzsteuerung (Lieferung lose).
Fiir Hub- und Fahrmotor ist je ein
Auslosegerat fiir die Kaltleiterfiih-
ler erforderlich. Bei 2 Fahrmoto-
ren in 2-touriger Ausfiihrung ist
fiir jeden Fahrmotor ein Auslése-
gerét erforderlich.

Runway end stops
The crabs are equipped with buf-
fers.

The stops required on the crane
bridge must be provided by
others.

Paint

For touching up damaged
surfaces:

Topcoat spray, black grey,
RAL 7021, 400 ml spray can.
Order no.: 250 009 9

Topcoat spray, yellow green,
RAL 6018, 400 ml spray can.
Order no.: 250 000 9

Topcoat, yellow green,
RAL 6018, 0.75 kg tin.
Orderno.: 3225014650

Epoxy zinc phosphate primer,
0.75 kg tin.
Order no.: 32250 1565 0

Tripping devices for PTC thermi-
stor temperature control

For installing in customer’s
contactor control (supplied
separately).

A tripping device is required for
both hoist and travel motors. In
the case of two 2-speed travel
motors a tripping device is
required for each.

Tenexku ocHalLeHbl bydepamu.

Onopebl, Heobxoaumble ans Hanku
KpaHa, NpeAoCTaBNSIOTCA
3aKa34nKOM.

Kpacka

[ns peTywmpoBaHus
NMOBPEXAEHHBIX NOBEPXHOCTEN:
[OKpLIBHOW CNpeit, YepHO-CEPbIN,
RAL 7021, 6annonyuk 400 mn.
Howmep 3akasa: 250 009 9

[MoKpbIBHOW CMPEN, XenTo-3eNeHbIN,
RAL 6018, 6annonyuk 400 mn.
Howmep 3akasa: 250 000 9

[ToKpbLIBHOW CRpe, XenTo-3eneHbIN,
RAL 6018, baHka 0,75 kr.
Homep 3akasa: 32 250 14 65 0

ONOKCMAHO-LIMHKOBBINA (hocdaTHbIN
rpyHT, 6aHka 0,75 kr.
Homep 3akasa: 32 250 15650

Otkntoyatolee yCTPOUCTBO Ans
PTC tepmuctopa

[ns  ycTaHOBKM B  KOHTaKTOpHOE
yrpaBneHne 3akasumka (noctaBns-
€TCS OTZENbHO).

[ns kaxgoro NogbEMHOro NpuBoAa
nogbema W ABuratens nepemeLle-
Hus ¢ PTC Tepmuctopom Tpebyetcs
pacuenutens.  [And  gsuratenen
nepemeLLeHns C AByMSi CKOPOCTSMM
TpebyeTcs No OAHOMY pacLenuTento
Ha Kaxabli ABuUraTenb

02.15
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CraneSystems TexHU4ecKue XapakTepucTuKm Ne6eaka SHW 8 ¢
cozo Motor-Anschlussspannungen Motor supply voltages HanpsixeHus nuTaHua anekTpopBuratens
Siehe A015 See A015 Cwm. A015
(:040 Schutzart EN 60529 / IEC Protection class EN 60529 / IEC CreneHb 3awmtbl NE 60529/IEC

IP 54, Bremswiderstand IP 21 IP 54, brake resistance IP 21 IP 54, TopmMO3HOE COMpOTUBIIEHNE

IP21
C050 Zulassige Umgebungstemperatu- Permissible ambient tempera- HOonyctumas Temnepatypa
ren tures oKpyxaroLuei cpeapl
siehe A054 see A054 Cwm. A054

Polumschaltbare Hubmotoren
Isolationsklasse H

Pole-changing hoist motors
Insulation class H

C060

MoabemHble NpMBOALI C
nepeknoYeHneM NomncoB
Knacc nsonsumm H

Anschiusssicherung

Hubmotor 50y C o f
Hoist mOtot TPEAOXSQS;TCJJ;Z”CO[:BZGMHGHI/IF
MoabeMHbIA oL/ g6 %2
np1BOA
*3 P % ED 220..240 V 380...415V 480...525 V 220... | 380.. | 480..
DC 240V | 415V | 525V
[kW] FM c/h Iy [A] Ik [A] Iy [A] Ik [A] Iy [A] Ic[A] | cos phig [A]
12/2H73*1 | 3,8/24,0 20/40 240/120 | 38,3/83,5 | 76,5/423,0 | 22,0/48,0 | 44,0/243,0 | 17,6/38,4 | 35,2/194,0 | 0,59/0,63 100 63 63
24/4H92 *1 | 4,6/30,0 17/33 200/100 - - 48,0/639 | 76,0/471,0 | 38,0/51,0 | 60,8/377,0 | 0,51/0,63 - 100 80
5,6/38,0 13/27 160/80 53,0/73,0 42,4/58 4
Hubmotor 60 Ny Anschlusssicherung
Hoist motor Connection fuse
MoabeMHbIN [penoxpaHuTenb coeauHeHust
np1soa gL/gG*2
*3 P % ED 220...240 V 380..415V 440...480 V 550...600 V 220... | 380... | 440... | 550...
DC 240V 415V | 480 V| 600V
[kW] FM c/h Iy [A] Ik [A] In [A] Ik [A] In[A] Ik [A] Iy [A] Ik [A] [cos phig [A]
12/2H73 *1 | 4,5/28,8 | 20/40 | 240/120 |44,0/96,0 |88,0/486,0|25,3/55,2|50,6/279,0|22,0/48,0 |44,0/243,0|17,6/38,4|35,2/194,0{0,59/0,63| 125 | 80 63 63
24/4H92 *1 | 5,5/36,0 | 17/33 | 200/100 - - 55,0/73,0 |87,4/542,0|48,0/63,9|76,0/471,0{39,0/51,0 {60,8/377,0|0,51/0,63 125 | 100 | 80
6,8/46,0 | 13/27 | 160/80 61,0/84,0 53,0/73,0 42,4/58 4

Motorstrome bei abweichenden Motor currents at other voltages: Tokv anekTpoABMraTens npu Apyrux

Spannungen: HanpPsHKEHUAX:
Formel Formula ®opmyna
|- 400V

XV 40V

*1 Betrieb nur mit spezieller Anlauf- und Bremsschaltung ~ *1
zwingend {iber 12- bzw. 24-polige Wicklung.
H92 mit Fremdbeliiftung.

Operation always with special starting and braking
circuit via 12- or 24-pole winding.
H92 with forced ventilation.

*1 QkennyaTaums TONbKo ¢ 0Co6bIM PEXVUMOM Mycka U TOPMOXEHUS
nocpeactsom 12- unu 24-nontocHoit 06MOTKM.
H91/H92 ¢ npuHyaMTenbHON BEHTUNSALMEN

SHW.FM

*2 Bei der Auswahl der Netzanschlusssicherung wurden *2 The 2-pole starting current of the main hoist and the o 6 6
der 2-polige Anzugsstrom vom Haupthub und der nominal current of the trolley were taken into account P BbIOOPE MPEAOXPAHUTENS HEOOXOAMMO YHUTbIBATL
Nennstrom vom Fahrwerk beriicksichtigt. when selecting the main fuse. 2- NIOTNKOCHO MYCKOBOW TOK Ne6eaki 1 HOMUHANbHbIN
Betriebsklasse gL/ gG. Operating class gl/gG. TOK TENEXKM

*3 DiT MtotAorfer& sing fEr Ii)etriebsspannémggbﬁrg}fhe gl_ltjs- *3 IThedntligtgors are q[esliEB/eEde%[]ggfratinl? volttagle rang(-:‘sf OnepaLyoHHblit knace gligG.
gelegt. Auf den Betriebsspannungsbereich gilt zusatz- n addition, acc. to a voltage tolerance o *
lich die Toleranz der Spannung von +5% und der +5% and a frequency tolerance of +2% are applicable 3 SneKTpquvtra';enm CMPOEKTNOBAH! fénélénaggggz%
Frequenz von +2% nach IEC/EN 60034, bei deren Aus- on top of the operating voltage range. If these are fully HanPAKEHUM. RPOME TOrO, COrmnacHo "B
nutzung die zuldssige Grenztemperatur der Warme- utilised, the permissible limit temperature of the tem- BEPXHEM [uanasoHe A0NYCKAeTCs OTKIOHEHNe
klasse um 10 K {iberschritten werden darf. perature class may be exceeded by 10 K. HanpskeHns £5% 1 4acToTbl +2%. py OTKNOHEHUM
Es wird der max. Strom im Betriebsspannungsbereich The maximum current occurring in the operating [ONyCKaEMblil TEMMEPATYPHbII PEXVM MOKET BbiTh
angegeben. voltage range is given. pacwmpeH Ha 10 K. MakcumanbHblii Tok B paboyem

[Qvana3oHe HanpskeHiA NPeCTaBneH.
02.15 57
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c061 Frequenzgesteuerte Hubmotoren  Frequency controlled hoist AnekTpoaBMraTenu ¢ 4YacToTHbIM
Isolationsklasse F motors perynupoBaHuem
Insulation class F Knacc nsonsuum F
Hubmotor 50y Anschlusssicherung Connection fuse
Hoist motor MpegoxpaHuTent CoeanHeHNs
MogbeMHbIN gL/gG*2
npu1BoA
P % ED 380-415V 480-525 V 380-415V 480-525 V
*3 DC
kW] FM In[A] | max. FU [A] In[A] Imax.FU[A]| cos¢ FU [A]
4H82 30,0 60 65 115 52 97 0,98 80 63
38,0 60 75 115 60 97 0,98 80 63
4H93 *4 50,0 60 101 198 81 126 0,98 125 100
63,0 60 116 198 93 172 0,98 125 100
4H103 78,0 60 136 233 109 172 0,98 160 125
4H113 98,0 60 181 297 145 249 0,98 200 160
Hubmotor 60Ty Anschlusssicherung Connection fusg
Hoist motor I'Ipe,qoxpaHMTenb ?OeAMHeHMﬂ
MogbeMHbIN gL/gG*2
MpB0A P % ED 380-415 V 440-480 V 550-600 V 380-415 V] 440-480 V] 550-600 V
DC
3 kW] FM IN[A] [Imax. FU[AI| IN[Al [Imax.FU[AI| IN[A] [Imax.FU[A]| cos¢ FU [A]
4H82 36,0 60 75 115 65 115 52 97 0,98 80 80 63
46,0 60 86 147 75 115 60 97 0,98 100 80 63
4H93 *4 60,0 60 116 198 101 198 81 126 0,98 125 125 100
76,0 60 133 233 116 198 93 172 0,98 160 125 100
4H103 94,0 60 156 297 136 233 109 172 0,98 200 160 125
4H113 118,0 60 208 336 181 297 145 249 0,98 250 200 160

58

Héhere %ED auf Anfrage.

*2

*3

*4

Mit gL/gG besteht kein 100%iger
Schutz, zusétzlich empfehlen wir Halb-
leiterschutzsicherungen (gR).

Die Motoren sind fiir Betriebsspan-
nungsbereiche ausgelegt. Auf den
Betriebsspannungsbereich gilt zusétz-
lich die Toleranz der Spannung von +5%
und der Frequenz von +2% nach IEC/EN
60034, bei deren Ausnutzung die zulds-
sige Grenztemperatur der Warmeklasse
um 10 K {iberschritten werden darf.

Es wird der max. Strom im Betriebs-
spannungsbereich angegeben.

4H93 standardmaRig mit Liifteriiberwa-
chung.

Higher %DC on request.

*2

*3

*4

Protection not 100% with gL/gG, we
recommend in addition semiconductor
protecting fuses (gR).

The motors are designed for operating
voltage ranges. In addition, acc. to IEC/
EN 60034 a voltage tolerance of +5%
and a frequency tolerance of +2% are
applicable on top of the operating
voltage range. If these are fully utilised,
the permissible limit temperature of the
temperature class may be exceeded by
10 K.

The maximum current occurring in the
operating voltage range is given.
4H93 with control of fan as standard.

Bonee BbiCOKMiA KO3 PMLMEHT
NCMONb30BaHMA Ans ABuraTens
nogbema o 3anpocy

*2 3awwta He 100% c gL / gG, Mbl pekomeHayem
[OMOMHUTENBHO ~ MONYNPOBOAHMKOBbIE  3aLLUTHbIE
npepoxpakutent (gR).

*3  OnekTpoaBMraTeny CripoeKTMpoBaHbl ANs Auanaso-
HOB HanpsixeHui. Kpome Toro, cornacHo |EC/EN 60034,
B BEPXHEM [AManasoHe [ONYCKAeTCs  OTKIOHeHWe
Hanpskernst 5% 1 vactotbl +2%. [Mpn OTKIOHEeHUN
[OMyCKaeMbll  TEMMEPATYPHbIA  PEXUM  MOXET
ObiTbpaciumpeH Ha 10 K.

MakcumanbHbii Tok B paboyem AnanasoHe HanpsikeHui
npeacTaBneH.

*4 4H93 ¢ ynpaBneHnem BEHTUNSTOPOM B CTaHAAPTHOM
KoMnneKTaumm.

SHW.FM
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(:070 Polumschalthare Fahrmotoren Pole-changing travel motors AnekTpoaBuratenu nepeMeLieHus

Isolationsklasse F

Insulation class F

C nepeknoYeHeM nonocoB
Knacc nsonsumm F

=) 50 Hz 60 Hz
& z
] «» <«
% U 5/20 m/MWH 2,5/10 m/muH 8/32 M/MWH 6,3/25 m/muH  B,2/12,5 M/MWH 10/40 m/mMuH
[kgl 4/2-1 8/2-1 1221 |5 % Typ/Tun Typ/Tvn Typ/Tvn Typ/Tun Typ/Tun Typ/Tvn
25 & B kB kB kB B kB
Z 2 2120/40% ED/DC/FM|20/40% ED/DC/FM|20/40% ED/DC/FM|20/40% ED/DC/FM|20/40% ED/DC/FM|20/40% ED/DC/FM
25.000 | SHW. 8125 31 | 2x SA-C 5736313 | 2x SA-C 5742123 | 2x SA-C 5732313 | 2x SA-C 5736313 | 2x SA-C 5742123 | 2x SA-C 5732313
0,32/1,25 0,09/0,37 0,32/1,25 0,36/1,50 0,11/0,44 0,36/1,50
32.000 | SHW. 8160 31 2x SA-C 5732423 2x SA-C 5732423
40.000 | SHW. 8200 31 0,50/2,00 0,60/2,40
50.000 SHW. 8125 31 | 2x SA-C 6736423 | 2x SA-C 6742133 | 2x SA-C 6732523 | 2x SA-C 6736423 | 2x SA-C 6742133 | 2x SA-C 6732523
63.000 SHW. 8160 | SHW. 8100 | 31 0,50/2,00 0,13/0,55 0,80/3,20 0,60/2,40 0,16/0,66 0,90/3,80
80.000 SHW. 8200 | SHW. 8125 | 31 2x SA-C 6742313 2x SA-C 6742313
0,32/1,25 0,36/1,50
SHW.8125| 35 |4x SA-C 5734313 |4x SA-C 5740123 | 4x SA-C 5730523 | 4x SA-C 5736313 | 4x SA-C 5740123 | 4x SA-C 5730523
0,32/1,25 0,09/0,37 0,80/3,20 0,36/1,50 0,11/0,44 0,90/3,80
100.000 SHW.8160| 31 |4x SA-C 6736313 |2x SA-C 6742313 | 4x SA-C 6732523 | 4x SA-C 6736313 | 2x SA-C 6742313 | 4x SA-C 6732523
0,50/2,00 0,32/1,25 0,80/3,20 0,60/2,40 0,36/1,50 0,90/3,80
SHW. 8160 | 35 |4x SA-C 6734423 |4x SA-C 5740133 | 4x SA-C 6730523 | 4x SA-C 6736423 | 4x SA-C 5740133 | 4x SA-C 6730523
0,50/2,00 0,13/0,55 0,80/3,20 0,60/2,40 0,16/0,66 0,90/3,80
125.000 SHW.8200| 35 |4x SA-C 6734423 4x SA-C 6734423
0,50/2,00 0,60/2,40
160.000 SHW. 8250 | 40 |4x SA-C 6734523 |4x SA-C 6740313 4x SA-C 6734523 | 4x SA-C 6740313
0,80/3,20 0,32/1,25 0,90/3,80 0,36/1,50
Motorstréme bei abweichenden Die Motoren sind fiir Betriebsspan- The motors are designed for opera- OnekTpogBuratens  CpoOeKTUpOBaHbI

Spannungen:

Motor currents at other voltages:
Tokw anekTpoaBuratens np Apyrux
HanpsKEHUSX:

440...480 V, 60 Hz = 380...415 V, 50 Hz

Formel/Formula/®opmyna

B 400V

Ly = Ly oV
xV 400V XV

02.15

nungsbereiche ausgelegt. Auf den
Betriebsspannungsbereich gilt
zusétzlich die Toleranz der Spannung
von +5% und der Frequenz von +2%
nach IEC/EN 60034, bei deren Ausnut-
zung die zulédssige Grenztemperatur
der Warmeklasse um 10 K tiberschrit-
ten werden darf.

Es wird der max. Strom im Betriebs-
spannungsbereich angegeben.

ting voltage ranges. In addition, acc.
to IEC/EN 60034 a voltage tolerance of
+5% and a frequency tolerance of
+2% are applicable on top of the ope-
rating voltage range. If these are fully
utilised, the permissible limit tempe-
rature of the temperature class may
be exceeded by 10 K.

The maximum current occurring in
the operating voltage range is given.

ONs AvanasoHoB HanpskeHud. Kpome
Toro, cornacHo  |EC/EN 60034, B
BEPXHEM  [Mana3oHe  [omnyckaeTcs
OTKNMOHEHME  HanpskeHust 5% m
yactotel  +2%. [pn  OTKMOHEHUM
[OMyCKaeMbl  TeMNepaTypHbIA  PEXUM
MOXeT ObiTb pacwupeH Ha 10 K.
MakcumanbHbli - TOkK B paboyem
[manasoHe HanpskeHNi NpeCTaBneH.
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Weitere Fahrmotordaten Further travel motor data [lononHuTenbHbIE Xap-kun
asuratensa nepemMeLleHuns
Kennziffer Typ 50 My
Code No. Type P nl TN TA TH B J cosdN | cosdK ED Ac PB
Kon Tun DC
FM
[kW] [1/min] [Nm] [Nm] [Nm] [Nm] | [kgm?] [%] | [(1/h)s] | W]
123 8/2F12/220.223 0,09/0,37 | 590/2420 1,46 3,9/3,6 2,3/2,3 1,3 0,0058 | 0,55/0,83 | 0,77/0,93 | 20/40 800 54
133 8/2F13/220.233 0,13/0,55 | 600/2540 2,07 5,1/5,1 3,5/3,5 25 0,0085 | 055/0,82 | 0,72/0,92 | 20/40 500 54
313 8/2F31/210.423 0,32/1,25 | 660/2550 4,68 7,6/10,5 6,4/6,8 50 0,0165 0,69/0,88 | 0,89/0,90 | 20/40 600 84
423 8/2F42/210.433 0,50/2,00 | 665/2680 7,13 12,0/174 | 9,2/104 8,0 0,0287 0,74/0,95 | 0,87/0,90 | 20/40 360 84
523 8/2F52/210.523 0,80/3,20 | 610/2550 11,98 | 21,0/24,0 | 16,0/18,0 13,0 0,0408 0,74/0,96 | 0,83/0,82 | 20/40 300 100
Kennziffer Typ 50 My
Code No. Type In Ik
Koa Tm 220..240V | 380..415V | 480..525V | 220..240V | 380..415V | 480..525V
[A] [A] [A] [A] (Al [A]
123 8/2F12/220.223 1,7/2,3 1,011,3 0,8/1,0 2,4/5,6 1,4/3,2 1,1/2,6
133 8/2F13/220.233 2,1/28 1,216 1,011,3 2,8/1,6 1,6/45 1,3/3,6
313 8/2F31/210.423 2,4/5,2 1,4/3,0 1,1/2,4 5,0/16,0 2,9/9,2 2,314
423 8/2F42/210.433 3,1/1,0 1,8/4,0 1,4/3,2 7,7/28,0 4,4/16,0 3,5/13,0
523 8/2F52/210.523 4,112, 2,113 2,2/5,8 10,6/43,0 6,1/25,0 4,9/20,0
Kennziffer Typ 60 'y
Code No. Type P n1 N TA TH TB J cos¢N | cos¢pK ED Ac PB
Kog Tin DC
FM
[kW] [1/min] [Nm] [Nm] [Nm] INm] | [kgm?] [%] | [(1/h)s] | [W]
123 8/2F12/220.223 0,11/0,44 | 710/2900 1,46 3,9/3,6 2,3/2,3 13 0,0058 | 0,55/0,83 | 0,77/0,93 | 20/40 800 54
133 8/2F13/220.233 0,16/0,66 | 720/3050 2,07 5,1/5,1 3,5/3,5 25 0,0085 | 0,55/0,82 | 0,72/0,92 | 20/40 500 54
313 8/2F31/210.423 0,36/1,50 | 790/3060 4,68 7,6/10,5 6,4/6,8 50 0,0165 0,69/0,88 | 0,89/0,90 | 20/40 600 84
423 8/2F42/210.433 0,60/2,40 | 800/3220 7,13 12,0/17,4 | 9,2/104 8,0 0,0287 0,74/0,95 | 0,87/0,90 | 20/40 360 84
523 8/2F52/210.523 0,90/3,80 | 730/3060 11,98 | 21,0/24,0 | 16,0/18,0 13,0 0,0408 0,74/0,96 | 0,83/0,82 | 20/40 300 100
Kennziffer Typ 60 My
Code No. Type In Ik
Koa T 380..415V | 440..480V | 550...600V | 380..415V | 440..480V | 550...600 V
[A] [Al [A] [A] [A] [A]
123 8/2F12/220.223 1,2/1,5 1,013 0,8/1,0 1,6/3,7 1,4/3,2 1,1/2,6
133 8/2F13/220.233 14/1,8 1,2/1,6 1,0/1,3 1,8/5,2 1,6/4,5 1,3/3,6
313 8/2F31/210.423 1,6/3,5 1,4/3,0 1,1/2,4 3,3/10,6 2,9/9,2 2,3/14
423 8/2F42/210.433 2,1/4,6 1,8/4,0 1,4/3,2 51/19,0 4,4/16,0 3,5/13,0
523 8/2F52/210.523 3,1/84 2,1/1,3 2,2/5,8 7,0/29,0 6,1/25,0 4,1/16,7
Ac [(1/h)s]  Schalthéufigkeitsfaktor Switching frequency factor Koath1UMEHT YacToTbl NepekmnioyeHIs
cos ¢ K Leistungsfaktor (Kurzschluss) Power factor (short circuit) KoathpuLmeHT MoLYHOCTM (KOPOTKOE 3amblkaHie)
cosd N Leistungsfaktor (Nenn) Power factor (nominal) KoathdpuLmeHT MOLHOCTM (HOMUHATNBHBIiM)
ED/DC/FM [% Einschaltdauer Duty cycle KoathdpumeHT ncnonb3osaHms
IK [A Kurzschlussstrom Short circuit current ToK KOpOTKOrO 3aMblkaHNs
IN [A Nennstrom Nominal current HoMUHanbHbI Tok
J [kgm? Massentragheitsmoment Moment of inertia MoMmeHT nHepLium
nl [1/min Motordrehzahl Motor speed CkopocTb anekTpoasuratens
P [kW] Motorleistung Motor output MolLHOCTb 3nekTpoaBuraTens
PB [W] Spulenleistung (Bremse) Coil output (brake) MolyHocTb 3axBaTa (TopmMo3)
TA [Nm Motoranlaufmoment Motor starting torque [TycKoBOI MOMEHT anekTpoaBuraTens
TB [Nm Bremsmoment (Motorwelle) Braking torque (motor shaft) TOpMO3HOI MOMEHT (Ban ABuratens)
TH [Nm Hochlaufmoment (Motorwelle) Run-up torque (motor shaft) MomeHT pasroHa (Ban asuratens)
N [Nm Motornennmoment Nominal motor torque HomuHanbHeIi MOMEHT anekTpojBuratens
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ST A H L ® Technische Daten Winde SHW 8
L Technical Data SHW 8 Winch l d I
CraneS ystems TexHU4ecKMe XapakTePUCTUKK Ne6epka SHW 8 ¢
c071 Frequenzgesteuerte Fahrmotoren  Frequency controlled travel AneKkTpoaBMUraTenu ¢ YacToTHbIM
Isolationsklasse F motors perynupoBaHuem
Insulation class F Knacc nsonsumm F
Hubgetriebe 50 /60 Hz
“l Host gear
MoabeMHbIN
MEXaHn3m 2,5...25 M/MuH 4...40 M/MyH
[kr] 4/2-1 8/2-1 12/2-1 Typ/Tun Typ/Tvn
kW kw
25.000 SHW. 8125 31 2x SA-C 5734384 2x SA-C 5730384
2,20 2,20
32.000 SHW. 8160 31
40.000 SHW. 8200 31
50.000 SHW. 8125 31 2x SA-C 5734384 2x SA-C 5730434
63.000 SHW. 8160 SHW. 8100 31 2,20 3,20
80.000 SHW. 8200 SHW. 8125 31 2x SA-C 6730484
3,20
SHW. 8125 35 4x SA-C 5732384 4x SA-C 5728384
2,20 2,20
100.000 SHW. 8160 31 2x SA-C 6734484 2x SA-C 6730484
3,20 3,20
SHW. 8160 35 4x SA-C 5732384 4x SA-C 5728484
2,20 3,20
125.000 SHW. 8200 35
160.000 SHW. 8250 40

Motorstrome bei abweichenden

Spannungen:

Formel Formula
o= - 200V

XV 400V Ty

02.15

Motor currents at other voltages:

HanpskeHNsIX:
®opmyna

Toku anekTpozBUraTens np Apyrux
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l .I SHW 8 Winch Technical Data I
o ﬂeGeAKa SHW 8 TexHuyeckune XapaKTEPUCTUKN cranesystems
Weitere Fahrmotordaten Further travel motor data [JononHuTenbHble Xap-Ku
aneKkTpoAasuratena ansa
380...415V, 50 'y / 440...480V, 60 'y nepemeLlyeHus
Kennziffer Typ U1 f1 u2 2 f3 N
Code No. Type 1 [ A
Kon Tun ] [Hz] V] [Hz] [Hz] [Hz]
184 4F18 380...415 50 380...415 50...100 50 100
38 4738 Ui/ @ 100
484 4F48 440...480 60 uz/f2 440...480 50...100 60 120
Kennziffer Typ P nl TN TA TH B Jrot In Ik [cosdpNjcosdpK| ED R
Code No. Type Y A Y A Y A DC
Chiffre FM
[kw] [1/min] [Nm] | [Nm] | [Nm] | [Nm] | [kgmZ] [Al [Al %] | [Q]
184 4F18 0,38 | 0,75 | 1220 | 2440 | 2,94 51 38 5 0,0005 11 2,2 2,1 0,73 0,82 60 18,8
384 4F38 1,10 | 2,20 | 1370 | 2740 17 17 13 13 0,0032 | 26 52 9,5 0,80 0,87 60 5.6
484 4F48 160 | 3,20 | 1425 | 2850 | 10,7 31 34 20 0,0057 | 43 8,6 23 0,71 0,83 60 2,6
480...525V, 50 'y / 550...600V, 60 'y
Kennziffer Typ U1 f1 u2 2 f3 N
Code No. Type ; [ A
Kog Tvn ] [Hz] V] [Hz] [Hz] [Hz]
184 4F18 480...525 50 480...525 50...100 50 100
38 4738 Ui/ @ 100
484 4F48 550...600 60 uz/f2 550...600 50...100 60 120
Kennziffer Typ P ni TN TA TH B Jrot In Ik |cos¢pN|cosd K| ED R
Code No. Type Y A Y A Y A DC
Koa Tun FM
[kw] [1/min] [Nm] | [Nm] | [Nm] | [Nm] | [kgmZ] (Al [Al (%] | [Q]
184 4F18 0,38 | 0,75 | 1220 | 2440 | 2,94 51 38 5 0,0005 | 09 18 2,2 0,73 0,82 60 29,7
384 4F38 1,10 | 2,20 | 1370 | 2740 17 17 13 13 0,0032 | 21 4,2 16 0,80 0,87 60 9,0
484 4FA8 160 | 3,20 | 1425 | 2850 | 10,7 31 34 20 0,0057 | 34 6,9 18,4 0,71 0,83 60 41
cos § K Leistungsfaktor (Kurzschluss) Power factor (short circuit) KoadhpumeHT MoLLHOCTY (KOpOTKOE 3aMblkaHue)
cosd N Leistungsfaktor (Nenn) Power factor (nominal) KoathdmLmeHT MOLHOCTY (HOMUHANbBHBII)
ED/DC/FM [% Einschaltdauer Duty cycle KoachdpmumeHT ncnonb3oBanms
1 [Hz Netzfrequenz Supply frequency Yacrota Toka
f2 [Hz Parametrierte Motorfrequenz (Regelfre- Parametrised motor frequency (control M3aMeHeHHas yacToTa Toka aBuratens
quenz) frequency (perynupoBaHme 4acToTbl)
3 [Hz Max. Regelfrequenz Max. control frequency Makc. n3meHeHHas Yactota
fN [Hz Motornennfrequenz Rated motor frequency Pabouyas yactota anektpoasuratens
IK [A Kurzschlussstrom Short circuit current ToK KOPOTKOrO 3aMblkaHus
IN [A Nennstrom Nominal current HomuHanbHbIit Tok
Jrot [kgm? Massentragheitsmoment Rotor Moment of inertia rotor MomeHT nHepLun
nl [1/min Motordrehzahl Motor speed CkopocTb anekTpoaBurarens
P [kwW Motorleistung (f3 = 100 Hz) Motor output (f3 = 100 Hz) MowyHocTb anekTpoasuratens (f3 = 100 I'y)
R [Q Klemmenwiderstand Terminal resistance ConpoTuBNEHMe Ha Knemmax
TA [Nm Motoranlaufmoment Motor starting torque [TycKOBOI MOMEHT anekTpoaBuratens
B [Nm Bremsmoment (Motorwelle) Braking torque (motor shaft) TOpMO3HOI MOMEHT (Ban ABuraTens)
TH [Nm Hochlaufmoment (Motorwelle) Run-up torque (motor shaft) MomeHT pasroxa (Ban aBuratens)
N [Nm Motornennmoment Nominal motor torque HomuHanbHbI MOMEHT anekTpoaBuratens
U1 I\ Netzspannung Supply voltage Hanpsxenue anektponuTaHns MsmexerHoe
u2 I\ Parametrierte Motorspannung am Parametrised motor voltage at frequency 4acToTHbIM NpeobpasoBatenem,
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Frequenzumrichter

inverter

HanpshkeHWe NuTaHua anekTpoasuraTend
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CraneSystems

N

® Technische Daten
Technical Data

TexHu4eckume XapPaKTEPUCTUKN

Winde SHW 8
SHW 8 Winch
Ne6epgka SHW 8

’
(4

C080

Max. Leitungslénge, polum-
schalthbare Motoren

Max. cable length, pole-changing
motors

Makc. gnuHa kabens gsuratenen
C NepeknoYeHneM Noncos

02.15

L1...L5 = max. Zuleitungslénge der einzelnen
Stromzufiihrungsarten.

A U=Spannungsabfall. Summe der Span-
nungsabfalle <5%.

Fiir die Koordinierung des Kurzschluss-
schutzes der Leistungsschiitze und der
Leitungslédngenberechnung wurde eine
Schleifenimpedanz von maximal 250 mQ
zugrundegelegt.

Die Mindestquerschnitte beriicksichtigen
den Uberlastschutz der Leitungen entspre-
chend der Leitungsverlegearten.

Die obige Aufteilung des prozentualen Span-
nungsabfalls kann in speziellen Féllen je nach
den einzelnen Langen der Teilabschnitte
anders vorgenommen werden, um eine wirt-
schaftlich sinnvolle Losung zu finden.

Allgemein gilt:

S(550..600 V, 60 Hz) = S(480...525 V, 50 Hz)
L(550..600 V, 60 Hz) = L(480..525 v, 50 Hz) X 1,15

S(a40..480 ;60 Hz) = S(380..415V, 50 Hz)
L{440..480 v, 60 Hz) = L(380..415 v, 50 Hz) X 1,15

Bei groReren Leitungsquerschnitten
errechnen sich die max. Leitungslangen wie
folgt: L*=LxS*/$S

L1..L5 = Max. supply cable length of the
individual types of power supply.

A U=Voltage drop. Sum of voltage
drops <5%.

A loop impedance of max. 250 mQ was
taken as basis for coordinating the short
circuit protection of the power contactors
and calculating the cable lengths.

The minimum cross-sections take into
consideration the overload protection of the
cables corresponding to the types of cable
and installation.

The voltage drop percentages may be distri-
buted differently in special cases depen-
ding on the lengths of the individual
sections in order to find an economical
solution.

As a general rule:

S(550..600 V, 60 Hz) = S(480..525\; 50 Hz)
L(550..600 V, 60 Hz) = L{480..525V, 50 Hz) X 1.15

S(a40..480, 60 Hz) = S(380..415V, 50 Hz)
L(440..480 v, 60 Hz) = L(380..415V, 50 Hz) X 1.15

For larger cross-sections, the max. cable
lengths are calculated as follows:
L*=LxS*/S

Hubmotortyp Stationar Laufkatze Laufkatze Briickenkran Briickenkran
Briickenkran
Feste Verlegung Feste Verlegung Leitungsgirlande frei in Luft | Leitungsgirlande frei in Luft | Leitungsgirlande frei in Luft
im Installationsrohr - PVC | im Installationsrohr - PVC - Flexible Gummileitung - Flexible Gummileitung - Flexible Gummileitung
Zuleitung Hubwerk Zuleitung bis Einspeise- Entlang der Laufbahn Entlang der Kranbahn Entlang der Kranbriicke
punkt (Steigleitung)
Hoist motor Stationary Crab Crab Bridge crane Bridge crane
type Bridge crane
Fixed installation in PVC Fixed installation in PVC Festoon cable in free air Festoon cable in free air Festoon cable in free air
conduit conduit - Flexible rubber-sheathed | - Flexible rubber-sheathed | - Flexible rubber-sheathed
cable cable cable
Power supply to winch Power supply to infeed Along runway Along crane runway Along crane bridge
(rising mains)
Tun CraumoHapHo Tenexka / KpaH Tenexka banka banka
STeKTPO- lMpoknagka B nBX . ; .
aBura- [Mpoknagaka B NBX ®ecTOHHbII kKabenb B ®ecToHHbI kabenb B ®eCTOHHbI Kabenb B
Tens kabenenposoge kabenenposoge BO3ayxe-rnbkuii kabenb B BO3yxe-rnbkuii kabenb B BO3ayxe-rnbkuit kabenb B
pesuHoBoi 06omnoyke pe3uHoBoW 0bomnouyke pe3nHoBON 060M04Ke
OneKTponuTaHme K BBOLY
OneKkTponuTaHue K (mo BepTUKATBHOM NMHIM) [No noakpaHoBOMy NyTH Mo nogkpaHoBOMY Boonb 6anku
nebenke nyTv
AU<5% AU<1% AU<4% AU<15% AU<25%
50 Hz
220-240 VV|380-415 VV|480-525 V| 220-240 V| 380-415 V|480-525 V|220-240 V|380-415 V|480-525 V|220-240 V|380-415 V|480-525 V|220-240 V|380-415 V|480-525 V
sjujpsjujsjujsjL|s|jL|s|L|s|B|S|L|S||S|LUL|S|LUL|S|LL|S|L|S|L|S|L
[mmZ]| [m] |[mm?]| [m] |Imm?]| [m] {[mm?Z]| [m] |[mm?]| [m] |[mm?]| [m] |[mm]| [m] |[mm?]| [m] |[mm?]| [m] |[mmZ]| [m] [[mm?]| [m] |[mm?]| [m] |[mm?]| [m] |[mmZ]| [m] |[mmZ| [m]
12/2H73 25 (36|16 |69 |10 |67 |70|20|25|21|16|21|25|28|16|54|10|53|70]|29|25|32|16|32|50|35]|16|34]|10] 33
24/4H92 - 25| 55|16 | 55 - 70 | 31 | 50 | 27 - 25|44 | 16 | 44 - 70 | 46 | 50 | 40 - 25|27 (16|27
60 Hz
220-240 V|380-415 V|550-600 V|220-240 V|380-415 V|550-600 V|220-240 V|380-415 V/|550-600 V|220-240 V/|380-415 V/|550-600 V|220-240 V/|380-415 V/|550-600 V
sjujpsjujsjujsjL|s|jL|s|L|{s||S||S||S|UL|S|L|S|LUL|S|L|S|L|S|L
[mm?]| [m] |{[mm?| [m] |(mm?]| [m] [[mm2]| [m] |[mm?]| [m] |(mm?]| [m] |[mm2]| [m] |[mm?]| [m] |[mm?]| [m] |[mm2]| [m] [[mm?]| [m] |[mm?]| [m] |(mm?]| [m] |[mm?]| [m] [[mm?]| [m]
12/2H73 25 (31|16 |60 |10 |77 |70 |17 |35|26|25|38|25|24|16|47|10|61|70|26|35|39|25|57|35|21|16|29| 6 |23
24/4H92 - 35|67 |16 |63 - 95|36 (35|28 - 35| 53|16 | 50 - 95|54 |35| 4 - 35 (33|16 |32
S = Mindestquerschnitt. S = Minimum cross-section. S = PekomeHoyemoe ceueHue Ans AaHHON

LNUHbI kabens.

L1..L5 = Makc. agnuHa kabens nutaHus ans
VHAMBMAYaNbHbIX ~ TWMOB  ANEKTPOMUTAHMS.
AU = TlapgeHue HanpsxeHns. CymmapHoe
nafieHe HanpskeHus <5 %.

3aluTa CUMOBbIX KOHTAKTOPOB OT KOPOTKOrO
3aMblkaHus M pacyeT AnvH  kabeneit Obinu
npoBedeHbl  Obinv  MpoBefieHbl, Mcxops U3
3HSHeHM9 MaKC. COMPOTMBEHUS KoHTypa 250
mQ.

B MUHMManbHbIX MonepeyHble CeYeHUst yuyTeHa
3awyTa kabenei OT neperpy3ku, B COOTBETCTBUM
C TUNamu kabersi U MOHTaXOM.

Yrobbl HailTh 3KOHOMUYECKN 3eKTUBHOE

peLueHue, B OTAeNbHbIX  Cnyyvasax B
3aBUCUMOCTU OT ANMHbI Y4aCTKOB BeNUYMHbI
nageHuns HanpsxeHns moryT BbITb

pacnpezeneHs! no-Apyromy .

O6LenpuHaTo®

S(550..600 V, 60 Hz) = S(480...525 \; 50 Hz)
L(550..600 V, 60 Hz) = L{480..525V, 50 Hz) X 1,15

S(a40..480V, 60 Hz) = S(380..415V, 50 Hz)
L(440..480 v, 60 Hz) = L(380..415V, 50 Hz) X 1,15

Ona  GonbluMX  CEYEHMIt, MaKC. [AnuHa
kabens (L*) pacuuTbiBaeTcs cnegylowmm
obpasom: L* = L x S*/S.
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u SHW 8 Winch Technical Data L‘
¢ Ne6epka SHW 8 TexHu4eckune xapakTepucTukm CraneSystems
c081 Max. Leitungslénge, frequenzge- Max. cable length, frequency- MakcumanbHas anvHa kabens,
steuerte Motoren controlled motors [Buratenu ¢ 4acToTHIm
perynupoBaHuem
Diese ermitteln wir fiir Sie in We will be pleased to calculate Mel 6ygem pagbl paccuuTath Ans
Abhéngigkeit von der getroffenen  this for you with reference tothe ~ Bac AanHyt0 BenuumMHy ¢ yyeTom
EMV-MaRnahmen und der Steue- EMC measures taken and the oMC " YNpaBnsioLLero
rungsstruktur. control structure. obopypoBaHus.
Bitte fragen Sie an! Please enquire! Obpatvaiitecs!
c1 00 Drahtseile Wire ropes KaHatbl
Seilzug  |Einsche- | Trommel- Seil Elastizitats- | Seilfestigkeits- | Rechnerische | Metallischer | Schlag- | Ober- | Art Bestell-Nr.
Hoist rung lange Rope modul klasse Seilbruchkraft | Querschnitt | richtung | fliche | Type Oder no.
MogbemHuk| Reeving | Drum length |  Kawat Elasticity | Rope strength | Calculated rope Metallic Direction | Surface | Tun Homep
3anacoska|  [nuHa 7] module class breaking force |cross-section | oflay | lMosepx- 3akasa
GapabaHa Mogynb Knacc MuH. paspbiBHoe |MeTannuyeckoe| Hanpae- | HocTb
YNpYrocTv | MpOYHOCTU ycunve kaHata ceveHue nexve
Rr Fu CBUBKM
[N/m2] [N/mm2| [kN] m2] *3 *4 *5
SHW 8200 2/2-1 2-4 22 1,0x10M 1960 503,0 2,57 E-04 zS vz B 330086 9
gﬁ: sZ vz B 330085 9
SHW 8160 | 12/2-1 2-4 20 1960 416,0 2,12 E-04 zS vz B 3300829
sZ vz B 3300819
SHW 8200 22 1960 503,0 2,57 E-04 S 4 B 330086 9
sZ vz B 3300859
SHW 8250 25 1960 649,0 3,31 E-04 zS vz B 3300909
sZ vz B 330089 9
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*3 Schlagrichtung Seil:

sZ = rechtsgeschlagenes Seil (Seiltrom-
mel mit Linksgewinde, Seilfestpunkt auf
der Lagerseite)

zS = linksgeschlagenes Seil (Seiltrom-
mel mit Rechtsgewinde, Seilfestpunkt
auf der Getriebeseite)

*4 vz =verzinktes Drahtseil,

b = blankes Drahtseil

*5 A =drehungsarmes Drahtseil,

B = Nicht drehungsarmes Drahtseil

*3 Direction of lay of rope:

sZ =rope with right-hand lay (rope drum
with left-hand thread, rope anchorage
on bearing side)

zS = rope with left-hand lay (rope drum
with right-hand thread, rope anchorage
on gear side)

*4 vz = galvanised wire rope,

b = bright metal wire rope

*5 A =twist-free wire rope,

B = non twist-free wire rope

*3 HanpasneHue pe3b0bl:
SZ = kaHaT ¢ npaBoii pe3bboit (kaHaTHbIN GapabaH ¢
neBoi pe3bOOW, KpenmneHue kaHata Co CTOPOHbI
MOALLNMHIKE)

zS = KaHaT ¢ neBoil pe3bboit kaHaTHbIA BapabaH ¢
npaBoit pe3bOOi, KpenneHue KaHata CO CTOPOHbI
peaykTopa)

*4 vz = OUMHKOBAHHbIA KaHaT,

b = unctbin metann

*5 A = 6e3 ckpyunBaHus,

B = npoBoroyHbIi kaHaT 6e3 CkpyumBaHus

SHW.FM
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Shanghai Chennai Madrid

Tel +86 2166083737 Tel +9144 43523955 Tel +34 914840865

Fax +86 21 66083015 Fax +9144 43523957 Fax +34 91 4905143
infochina@stahlcranes.com infoindia@stahlcranes.com infospain@stahlcranes.com
France Portugal United Arab Emirates
Paris Lisbon Dubai

Tel +33139985060 Tel +351 214447160 Tel +9714 8053700

Fax +33 134111818 Fax +351 21 4447169 Fax +9714 8053701
infofrance@stahlcranes.com ferrometal@stahlcranes.com infouae@stahlcranes.com
Great Britain Singapore USA

Warwickshire Singapore Charleston, SC

Tel +44 1675 437 280 Tel +656268 9228 Tel +1843 7671951

Fax +44 1675 437 281 Fax +65 6268 9618 Fax +1843 7674366
infouk@stahlcranes.com infosingapore@stahlcranes.com infous@stahlcranes.com

Sales partners

You will find the addresses of over 100 sales partners on the Internet at www.stahlcranes.com under contact.

Presented by

= www.stahlcranes.com
STAHL CraneSystems GmbH
Daimlerstr. 6, 74653 Kiinzelsau, Germany

Tel +49 7940 128-0, Fax +49 7940 55665
marketing.scs@stahlcranes.com
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